70> SECURITON

ASD 533

Detector de humos por aspiracion

Descripcidn técnica
A partir de la version de FW 01.08.xx

Securiton AG Alpenstrasse 20 3052 Zollikofen Suiza T 140 287 e es



Fabricante:

Securiton AG
Alpenstrasse 20

3052 Zollikofen (Suiza)
www.securiton.ch

El producto (hardware, software o documentacion técnica) esta protegido por los derechos de autor del fabricante. Cualquier
manipulacion no autorizada, asi como el uso ilicito, la copia o la comercializacion ilegal de este producto constituyen una in-
fraccion de los derechos de autor y conllevaran las acciones legales oportunas.

Securiton AG, todos los derechos reservados.




Validez

Validez

Indicacién

Este documento es valido Unicamente para el producto descrito en este capitulo y podra ser modificado o retira-
do sin previo aviso. Las afirmaciones contenidas en este documento seran validas en tanto no sean modificadas
por una nueva version del documento (cédigo T con nuevo indice). El usuario del documento tiene la obligacion
de solicitar informacidn al editor sobre el estado actual del documento. No se podran ejercer derechos de recla-
macién por las afirmaciones incorrectas contenidas en el presente documento de las que el editor no tuviera co-
nocimiento en el momento de la publicacion. Las modificaciones y los comentarios escritos a mano no tendran
validez.

Los documentos en los distintos idiomas que se detallan en este documento siempre se publican o modifican al
mismo tiempo que la versién en aleman. En caso de discrepancias entre el texto original en aleman y el docu-
mento en otro idioma, prevalecera como texto vinculante el original del documento en aleman.

Este documento contiene algunas expresiones en color azul. Estos términos y referencias son idénticos en to-
dos los idiomas y no se traducen. Se ruega al usuario que comunique al editor las afirmaciones ambiguas o in-
comprensibles, los errores, datos incorrectos, etc. que pudieran aparecer en este documento.

Este documento va dirigido a personal técnico capacitado para llevar a cabo los trabajos de montaje, instala-
cién, puesta en funcionamiento y mantenimiento de este producto.

El presente documento esta disponible en los siguientes idiomas: Aleméan T 140 287 de
Inglés T 140 287 en
Francés T 140 287 fr
Italiano T 140 287 it
Espafiol T 140 287 es
Portugués T 140 287 pt
Ruso T 140 287 ru
Sueco T 140 287 sv

Presente edicion: indice e 20.06.2019 Po/Ksa

Indicacion
El siguiente documento es valida para el detector de humos por aspiracién ASD 533 con el siguiente estado de
fabricacion y la siguiente version de firmware:
Estado de fabricacion Version de FW
A partir de 200619 a partir de 01.08.xx

Se garantiza la validez para los estados de fabricacién y versiones de firmware anteriores, excepto para las nue-
vas funcionalidades descritas en esta version. Encontrara informacién mas detallada sobre las nuevas funciona-
lidades en el historial del documento.

78 SECURITON ASD 533, Descripcion técnica, T 140 287 e es 3/118



Validez

Documentacién adicional

Hoja de datos ASD 533
Material para el conducto de aspiracion
Protocolo de puesta en servicio
Hojas de datos XLM 35
SLM 35
RIM 35
MCM 35
Instrucciones de montaje de la unidad de ventilacién para la aspiracion

T 140 288
T 131194
T 140 299
T 140 088
T 131197
T 131196
T 131195
T 131 200

de/en/fr/it/es/pt/ru/sv
multilingte (ED / FI)
multilingtie (EDFI)
de/en/fr/it/es/pt/ru/sv
de/en/fr/it/ru
de/en/fr/it/ru
de/en/fr/it/ru

multilingtie (EDFI)
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Aspectos generales

1 Aspectos generales

1.1 Objetivo

El detector de humos por aspiracion ASD 533 tiene por objeto tomar muestras de aire del recinto a vigilar de forma ininte-
rrumpida mediante una tuberia de aspiracion y conducirlas hasta un sensor de humo. Gracias a este sistema de deteccion y
sus magnificas prestaciones en condiciones ambientales extremas, el detector de humos por aspiracion ASD 533 puede em-
plearse en todas aquellas situaciones que suelen ser problematicas por el dificil acceso a las zonas de vigilancia o por las po-
sibles magnitudes perturbadoras durante el servicio, y en las que, por consiguiente, los detectores puntuales convencionales
no pueden garantizar una proteccion optima.

El detector de humos por aspiracién ASD 533 pertenece a la familia de productos ASD 535 y esta disponible en la version pa-
ra 1 tubo de aspiracién y 1 sensor de humo sin indicador del nivel de humo. Por ello, la denominacion exacta del detector de
humos por aspiracion es ASD 533-1. Sin embargo, en este documento se menciona siempre la denominacion ASD 533.

El ASD 533 lleva instalado el sensor de humo SSD 533. Este cuenta con un rango de sensibilidad de alarma de 0,02 %/m a
10 %/m.

El detector de humos por aspiracion ASD 533 posee cuatro lugares de montaje para modulos adicionales. Se pueden alli ins-
talar los siguientes modulos:

e XLM35 modulo SecuriLine eXtended (solo si no hay ningin SLM 35 instalado)
e SLM35 moddulo SecuriLine (solo si no hay ningn XLM 35 instalado)

e RIM35 modulo de interfaz de relé con 5 relés

¢ MCM35 moédulo de tarjeta de memoria

Con la instalacion de un médulo SecuriLine eXtended XLM 35, el detector de humos por aspiracion ASD 533 puede conectar-
se de forma dptima al sistema de deteccion de incendios SecuriFire (SecuriLine eXtended) e Integral (X-Line) a través de la
linea en bucle. Los controles y modificaciones de la configuracion de dispositivo del ASD se pueden realizar directamente
desde la CDI. Para acceder a los ASD, desde el software de usuario de la CDI «SecuriFire Studio» o el «Integral Application
Center» se abre el programa de configuracion «ASD Config». Con él pueden llevarse a cabo las modificaciones necesarias en
el ASD 533 (en preparacion).

Con la instalacion de un médulo SLM 35, el detector de humos por aspiracién ASD 533 puede conectarse a los sistemas de
deteccion de incendios SecuriPro, SecuriFire e Integral a través de la linea en bucle. Con el SLM 35 Unicamente pueden lle-
varse a cabo controles y modificaciones sencillos en la configuraciéon del ASD desde la CDI.

Adicionalmente, se puede instalar el modulo de interfaz de relé RIM 35. Este médulo asegura la disponibilidad de los tres ni-
veles de presefial y de los estados «sensor de humo sucio» y «obstruccion LS-U» como contactos de relé. No obstante, los
relés también pueden programarse libremente con el software de configuracion «ASD Config».

El mddulo de tarjeta de memoria MCM 35 sirve para grabar datos de funcionamiento.

La presente Descripcion técnica contiene toda la informacién imprescindible para garantizar el correcto funcionamiento. Por
razones obvias, solo se trataran circunstancias especificas de un pais o de una empresa (0 aplicaciones especiales) en la
medida en que estas sean de interés general.
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Aspectos generales

1.2 Seguridad y medio ambiente

En circunstancias normales, el producto no supone riesgo alguno para personas, objetos o el medio ambiente, siempre y
cuando sea manejado correctamente por personal debidamente capacitado conforme a este documento y se respeten los
simbolos de seguridad y todas las indicaciones. El producto cumple con los requisitos para que la salud de las personas y el
medio ambiente no corran peligro durante el funcionamiento. En todos los casos deberan observarse y cumplirse las leyes,
reglamentos y directivas nacionales y especificas de cada pais.

Tenga en cuenta las indicaciones de peligro. De esta forma, ayudara a prevenir accidentes y evitar dafios.

1.2.1 Simbolos de indicaciéon y advertencia

En este documento se utilizan los siguientes simbolos de indicacion y advertencia para llamar la atencién sobre peligros o
propiedades especiales.

Peligro

En caso de inobservancia de la indicacion, el producto puede suponer un peligro inminente con un alto grado de
riesgo para las personas. Si no se evita, puede causar la muerte o una lesion grave.

Advertencia

En caso de inobservancia de la indicacion, el producto puede suponer un posible peligro inminente con un grado
medio de riesgo para las personas. Si no se evita, puede causar la muerte o una lesion grave.

Cuidado

En caso de inobservancia de la indicacion, el producto puede suponer un posible peligro inminente con un bajo
grado de riesgo para las personas. Si no se evita, puede causar una lesiéon de menor gravedad.

Indicacion
En caso de inobservancia de la indicacion, pueden producirse fallos de funcionamiento del producto o dafios a
objetos o al medio ambiente.

e B> bk
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Aspectos generales

Indicaciones de seguridad

Leer las instrucciones de funcionamiento

Para el uso correcto y seguro, antes de la utilizacion es imprescindible leer atentamente las instrucciones de
funcionamiento y cualquier otra documentacién suministrada con el producto; estos documentos deben conser-
varse para poder consultarlos cuando sea necesario. Es absolutamente imprescindible observar las indicacio-
nes de peligro.

Descarga electrostatica

El producto contiene componentes electrénicos que son sensibles a las descargas electrostaticas (ESD). El con-
tacto con personas u objetos puede dar lugar a una descarga electrostatica, susceptible de dafiar o destruir el
producto. Para evitarlo, se utilizan bandas de proteccién ESD para la puesta a tierra de las personas y la ecuali-
zacion de potencial.

Eliminacién

Aparatos eléctricos, electronicos y baterias
Los aparatos eléctricos y electrénicos y las baterias no deben eliminarse con la basura doméstica. Como usua-
rio final, usted esta obligado por ley a llevarlos a un punto de recogida. Al final de su vida util, los aparatos eléc-
tricos y electronicos y las baterias pueden entregarse sin coste alguno al vendedor o llevarse a los puntos de
recogida correspondientes (por ejemplo, en puntos de recogida municipales o en comercios).

Reciclaje
El producto o sus componentes, e incluso su embalaje, son de materiales reciclables y pueden reciclarse ob-
servando las indicaciones para la eliminacién segun el presente documento.

oo e’ he||ee

1.3 Campos de aplicaciéon

Gracias al tipo de deteccién, a que la toma de muestras de aire se realiza a través de una tuberia de aspiracion y a sus
magnificas prestaciones en condiciones ambientales extremas, el detector de humos por aspiracién ASD 533 puede emplear-
se en todas aquellas situaciones que suelen ser problematicas por el dificil acceso a las zonas de vigilancia o por las posibles
magnitudes perturbadoras durante el servicio, y en las que, por consiguiente, los detectores puntuales convencionales no
pueden garantizar una proteccion 6ptima. Estos entornos son, entre otros:
e Vigilancia de recintos:
Salas de equipos informéticos, salas asépticas, almacenes, falsos suelos, proteccion de bienes culturales, subestaciones
transformadoras, celdas de prisiones, etc.
e Monitorizacion de equipos:
Equipos informaticos, cuadros eléctricos, armarios eléctricos, etc.

El ASD 533 también puede emplearse en aquellos ambitos en los que normalmente se instalan detectores puntuales conven-
cionales. Para ello deben tenerse en cuenta en cada caso las normas y disposiciones locales.

El comportamiento de respuesta del ASD 533 esta homologado conforme a EN 54-20, clases A, By C.

Utilizando indicadores de alarma especificos para centrales, elementos para la supervision de lineas, etc., el ASD 533 puede
conectarse practicamente sin limites a todos los sistemas habituales de deteccion de incendios a través de sus contactos de
conmutacion libres de potencial.
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Aspectos generales

1.4 Abreviaturas y términos

En este documento se emplean los siguientes términos y abreviaturas. Las abreviaturas del material de la tuberia y de los ac-
cesorios estan detalladas en un documento aparte: T 131 194 (véase también el cap. 5.3).

uC = Microcontroller / microprocesador

alralr = Contactos de relé; a = NO (normally open), ra = COM (common), r = NC (normally closed)

ABS = Acrilonitrilo butadieno estireno (plastico)

AD = Area de deteccion

AF = Alta frecuencia

AFS 35 = Sensor de flujo de aire «Air Flow Sensor»

AFU 35 = Unidad de ventilacién para la aspiracion «Aspirating Fan Unit»

Al = Alarma

AMB 33 = ASD Main Board

ASD = Detector de humos por aspiracion «Aspirating Smoke Detector»

ASD Config = Software de configuracién para el ASD 533

ASD PipeFlow = Software de calculo para el conducto de aspiracion, «ASD PipeFlow» a partir de la version 2

BCB 35 Circuito impreso sin indicacion del nivel de humo «Basic Control Board»

Borne = Borne de conexién

CDI = Central de deteccion de incendios

CE = Communauté Européenne (Comunidad Europea)

CEE = Comunidad Econdémica Europea

CEM = Compatibilidad electromagnética

DET = Detector

DIN = Normativa industrial alemana

DMB = Caja de montaje del detector «Detector Mounting Box» (detector externo / OEM)

EasyConfig = Procedimiento de puesta en funcionamiento sin el software de configuracion «ASD Config»

EDV = Tratamiento electronico de datos

EEPROM = Modulo de memoaoria para los datos del sistema y la configuracién del ASD

EN 54 = Normas europeas sobre sistemas de deteccion de incendios (DE = DIN, CH = SN, AT = O-Norm)

Fabricante = Securiton

Fault = Fallo

Flash-PROM Médulo de memoria para el firmware

FW = Firmware

GD = Grupo de detectores

GND = Conexién a tierra (polo negativo)

H-Al = Alarma principal

HW = Hardware

IEC = Comision Electrotécnica Internacional

IPS 35 = Rejilla protectora contra insectos «Insect Protection Screen»

LED = Diodo emisor de luz (visualizacion)

LS = Flujo de aire

LS-U = Monitorizacién del flujo de aire

MCM 35 = Mdédulo de tarjeta de memoria «Memory-Card-Module»

ocC = Salida Open Collector

OEM = Original Equipment Manufacturer (fabricante o distribuidor del equipo original)

PA = Poliamida (plastico)

PC = Ordenador personal

PC = Policarbonato (plastico)

PE = Polietileno (plastico)

Pin = Pin de conexion

PMR 81 = Relé semiconductor

Por defecto = Valores o ajustes predefinidos

Puerto = Moddulo de entrada o de salida

PVC = Cloruro de polivinilo (plastico)

2>
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Aspectos generales

Continuacion:

RAM = Mddulo de memoria

Reset inicial = Primer encendido durante la puesta en funcionamiento

RIM 35 = Méddulo de interfaz de relé

ROHS - Restriction of Certain Hazardous Substances (procesos de fabricacién respetuosos con el medio
ambiente)

SDI = Sistema de deteccion de incendios

SecuriFire = Sistema SDI

SecuriLine = Linea en bucle del detector de incendios

SecuriPro = Sistema SDI

SLM 35 = Méodulo SecuriLine

SSD 533 = Sensor de humo

St = Fallo

St-LS = Fallo flujo de aire

SW = Software

UMS 35 = Soporte de moédulo universal «Universal Module Support»

uP/aP = Bajo revoque / sobre revoque

Update / Release = Renovacion / actualizacion del firmware

V-Al = Prealarma

V-CC = Corriente continua en voltios

vds _ Asociacion alemana de aseguradoras contra pérdidas o dafios «VdS Schadenverhiitung GmbH
(DE)»

VKG _ Asociacion suiza de aseguradoras cantonales de edificios «Vereinigung Kantonaler Gebaudeversi-
cherungen (CH)»

VS = Presefial

Watck_\(’jog O perro Monitorizacion del microprocesador

guardian

XLM 35 = Méodulo SecuriLine eXtended

Zona Ex = Zona con riesgo de explosién

15 Identificacion del producto

El ASD 533 y sus componentes estan provistos de una placa de caracteristicas o placas de identificacion.

Se aplican las siguientes identificaciones de producto:

Placa de caracteristicas del ASD 533 e identificacién en el embalaje

. Fabricante
@ SECURITON ¢//<// Certifacaiones y marcados

3052 Zollikofen / Switzerland Identificacién del modelo
ASD 533-1<+— |

11-2000001-01-XX *—————— [ Numero de arpcu!? ) i
XXYYZELXX.YY.2Z <—— Fecha de fabrication (dia.mes.afio)

EN 24-20.2008 AIBIC | ————————— Estado de fabrication (dia/mes/afio)

VdS G 212163 \
ISO 7240-20 AlB/?\\

Input: 10.5 - 30 VDC I <\ Clase de respuesta

O(;lJJeLr/aFlm:glchﬁr[gnﬁz\zllecD)C): ; \ Numero de certificaion

mam ' 130mA i Ntmero de identificacion
E?Li;ﬂﬁ?slléﬁiiifey\ NEdein gmw Tensioén de servicio / consumo de corriente

Numero de documento (hoja de datos)

Indicacién
Las placas de caracteristicas, la denominacion del modelo o las identificaciones existentes en los dispositivos y

en las placas de circuito impreso no deben retirarse, sobrescribirse o hacerse irreconocibles de ninguna otra
manera.

Muchos productos, como los accesorios o el material de montaje, Gnicamente llevan una pegatina con el nimero de articulo.
Estas piezas se identifican mediante el nimero de articulo del fabricante.
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Aspectos generales

1.6 Garantia

Indicacion

El producto debe utilizarse solamente con el hardware, el software y los medios de puesta en funcionamiento
designados y suministrados por el fabricante. Se prohibe toda intervencion no autorizada en el hardware o el
software, asi como el uso de productos ajenos al sistema, ya que esto puede causar fallos de funcionamiento o
dafios en el producto. En ese caso se cancelaran todos los derechos de garantia y de responsabilidad que pu-
dieran ejercerse ante el fabricante del producto. De igual modo, la inobservancia de las instrucciones de funcio-
namiento y la realizacién de trabajos de reparacién y mantenimiento inadecuados tendran como consecuencia
la cancelacion de los derechos de garantia y responsabilidad.

1.7 Modificaciones del producto
Se considera hardware la caja de detector completa y todos los componentes del detector de humos por aspiracién ASD 533,
asi como el conducto de aspiracion y el material de montaje.

El firmware estd almacenado en la Flash-PROM del ASD 533. Para archivar o memorizar los parametros especificos del sis-
tema existe una EEPROM.

Indicaciones

e EI ASD 533 sélo debe utilizarse con el firmware original apropiado, suministrado por el fabricante. Cualquier
manipulacion no autorizada del firmware, o el uso de firmware no original, puede provocar un funcionamiento
defectuoso o dafios en el dispositivo. En ese caso, quedaran revocados todos los derechos de garantia y de
responsabilidad que pudieran ejercerse ante el fabricante del ASD 533.

e Por principio, recomendamos utilizar siempre la version mas reciente de firmware del producto. La modifica-
cién del hardware o el firmware de un producto por parte del fabricante no da derecho a una actualizacion de
los productos existentes.

1.8 Limitacién

Indicacion
En el detector de humos por aspiracién ASD 533 Unicamente debe instalarse el sensor de humo detallado en la
certificacion del dispositivo y que se menciona a continuacion. Si se usan otros sensores de humo o detectores
de otros fabricantes, la certificacion expedida al fabricante del ASD 533 quedara revocada.

En el ASD 533, el sensor de humo SSD 533 esté incluido por el fabricante. Este sensor cuenta con un rango de sensibilidad
de alarma de 0,02 %/m a 10 %/m.

La sensibilidad de respuesta del sensor de humo se puede ajustar en el rango arriba indicado. En funcién del uso que se
haga conforme a EN 54-20 (clases A, B o C), el valor se fijara en el mando del AMB 33 (posiciones de conmutador predeter-
minadas segun los cap. 4.4.4 a 4.4.4.3) o segUn las especificaciones de proyecto obtenidas con el software de calculo «ASD
PipeFlows a través del software de configuracion «ASD Config» (véase el cap. 7.2.1).

Para el uso conforme a UL 268 y ULC-S529, los rangos de sensibilidad de alarma deben ajustarse segun se detalla en el
cap. 4.11.
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Funcién
2 Funcion

2.1 Principio general de funcionamiento

El ventilador genera una presion negativa en la tuberia de aspiracion, la cual provoca la continua entrada de aire nuevo a la
caja de detector a través del conducto de aspiracion. De este modo, el sensor de humo siempre recibe nuevas muestras de
aire procedentes del recinto que se desea vigilar. Si la concentracién de humo supera el valor permitido, el ASD 533 dispara

la alarma. La alarma se muestra en el ASD 533 de forma visual, y puede transmitirse a una central de deteccion de incendios
de orden superior a través de un contacto de conmutacion libre de potencial.

La seguridad operativa del detector de humos por aspiracién depende de la seguridad de funcionamiento del sensor de humo
y de la alimentacién continua de aire al sistema. Las averias del ventilador, la obstruccion de los orificios de aspiracién o las
roturas de tubo deben comunicarse a la central de deteccion de incendios en forma de un aviso de fallo. Esta condicién se
cumple gracias a la monitorizacion del flujo de aire que ofrece el ASD 533.

Caja Camara del Lugares de montaje Entradas de cables
sensor de humo  para modulos adicionales

Zona del/igiliarlci_a _____ . ;'ASD 533 | - — ~

Orificiosde™ .
aspiracion

Tuberia de aspiracion

e

— J\
Ventilador . Salida de aire

Sensor de humo  Sensor de flujo de aire  Main Board AMB del ASD
Fig. 1 Principio general de funcionamiento

Entrada de tubo Il cerrada
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Funcién

2.2 Principio de funcionamiento eléctrico
1514131211109 8 7 6 5 4 3 2 1 ’ BCB 35
> D EEEEEE) o]
[ooolo oo =
—— — CJ— Fouk
- | o[
| || || || N
LEDS LED4 LED3 LED2 LED1 (14) I Fasesit
2°RIM 35 oy | @) ()
) 7
- Rel. 3
%._ Alll  Rel.2 Rel. 1 Alimentacion
DS DF w3 (Prog) Al St OC-Out Red. In

Option3
[ | | [ | ]
1. RIM 35 [ (14) | xCB AMB 33-1
) ) Hw-Reset uP
MLED2 AT
SLM 35 [l ;E DEBUG
T fa -
! @
OK
(16)  (16) [ ] [ .
LED5 LED6
LED2 uUsB
__ Leoom .
OEM1

LED1
=

XM 35 [][] — 0

Option1 JOption2 SENS1 SSD1 |5

I e

(1) —1
e |
.=
T ®
MCM 35 52
2o
fm i i g2l
14 (g // ‘\‘i
i [] Sensor f'f o N
de humo | ([ ™S )
Posibilidades de conexion de los modulos adicionales: SSD 533 \ AT
1 x XLM 35 o SLM 35 an «Option1» (SLM también posible en «Option2») \_ Ventilador /
2 x RIM 35 en «Option3», en cascada /’
1 x MCM 35 en «Option1», «Option2» o «Option3» —

Fig. 2 Diagrama de bloques

2.2.1 Alimentacién

La tension de servicio del ASD 533 es de +10,5 a +30 V-CC (UL/FM = 12,4 a 27). De esta tension de servicio, 5 V-CC se des-
viardn como tension interna en el Main Board AMB 33.

La tension de servicio se monitoriza en el AMB 33 para detectar posibles bajas tensiones. En caso de que la tension de servi-
cio caiga por debajo de 10,4 V-CC (+0 / -0,3 V-CC), el ASD 533 disparara el aviso de fallo de baja tension.
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Funcién

2.2.2 Control del ventilador

Las caracteristicas fisicas y eléctricas de un ventilador implican un elevado consumo de corriente momentaneo con el encen-
dido o el arranque, lo cual repercute en Ultima instancia en el dimensionamiento de la linea y en el consumo de corriente glo-
bal del sistema de deteccion de incendios.

Por ello, un circuito especifico impide que el ventilador supere un consumo de corriente maximo determinado en la fase de
arranque. Para ello, después de conectar el ASD 533, las revoluciones del ventilador irdn aumentando progresivamente con-
troladas por el procesador. Tras la aceleracion del ventilador, las revoluciones se mantienen en un nivel constante.

Cualquier posible blogueo del ventilador es detectado por el sistema de supervision de la corriente del motor. Si el valor su-
pera el umbral predefinido, se corta la alimentacion del ventilador y se dispara un aviso de fallo.

El detector de humos por aspiracion ASD 533 tiene una velocidad de ventilador constante preajustada, correspondiente al ni-
vel | del ASD 535. La velocidad es de 2.500 rpm con una tension del ventilador de 12,5 V-CC (+1).

Indicaciones
e La tension del ventilador depende de la temperatura actual del aire aspirado con un namero de revoluciones
constante, y puede variar segun el rango arriba indicado. La indicacion de la tension del ventilador es solo un
valor orientativo y sirve simplemente de referencia de control para los posibles trabajos de mantenimiento.
e El nivel del nUmero de revoluciones del ventilador no se puede modificar.

2.2.3 Microprocesador

Toda la secuencia del programa y del circuito se controla desde un microprocesador. El firmware esta almacenado en una
Flash-PROM. Las configuraciones especificas del sistema se guardan en una EEPROM.

El perro guardian interno (watchdog) del procesador es el encargado de supervisar el programa. En caso de que se produzca
una averia en el circuito del microprocesador, se disparara lo que se conoce como aviso de fallo de emergencia. Este se vi-
sualiza en el dispositivo con la iluminacién permanente del LED «Fault». Se activa el relé «fallo».
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Funcién

2.2.4 Programaciéon y manejo

El manejo del detector de humos por aspiracion ASD 533 en servicio normal (tras la puesta en funcionamiento) se limita al
encendido y apagado o al restablecimiento de un evento generado (alarma/fallo). El manejo tiene lugar normalmente desde la
CDI a través de las opciones «Grupo On/Off» y «Reset» (en la entrada «Reset externo» del ASD 533).

Mediante el boton «Reset» de la unidad de control, o accionando brevemente la entrada «Reset externo», pueden reiniciali-
zarse in situ los eventos generados en el ASD 533. El restablecimiento se producird Gnicamente cuando el evento que genero
el disparo o el aviso ya no esté presente (p. €j., el sensor de humo ya no contiene humo). Asimismo, una sefial permanente
en la entrada «Reset externo» provocara la desactivacion (desconexion) del ASD 533 (véanse para ello también los cap. 2.2.8
y 6.6.2).

Indicacion
El restablecimiento in situ no provoca la reinicializacion de una CDI de orden superior. Existe la posibilidad de
que la linea de orden superior de la CDI dispare un aviso de fallo a raiz del procedimiento de reset del ASD 533.

Para la puesta en funcionamiento del ASD 533, el Main Board AMB 33 en el interior del dispositivo incluye una indicacion al-
fanumérica y dos visualizadores de 7 segmentos, asi como dos pulsadores («UP» / «OK»). Estos elementos posibilitan una
funcién similar a la de un interruptor giratorio, es decir, pueden mostrar visualizaciones y posiciones comprendidas entre los
rangos A00 a Z99.

Con estos elementos puede llevarse a cabo la puesta en funcionamiento del ASD 533. No obstante, también pueden cargarse
configuraciones de dispositivo para limites del sistema predefinidos (EasyConfig). Estas posiciones predefinidas contienen,
por una parte, valores normativos sobre la sensibilidad de respuesta, la monitorizacion del flujo de aire y la configuracion de la
tuberia. Por otra parte, también incluyen posiciones que permiten desviaciones respecto a los limites normativos de la monito-
rizacion del flujo de aire. Con el procedimiento EasyConfig es posible poner en funcionamiento el dispositivo sin necesidad
del software de configuracion «ASD Config». En caso de que sea necesario llevar a cabo una programacién especifica del
sistema (p. €j., tras realizar un calculo con «ASD PipeFlow» o para programar el RIM 35), debera utilizarse el software de con-
figuracion «ASD Config».

La siguiente Fig. 3 muestra el esquema de proceso para fijar o programar las funciones del dispositivo que dependen del pro-
yecto.

si Uso de _no
«ASD PipeFlow» .
EasyConfig
Crear y calcular proyecto Seleccionar los limites
en «ASD PipeFlow» del sistema para el
¥ proyecto segun el
Resultado segin EN 54-20 cap. 4.4.4.3
Introducir resultado en el f - . .
software de configuracion sl Monitorizacion del flujo no
«ASD Configs de aire segun EN 54-20
Seleccionar las posiciones Seleccionar la posicién Seleccionar la posicion
de conmutador de conmutador de conmutador
):gB xgrzaom):eﬁoerir;:rl correspondiente correspondiente
p A11a C31enelASD W01 a W44 en el ASD

los resultados

Fig. 3 Esquema de proceso para la programacion referida al proyecto

Indicacion
Las posiciones de conmutador W01 a W44 Unicamente deben utilizarse previa consulta con el fabricante. Los va-
lores definidos en ellas en relacion con la monitorizacion del flujo de aire no estan homologados segin EN 54-
20.

La explicacion de las posiciones predefinidas y de la estructura de manejo se detalla en los cap. 4.4.4.3,4.4.4.4,7.2.1y 8.3.
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Funcién

2.25 Visualizaciones

Los siguientes eventos se visualizan mediante los LED de la unidad de control:
e servicio, fallo, alarma, presefial 1 — presefial 3, sensor de humo polvoriento, suciedad en sensor de humo

Segun el tipo de evento, los LED pueden iluminarse de forma permanente o con distintas frecuencias de parpadeo (véase
también el cap. 8.5).

2.2.6 Relés

En funcién del modelo del dispositivo y de los médulos adicionales instalados, el ASD 533 incluye varios relés con contactos
de conmutacidn libres de potencial, con las siguientes asignaciones:

Componente |ldentificacién del relé Funcion, eventos
AMB 33 Rel. 1: Fallo ® Fallo (todos los eventos) / ASD inactivo
Rel. 2: Alarma Disparo de alarma de sensor de humo
Rel. 3: programable libremente @ Programable libremente
l.er RIM 35 Rel.1 @ Presefial 1 o programable libremente
(a partir del|Rel.2 @ Presefial 2 o programable libremente
AMB 33) Rel.3 @ Presefial 3 o programable libremente
Rel. 4 @ Suciedad en sensor de humo o programable libremente
Rel.5 @ Obstruccién de conducto de aspiracion o programable libremente
2.°RIM 35 Rel.1 ® Programable libremente
(en cascada a|Rel.2 @ Programable libremente
partir del 1.°|Rel.3 @ Programable libremente
RIM 35) Rel. 4 ® Programable libremente
Rel.5 @ Programable libremente
o Indicaciones
@ El relé «Fallo» esta activado en modo de espera = Contacto bornes 12/10 cerrado, 12/11 abierto (ASD 533
con tensidn; ningun evento de fallo).
@ Los relés tienen asignados los criterios mencionados arriba (1.°" RIM 35) o son programables libremente con
el software de configuracion «ASD Config» (véanse también los cap. 7.2.1y 7.2.2).
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Funcién

2.2.7 Salidas

El ASD 533 cuenta con tres salidas Open Collector (OC 1 a OC 3), en las que pueden conectarse indicadores paralelos, de
respuesta u otros dispositivos (relés). Las salidas tienen asignados los siguientes criterios (véase también el cap. 6.6.5):

Componente |[Denominacién OC Funcidn, eventos

AMB 33 OC 1: Fallo Fallo (todos los eventos) / ASD inactivo
OC 2: Alarma Disparo de alarma de sensor de humo
ocC 3: programable libremente ® Programable libremente

Indicacion
® La salida OC puede programarse libremente con el software de configuracion «ASD Config» (véase también
los cap. 7.2.1y 7.2.2). La salida OC 3 controla siempre el mismo criterio que el Relé 3.

2.2.8 Entradas

El ASD 533 cuenta con una entrada «Reset externo», la cual permite restablecer el dispositivo a su estado normal tras un
evento. La entrada esta libre de potencial (optoacoplador) y puede activarse tanto desde el lado positivo como del negativo.
La entrada opera en el rango de 5 a 30 V-CC y con un ancho de banda de impulso de 0,5 a 10 s. Al aplicar una sefial perma-
nente durante mas de 20 s, el ASD 533 se desconecta (estado de fallo); véase para ello también el cap. 6.6.2. La desactiva-
cion a través de la entrada «Reset externo» funciona Unicamente cuando no hay ningin XLM 35 o SLM 35 montado en el
ASD 533.

Las entradas «OEM1» sirven para controlar la alarma y los fallos desde detectores externos. La entrada «OEM1 / St» puede
utilizarse también para la activacion del control dia/noche. No obstante, esta funcién tiene entonces prioridad sobre un disparo
de aviso de fallo procedente de detectores externos. Las entradas estan libres de potencial (optoacoplador) y pueden contro-
larse tanto desde el lado positivo como del negativo en el rango de 5 a 30 V-CC. Las entradas no vienen activadas por defec-
to y deben parametrizarse con el software de configuracion «ASD Config» (modo de funcionamiento del sensor de humo). Las
entradas controlan los estados de alarma y fallo (relés + LED) en el ASD. Para ello se aplican los mismos tiempos de retardo
y estados de autorretencion que para el disparo desde el SSD 533.

Indicaciones
e En determinadas circunstancias, el control a través de las entradas OEM1 no cumple los requisitos de
EN 54-20, por lo que Gnicamente debera utilizarse previa consulta con el fabricante.
e Las entradas no tienen supervision de linea.

2.2.9 Interfaces

En funcién de los médulos adicionales instalados, el ASD 533 cuenta con las siguientes interfaces:

Componente |Denominacion Funcion, eventos

AMB 33 USB Configuracion con «ASD Config» / actualizacién de firmware
+S/DS/- Linea de datos asincrona para MFU 535 / REK 535 (®)

XLM 35 L1/C1/G1//L2/C2/G2 Linea en bucle SecuriFire / Integral

SLM 35 T/IUIVIIXIYIZ Linea en bucle SecuriPro / SecurFire / Integral

Indicacion
® REK todavia no disponible en la fase actual.

20/118 ASD 533, Descripcion técnica, T 140 287 e es 7% SECURITON



Funcién

2.2.10 Monitorizacién del flujo de aire
La monitorizacion del flujo de aire se basa en el método de medicién calorimétrico (técnica de medicién de flujo masico).

La caja de detector contiene un sensor de flujo de aire que permite detectar cualquier cambio en el conducto de aspiracion
(rotura de tubo, obstruccién).

Al realizar un reset inicial del dispositivo, y con el conducto de aspiracién intacto, se registran los valores de la medicion del
flujo de aire y estos se guardan como valores nominales (100%). Para ello, el sistema colocara los valores en el centro de una
ventana de monitorizacion creada electronicamente. En caso de que los valores (valores reales) se salgan fuera de la ventana
de monitorizacién (xxx %) debido a una obstruccién o a una rotura de tubo en el conducto de aspiracion, el ASD 533 dispara
el aviso «Fallo flujo de aire». El ASD 533 permite configurar distintos tamafios para la ventana de monitorizacion.

La funcién ajustable de tiempo de retardo descarta determinadas magnitudes perturbadoras, tales como las turbulencias de
aire. Para mitigar las fluctuaciones de la temperatura ambiente, el ASD 533 esta provisto de un circuito de compensacion de
temperatura.

Indicacién
Para el correcto funcionamiento de la monitorizacién del flujo de aire es necesario registrar el flujo de aire es-
pecifico durante la puesta en funcionamiento del ASD 533. Cuando se dispara un reset inicial, los datos se regis-
tran y memorizan en el ASD 533 como valores nominales (véase también el cap. 2.2.17, «Tipos de reset»).

Segun EN 54-20, debe notificarse como fallo toda variacion del flujo de aire superior al £20 %. En el detector de humos por
aspiracion ASD 533, el flujo de aire se mostrara al 100 % si, después del reset inicial, el conducto de aspiracién esta limpio y
en perfecto estado. En las posiciones de conmutador A11 a C31, una variacion de este valor superior al +20 % (es decir, por
debajo del 80 % [suciedad/obstruccion] o por encima del 120 % [rotura de tubo]) disparara el aviso «Fallo flujo de aire» una
vez transcurrido el tiempo de retardo de 300 s de la LS-U.

Indicacion
En las posiciones de conmutador W01 a W44, los valores establecidos para la monitorizacién del flujo de aire no
estan homologados segun EN 54-20, por lo que Unicamente se deben utilizar previa consulta con el fabricante.

2.2.11 Monitorizacién del sensor de humo

El sensor de humo del ASD 533 se monitoriza en el Main Board AMB 33. En caso de averia en el sistema electronico del sen-
sor, o si hay polvo o suciedad en el sensor de humo, esto se registrara como cddigo de evento y se mostrara como estado o
fallo (polvo; solo visualizacion del estado, disparo de fallo Gnicamente a través de RIM 35). También se monitoriza el cable de
conexion entre el sensor de humo y el AMB 33, y en caso de averia se comunicara un fallo.

Con el fin de evitar falsas alarmas, el sensor de humo SSD 533 utilizado en el ASD 533 dispone de una regla técnica para
comparar modelos de parametros para la deteccion de incendios (regla para la verificacion del estado de la alarma segun DIN
VDE 0833-2).
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2.2.12 Disparo de la alarma

De forma ciclica, el sensor de humo envia su estado junto con el nivel de sefal/nivel de humo al Main Board AMB 33. El esta-
do del sensor de humo se procesa en el AMB 33. Si se superan los valores limite establecidos (alarma, presefial 1 — 3), en el
ASD 533 se disparara el correspondiente estado «Alarma» o «Presefial 1 — 3».

2.212.1 Alarma?2

Con el software de configuracion «ASD Config» es posible activar adicionalmente una «alarma 2» en el ASD 533. Al activarla,
esta se encuentra siempre por encima de la «alarma» del sensor de humo descrita en el cap. 2.2.12 (minimo un 20 %). En
caso de que se supere el valor limite establecido para la alarma 2, el ASD 533 no mostrara ninguna indicacion adicional. Op-
cionalmente, la alarma 2 puede programarse en un relé RIM. La alarma 2 constituye siempre una alarma de continuidad de la
alarma EN 54-20, y por ello no esta sujeta a los requisitos de respuesta segun EN 54-20. En el cap. 7.2.1 (tabla A) se detallan
los posibles ajustes de la alarma 2 mediante el software de configuracion «ASD Config».

2.2.12.2 Alarma en cascada

Con el software de configuracién «<ASD Config» es posible activar una conexion en cascada del disparo de la alarma. De este
modo, las presefiales 1 a 3 y la alarma activadas se dispararan sucesivamente conforme a los tiempos de retardo estableci-
dos (retardo de presefial y retardo de alarma).

Indicacién
e En determinadas circunstancias, la funcién «conexion en cascada» no cumplird los requisitos de EN 54-20,
por lo que Unicamente debe utilizarse previa consulta con el fabricante.
e Para el uso conforme a UL 268 y ULC-S529 debe tenerse en cuenta que el tiempo de retardo maximo para el
disparo de la alarma en el ASD 533 puede ser de 30 s (ajustable).

2.2.12.3 Aislamiento del sensor de humo

Esta funcion permite dejar el ASD 533 en estado de aislamiento utilizando el software de configuracion «<ASD Config». De es-
te modo pueden dispararse alarmas de prueba en el ASD 533 sin necesidad de controlar sistemas de orden superior como la
CDI (los relés, las salidas OC y el SLM / XLM no se disparan). Con la funcion «Aislar» activada, en el ASD se disparara un
aviso de fallo que sera enviado al control superior. El LED «Fault» (fallo) se encendera de forma permanente en el ASD.

El estado «Aislar» también se disparara cuando se active el procedimiento «Sustitucion del filtro» (véanse también los
cap. 2.2.18y 7.8).
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2.2.13 Autolearning

Gracias a la funciéon Autolearning, el ASD 533 puede analizar durante un periodo determinado (ajustable desde un minuto
hasta 14 dias) el aire del recinto que entra en el sistema a través del conducto de aspiracion y, a partir de dicho andlisis, indi-
car a los sensores de humo cuéles son los umbrales de disparo ideales para la alarma. Con ello se evita que las posibles
magnitudes perturbadoras que afectan al funcionamiento, como el polvo, el vapor o el humo, puedan provocar disparos erré-
neos en el ASD 533. Pero también sirve (por ejemplo, en el caso de las salas asépticas) para establecer un umbral de disparo
con la mayor sensibilidad posible (muy por debajo del umbral exigido por EN 54-20). Durante el Autolearning, el sensor de
humo recibe informacién sobre la desviacidon mas elevada, la cual se fija como umbral de disparo definitivo con un factor mul-
tiplicador ajustable de entre 1,1 hasta 10 veces. No obstante, el umbral de disparo definitivo nunca podra ser inferior al umbral
de disparo minimo posible (véase ejemplo 2) ni superior al umbral de disparo exigido para el cumplimiento de EN 54-20 (véa-
se ejemplo 3). Cuando el control dia/noche esta activado, los valores de ambos periodos se envian por separado.

Ejemplo 1:

e Tipo de sensor de humo = SSD 533 (0,02—-10 %/m)

e Umbral de disparo necesario segun los limites del sistema o «ASD PipeFlow» para EN 54-20, clase C = 0,4 %/m
e Factor de Autolearning seleccionado = 2

e Desviacion maxima (nivel de humo) durante Autolearning = 31 %

Célculo: 0,31 x 2 x 0,4 %/m = 0,248 %/m
Resultado: Umbral de disparo del sensor de humo = 0,248 %/m

Ejemplo 2:

e Tipo de sensor de humo = SSD 533 (0,02—-10 %/m)

e Umbral de disparo necesario segun los limites del sistema o «ASD PipeFlow» para EN 54-20, clase A = 0,03 %/m
e Factor de Autolearning seleccionado = 1,1

e Desviacion méxima (nivel de humo) durante Autolearning = 50 %

Caélculo: 0,5 x 1,1 x 0,03 %/m = 0,0165 %/m
Resultado: Umbral de disparo del sensor de humo = 0,02 %/m (umbral de disparo minimo posible del SSD 533)

Ejemplo 3:

e Tipo de sensor de humo = SSD 533 (0,02—-10 %/m)

e Umbral de disparo necesario segun los limites del sistema o «ASD PipeFlow» para EN 54-20, clase C = 0,2 %/m
e Factor de Autolearning seleccionado = 10

e Desviacion méxima (nivel de humo) durante Autolearning = 16 %

Calculo: 0,16 x 10 x 0,2 %/m = 0,32 %/m
Resultado: El umbral de disparo del sensor de humo permanece en 0,2 %/m para que se cumpla EN 54-20, clase C.

Indicaciones

e El disparo de alarma normativo durante el Autolearning esta garantizado, y el procedimiento se interrumpe.
Asimismo, el Autolearning se interrumpira cuando, durante su funcionamiento, se produzca un cambio en la
configuraciéon (cambio dentro de las posiciones de conmutador A11 — C31, W01 — W44 y X01 — X03). En ca-
so de que se produzca un corte de tension en el ASD (cable de alimentacién) durante el Autolearning, este
volvera a iniciarse cuando se restablezca la tension de alimentacion. En caso de desconexién (desde la CDI
0 a través del «Reset externo»), el Autolearning se interrumpira y se reiniciara tras la reconexion. El Autole-
arning se interrumpird también durante las operaciones «Aislar» y «Sustitucion de filtro», y volvera a iniciarse
cuando se anulen estos estados.

e El Autolearning unicamente puede utilizarse con el software de configuracién «ASD Config» en las posiciones
de conmutador X01 — X03.

e Durante el Autolearning, en el visualizador de segmentos se mostrara un punto parpadeante (indicacion
Watchdog) y el texto AL.
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2.2.14  Control dia/noche y control dia de la semana

A través del control dia/noche, el ASD 533 se puede adaptar a los procesos especificos del servicio (p. €j., generacion de pol-
vo, vapor o humo durante la jornada de trabajo). Al activar el control dia/noche es posible asignar distintos umbrales de dispa-
ro, condiciones de presefial (solo nivel de humo, no relés) para un espacio de tiempo determinado, asi como parametros de la
LS-U (véase también el cap. 2.2.13).

Indicaciones

e La modificacién inadecuada de los parametros en el funcionamiento dia/noche puede tener como conse-
cuencia el incumplimiento de la norma EN 54-20.

e El control dia/noche Gnicamente puede realizarse con el software de configuracion «ASD Config».

e La activacién del control dia/noche puede realizarse indistintamente desde el reloj del ASD (segun el progra-
ma de tiempo/dia de la semana en «ASD Config»), desde la CDI o mediante la entrada OEM «OEM1 / St».

e El control dia/noche sélo es valido en las posiciones de conmutador X01 — X03.

e Enlos dias de la semana no activados se seleccionara siempre el funcionamiento nocturno (activacion desde
el reloj del ASD).

e Ademas de la indicacién Watchdog (punto parpadeante del visualizador de segmentos izquierdo), cuando el
control dia/noche esta activado, en el visualizador de segmento derecho se enciende también el punto de
forma permanente (solo en las posiciones de conmutador X01 — X03).

2.2.15 Disparo de aviso de fallo

En caso de que se produzca un evento de fallo en el ASD 533, el relé «fallo» quedara sin corriente y activara la indicacion
«Fault». Gracias a la indicacion del cédigo de evento en el AMB 33 (posicion de conmutador E), es posible delimitar ademas
el patrén de error en caso de fallo (véanse también los cap. 8.5.3.3 y 10.3.1). Los siguientes eventos disparan un aviso de fa-
llo (extracto):

e Fallo flujo de aire (transcurrido el tiempo de retardo del LS)

e Fallo ventilador (por debajo o por encima de los valores limite del ventilador, sefial taquimétrica)
e Fallo reset inicial

¢ Fallo sensor de humo sucio

¢ Fallo sensor de humo inexistente; fallo de comunicacion; otros

¢ Fallo de comunicacion del AMB 33 con la unidad de control

¢ Fallo de comunicacion del AMB 33 con XLM 35/ SLM 35/ RIM 35 / MCM 35 (individual)
e Fallo de emergencia (microprocesador averiado)

e Fallo baja tension (10,4 V-CC, +0/-0,3 V)

¢ Fallo alimentacidn (sin tensién en el ASD, sin indicacion «Fault»)

e ASD inactivo a través de la entrada «Reset externo».

Indicacion
El relé «fallo» esta retenido en estado de reposo =» Contacto de bornes 12/10 cerrado, 12/11 abierto (ASD 533
con tension; ningun evento de fallo).

2.2.16 Memoria de eventos

El ASD 533 dispone de una memoria de eventos que permite almacenar hasta 430 eventos. El Ultimo evento (el mas reciente)
se colocaré en primer lugar. Si la memoria supera los 430 eventos, se borrara el mas antiguo. Unicamente el fabricante puede
borrar toda la memoria de eventos. La memoria de eventos puede leerse directamente en el ASD 533 mediante la funcion de
interruptor giratorio (posicion de conmutador E = ultimos 99 eventos, véase también el cap. 8.5.3) o con el software de confi-
guracion «ASD Config» (opcionalmente hasta 430 eventos).
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2.2.17 Tipos de reset

Todos los eventos generados en el ASD 533 entran con las configuraciones estandar en autorretencion. Para la reinicializa-
cion debe llevarse a cabo un reset de estado.

Existen los siguientes tipos de reset (cap. 2.2.17.1 a 2.2.17.3):

2.2.17.1 Reset de estado

El reset de estado se dispara al pulsar el boton «Reset» en la unidad de control o activando la entrada «Reset externo» (véa-
se también el cap. 6.6.2). El reset de estado s6lo puede dispararse después de un evento, pero no hasta el momento en que
el criterio que ha disparado el evento vuelva a la posicion de reposo (p. €j., cuando el nivel de humo en el sensor de humo
vuelve a estar por debajo del umbral de disparo o cuando se soluciona un evento de fallo). Al realizar un reset de estado, el
ASD 533 contintia con su funcionamiento «normal» y el ventilador no se detiene.

2.2.17.2 Reset de hardware

Un reset de hardware se dispara en el caso de una interrupcién momentanea de la tension de alimentacion o si se acciona
brevemente el pulsador «HW-Reset» del AMB 33 (véase también las Fig. 40 y Fig. 45). El ASD 533 se reiniciara. El ventilador
se detendra y volvera a arrancar progresivamente (control de arranque). Los parametros del ASD 533 programados con ante-
rioridad se mantienen (configuraciones especificas del sistema).

Indicacién
jAtencion! Control de incendios y alerta remota
El reset de hardware provoca un disparo momentaneo del relé de fallo (aprox. 1 s). Por ello, cuando se realicen
trabajos de mantenimiento en el ASD 533, es imprescindible desconectar previamente los controles de incendios
y las alertas remotas de los sistemas de orden superior (CDI).

2.2.17.3 Reset inicial
Se disparara un reset inicial segun la informacion detallada en el cap. 7.3.5.

Al llevar a cabo un reset inicial, se determinan los datos basicos (p. €j., conducto de aspiracién conectado, datos sobre el flujo
de aire) y estos se almacenan en el ASD 533. También se produce un ajuste automatico de la monitorizacién del flujo de aire.
Los datos basicos permanecen guardados hasta que se ejecuta un nuevo reset inicial. El reset inicial no anula los parametros
especificos del sistema definidos previamente (limites del sistema, clase de respuesta).

Indicaciones

e En la puesta en funcionamiento, asi como después de realizar modificaciones en el conducto de aspiracion
(longitud, reparaciones), es obligatorio llevar a cabo un reset inicial. De igual modo, debera realizarse un re-
set inicial después de trabajos de reparacion en el ASD 533 (sustitucion del sensor de flujo de aire, de la uni-
dad de ventilacion para la aspiracién o del Main Board AMB 33).

e En caso de actualizacion del FW, solo sera necesario un reset inicial posterior si asi lo indica expresamente
la descripcién del firmware correspondiente.

e Al llevar a cabo un reset inicial, se debe garantizar que el conducto de aspiracion esta correctamente instala-
do (puntos de unidn sellados, orificios de aspiracion correctamente perforados).

e En caso de que sea necesario un nuevo reset inicial como consecuencia de un aviso de fallo no restaurable
en la monitorizacién del flujo de aire, solo podra llevarse a cabo si previamente se han adoptado todas las
medidas necesarias para limpiar el conducto de aspiracién (incluida la caja de filtro/unidad de filtrado; véase
también el cap. 9.3). Si se realiza un reset inicial con los orificios de aspiracion sucios u obstruidos, existe el
riesgo de que no se puedan tomar muestras de aire o de que se tomen de forma insuficiente, lo cual puede
impedir que el ASD 533 dispare la alarma.

e Antes de llevar a cabo un reset inicial, se debe esperar un minimo de 5 min hasta que termine la fase de
arranque del ventilador (tras el encendido o tras modificaciones en el conducto de aspiracion).
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2.2.18 Monitorizacion del filtro

Si en el conducto de aspiracidn hay instalada una unidad de filtrado de polvo, esta puede monitorizarse a través de la funcién
conmutable de monitorizacion del filtro. No se trata de una monitorizacién del grado de suciedad del elemento de filtro, sino
Unicamente de la monitorizacion de un tiempo de «vida util del filtro» preestablecido en el ASD. La vida util del filtro esta fijada
por defecto en 6 meses, pero puede modificarse segun el tipo de instalacion en un rango comprendido entre 1 y 24 meses
(valor de ajuste en meses; véase también el cap. 9.1). Una vez transcurrido este plazo, en el ASD se disparara un aviso de
«Fallo de filtro (fin de vida util)». Este aviso de fallo se dispara solamente en dias laborables (LUN-VIE, a condicion de que la
hora y la fecha estén correctamente ajustadas) sobre las 10:00 h, y puede restablecerse una vez. Transcurrido un tiempo de
espera de 14 dias, volvera a dispararse un aviso de fallo, que solo podra restablecerse cuando se haya sustituido el elemento
de filtro.

Para sustituir el filtro, debe activarse en el ASD la funcion correspondiente «Sustitucion del filtro», que cuenta con distintas
posibilidades que se enumeran mas abajo. Al activarse la sustitucion del filtro, el detector de humos por aspiracion cambiara
al estado «Aislar». De este modo se impide que las particulas de polvo que pudieran caer del elemento de filtro durante los
trabajos de sustitucién provoquen una falsa alarma. Una vez sustituido el filtro, el proceso «Sustitucion del filtro» debe finali-
zarse pulsando el boton «Reset» del ASD. Con ello también se desactivara el estado «Aislar», y el fallo quedara restablecido
en el ASD. La monitorizacién de la «Vida util del filtro» se pondra nuevamente en 0.

El ASD 533 cuenta con las siguientes opciones de monitorizacion del filtro:

e Monitorizacion del filtro On/Off;

e Cambiar vida util del filtro (en meses: de 1 a 24)

e Leer vida util del filtro (ajuste actual y tiempo transcurrido)

e Activar sustitucion del filtro (iniciar) desde EasyConfig

e Activar sustitucion del filtro (iniciar) pulsando el botdn «Reset» durante méas de 15 s (siempre que la funcién de monitoriza-
cion del filtro y el botdn «Reset» estén activados)

e Finalizar la sustitucion del filtro pulsando nuevamente el boton «Reset» , 0 a través de «ASD Config» > «Filtro sustituido»
o «Desactivar aislamiento».

También puede accederse a estas funciones directamente en el ASD mediante el control de EasyConfig (posicion de conmu-
tador d) o utilizando el software de programacion «ASD Config».
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3 Configuracion

3.1 Config. mecéanica

El detector de humos por aspiracién ASD 533 se compone de la caja de detector y una tuberia de aspiracién. Los conductos
de aspiracion son tubos de PVC rigido o de ABS de 25 mm de diametro exterior y 20 mm de diametro interior (véase también
el cap. 5.3). En aplicaciones especiales, por ejemplo, en entornos extremadamente corrosivos, también pueden utilizarse
otros materiales de tuberia siguiendo las indicaciones del cap. 5.3. El conducto de aspiracién posee varios orificios de
aspiracion, dimensionados de tal modo que cada uno de ellos absorbe la misma cantidad de aire. El conducto de aspiracion
puede tener forma de I, U, T, H o E. Normalmente, el conducto de aspiracion tiene una forma simétrica. No obstante, el
software de calculo «ASD PipeFlow» también permite disefiar tuberias de aspiracion asimétricas.

La cubierta de la caja de detector se abre mediante cuatro cierres giratorios rapidos. En la zona media de la parte inferior de
la caja de detector existen dos posiciones de anclaje adicionales para los cierres giratorios rapidos, con el fin de que la cubier-
ta de la caja quede fijada cuando el dispositivo esta abierto para los trabajos de puesta en funcionamiento y mantenimiento.

En la caja de detector hay un ventilador, el cual, junto con el conducto de aspiracién, se encarga de suministrar aire hacia la
caja de forma ininterrumpida. Un sistema de monitorizacién del flujo de aire detecta las obstrucciones y roturas de tubo que
puedan producirse en el conducto de aspiracion.

En la caja de detector, el sensor de humo SSD 533 esta instalado en la camara del sensor de humo I. El sensor se puede
desmontar para trabajos de mantenimiento segun las indicaciones del cap. 6.3. El canal de aire que atraviesa el sensor de
humo y el ventilador esta separado del resto de componentes de la caja de detector. Esto permite que el ASD 533 esté total-
mente operativo durante los trabajos de puesta en funcionamiento y de mantenimiento incluso con la cubierta de la caja abier-
ta. La camara de sensor de humo Il esta cerrada y no se puede usar.

El Main Board AMB 33 incluye el sistema electrénico de supervision controlado por procesador y el sistema de conexion. Los
modulos adicionales opcionales (XLM 35, SLM 35, RIM 35, MCM 35) pueden instalarse en cuatro lugares de montaje de la
caja de detector.

En la cubierta de la caja de detector se encuentra la placa de circuito impreso equipada BCB 35. Para la rotulacion de la uni-
dad de control se utilizan tiras de rotulacion predefinidas. Si las tiras se colocan al revés, también es posible montar el disposi-
tivo girdndolo 180°.

Indicacién
Los modulos adicionales XLM 35, SLM 35, RIM 35 y MCM 35 son opcionales y deben montarse en el ASD 533
durante la instalacion del sistema. Se pueden instalar como maximo cuatro médulos.
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Fig. 4 Configuracién mecanica
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3.2 Configuracion eléctrica

La configuracion eléctrica del ASD 533 esta formada por los siguientes elementos:

e Main Board AMB 33

e Circuito impreso BCB 35 integrado en la cubierta de la caja
e Sensorde humo | SSD 533

e Ventilador

e Sensor de flujo de aire |

e Mobdulos adicionales XLM 35, SLM 35, RIM 35, MCM 35.

El Main Board AMB 33 incluye los siguientes elementos y componentes de circuito:

e Fuente de alimentacion con regulador de conmutacién

e Control del ventilador con analisis del flujo de aire y medicién de temperatura

e Andlisis del sensor de humo

e 2 entradas de optoacoplador para recibir los estados opcionales del detector de humos (OEM1)

e Entrada de optoacoplador para el reset externo

e Modulos de controlador para el control de los relés y de las salidas Open Collector

e Microprocesador con puertos, RAM, Flash-PROM, EEPROM, etc.

e Bateria de litio

e Modulo de reloj RTC

e 2 pulsadores, 1 indicacion alfanumérica y 2 visualizadores de 7 segmentos para el ajuste de la configuracion
e 3relés con contactos de conmutacion libres de potencial para fallo y alarma, de programacion libre

e Bloques de bornes roscados enchufables para conectar el dispositivo

e Interfaz USB (dispositivo)

e 2 LED para la sefial USB (RX / TX)

e LED para el Watchdog de HW

¢ Enchufe de cable plano de 10 polos para la conexion a la unidad de control

e 2 enchufes de cable plano de 16 polos (Optionl y Option2) para la conexion al XLM 35 (solo Optionl1), SLM 35, MCM 35
¢ 1 enchufe de cable plano de 14 polos (Option3) para la conexion a los 2 RIM 35 y MCM 35 (en cascada)
e 1 enchufe de cable plano de 6 polos para la conexién al sensor de humo

e 1 enchufe de 3 polos para la conexién al sensor de flujo de aire

e Pulsador HW-Reset.

e Interruptor S4 para la actualizacion de firmware
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Fig. 5 Configuracién eléctrica

3.3 Hardware / Firmware

Se considera hardware la caja de detector completa y todos los componentes del detector de humos por aspiracién ASD 533,
asi como el conducto de aspiracion y el material de montaje.

El firmware esta guardado en la Flash PROM del ASD 533. Para archivar o memorizar los parametros especificos del sistema
existe una EEPROM.

Indicaciones
e El ASD 533 sélo debe utilizarse con el firmware original apropiado, suministrado por el fabricante. Cualquier
manipulaciéon no autorizada del firmware o el uso de firmware no original puede provocar un funcionamiento
defectuoso o dafos en el dispositivo. En ese caso, quedaran revocados todos los derechos de garantia y de
responsabilidad que pudieran ejercerse ante el fabricante del ASD 533.
e Por principio, recomendamos utilizar siempre la version mas reciente de firmware del producto. La modifica-
cion del hardware o del firmware de un producto por parte del fabricante no da derecho a una actualizacion

de los productos existentes.
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3.4 indice de materiales / componentes

En el momento de la entrega, el ASD 533 incluye el siguiente material (véanse también los cap. 5.1, 5.3, 9.5.1y 12):

Al n o el ] Protocolo de puesta
AMB 33 (placa de circuito Sensor de humo . P XLM /SLM / RIM / MCM
. . en funcionamiento
impreso equipada)
ASD 533-1 si BCB 35 SSD 533 si -- (accesorios)

El kit de montaje incluye:
3 rétulos de empresa, 1 tapon ciego M20, 4 tacos S6, 4 tirafondos Torx @ 4,5 x 40 mm, 4 arandelas M4 @ 4,3/12 x 1 mm

Estan disponibles los siguientes accesorios:

XLM 35 0 SLM 35 RIM 35 MCM 35
ASD 533-1 1 posible 2 posible 1 posible

El material para el conducto de aspiracién se adquirira al fabricante por separado, en las cantidades necesarias y segun
las dimensiones del sistema y su uso. Este material se detalla en un documento aparte; T 131 194 (véanse también los
caps. 5.3,9.5.1y 12).

Indicacién
El material para el conducto de aspiracion esta incluido en la homologacién de dispositivos por parte de la VdS.
Por ello, para la instalacién del sistema sélo debera emplearse el material autorizado y especificado por el fabri-
cante; véase para ello T 131 194. Unicamente se podran utilizar otros materiales si el fabricante asi lo autoriza
por escrito.

Para el montaje y la manipulacion del ASD 533 es necesaria, en parte, una herramienta especial (tornillos Torx). El cap. 5.1
incluye la lista correspondiente.

3.5 Embalaje

La caja de detector se suministra en un embalaje de cartén apropiado, precintado con cinta adhesiva. Este embalaje es reci-
clable y se puede llevar al punto de recogida de residuos.

El kit de montaje y las piezas pequefias del material de la instalacién vienen empaquetados en bolsas reciclables. El tubo de
aspiracion se suministra en forma de barras (aprox. 4-5 m). El tubo flexible se suministra en rollos de 50 m.

En cada embalaje aparece indicado su contenido segun el cap. 1.5.

Indicaciones

e Los componentes electrénicos, como las placas de circuito impreso, vienen empaquetados adicionalmente
con un embalaje de proteccién antiestatico. Estos componentes deben extraerse del embalaje sélo inmedia-
tamente antes de su instalacion o montaje.

e Se consideraran nuevos Unicamente aquellos dispositivos que tengan el cierre intacto y sin abrir (precintado
con cinta adhesiva). Los embalajes no deben abrirse hasta el momento de su instalacién.

e El embalaje de cartén de la caja de detector cumple los requisitos minimos de un embalaje, y puede soportar
hasta 10 veces su peso cuando esta apilado.

e Los embalajes del ASD 533 son adecuados para el envio por correo o por ferrocarril, pero con limitaciones.

e Para el envio a zonas tropicales, transporte maritimo, etc. deberan tomarse las precauciones necesarias
(embalajes especiales facilitados por el transportista).
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4 Proyecto de sistemas

4.1 Aspectos generales sobre los proyectos de sistemas

41.1 Normas, disposiciones, directrices y certificaciones

El siguiente capitulo 4 «Proyecto de sistemas» incluye las directrices para proyectar un detector de humos por aspiracion
ASD 533. Estas directrices Unicamente se refieren a la aplicacién directa en la medida en que sea necesario para el cumpli-
miento de la norma EN 54-20 y para el funcionamiento correcto desde un punto de vista técnico.

Indicaciones

e Lainstalacion de sistemas de deteccidn de incendios especiales, como el ASD 533, esta sujeta en parte a las
disposiciones y directrices especificas de cada pais, y por ello debera ser aprobada por los organismos técni-
cos y las autoridades competentes (aseguradoras) antes de su implantacion.

e Para muchos usos especificos del pais, de la instalacién y de la aplicacion, existen directrices de proyecto,
ejemplos de aplicacién, asi como otros reglamentos y directivas vigentes.

e Esta documentacion puede solicitarse al fabricante del sistema del ASD 533 o a los organismos técnicos y
autoridades competentes.

e Con caracter general, para la instalacion, el proyecto y el uso del detector de humos por aspiracién ASD 533
seran aplicables las disposiciones y directrices especificas de cada pais. En cualquier caso, las indicaciones
de proyecto siguientes estaran sometidas a las normas especificas de cada pais.

El detector de humos por aspiracion ASD 533 cumple los requisitos de la norma europea EN 54-20 (clases A a C). Estos son:

e EN54-20, clase A sensibilidad muy alta
e EN 54-20, clase B sensibilidad alta

e EN 54-20, clase C sensibilidad normal
4.2 Ambito de aplicacidn

Con el fin de adaptarlo a la configuracién requerida de un sistema, el ASD 533 puede conectarse practicamente sin limitacio-
nes a todos los sistemas habituales de deteccion de incendios a través de sus contactos de conmutacion libres de potencial o
con médulos lineales especificos de la central (p. €j. XLM 35 / SLM 35). Para determinar cudl es la configuracion de sistema
idénea y cual se aplica finalmente se deben tener en cuenta los siguientes factores:

e Leyes, disposiciones y directrices

¢ Necesidades del cliente

e Tipo de sistema y ambito de aplicacién

e Particularidades del edificio

¢ Nuevo sistema, sustitucién de un sistema existente o ampliacion

¢ Relacion coste/beneficio
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4.2.1 Limites del sistema

Proyecto de sistemas

Para la instalacion de un detector de humos por aspiracion ASD 533 son validos los limites del sistema que se enumeran a
continuacion, los cuales garantizan el cumplimiento de EN 54-20. Dependiendo del procedimiento del proyecto, podran ser de
aplicacion adicionalmente los limites del sistema de los cap. 4.4y 4.5.

Clase A Clase B Clase C
Longnyd total maxima dg la tuberia de aspiracion 200 m 200 m 200 m
(incluyendo un posible retorno de aire)
Distancia max. desde el ASD hasta el orificio de aspiracién mas alejado 80m 80 m 80 m
Nimero méax. de orificios de aspiracion en el conducto de aspiracion 16 50 50

4.2.2 Accesorios del conducto de aspiracién

En funcién de la modalidad de proyecto de sistemas elegida (con célculo mediante «ASD PipeFlow» segun el cap. 4.3.1 0
sin céalculo mediante «ASD PipeFlow» segln el cap. 4.3.2), se pueden utilizar los siguientes accesorios para el conducto de
aspiracion (ver lista completa del material autorizado para el conducto de aspiraciéon en el documento T 131 194):

ASD 533

% Proyectos =2

sin «ASD PipeFlow»

con «ASD PipeFlow»

% Configuracion a través de =

EasyConfig o «<ASD Config»

«ASD Config»

Filtro

FBS 25 PC/ FBL 25 PC v

FBX 25 PC x v

DFU 535L / DFU 535XL / DFU 911 v v
Tubo capilar de aspiracion

TU6PVC x | v
Accesorios de calefaccion

Todos los accesorios de calefaccion % | x
Protecciones contra detonaciones

DFA 25-1/ DFA 25-2 / DFA 25-3 x | x
Dispositivos de purga automatica

ADB 01A / ADB 02 x | v
Box para detector

REK 511 v | v
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Proyecto de sistemas

4.3 Asistentes para la realizacion de proyectos

43.1 Proyectos calculados con «ASD PipeFlow»

Para proyectar la tuberia de aspiracion se dispone del software de céalculo «ASD PipeFlow». Este permite disefiar en una su-
perficie de dibujo las estructuras de tuberia necesarias para instalar un sistema completo, asi como disponer los orificios de
aspiracién necesarios. El software de calculo «ASD PipeFlow» incluye distintos materiales de tuberia, racores y accesorios
(caja de filtro, separador de agua, etc.). Como resultado final, el software de calculo proporciona los parametros necesarios
para el disparo conforme a EN 54-20 (clases A a C), los cuales deberan programarse a continuacion en el ASD 533.

Con el software de célculo «ASD PipeFlow» es posible proyectar y construir tuberias de aspiracion asimétricas. El software de
calculo tiene establecidos limites del sistema para el disparo conforme a EN 54-20.

El material del conducto de aspiracion introducido en el software de calculo «ASD PipeFlow» (asi como el propio software de
céalculo «ASD PipeFlow») esta incluido en la homologacion de dispositivos por parte de la VdS. La lista de materiales disponi-
bles para el conducto de aspiracién se detalla en un documento aparte (T 131 194).

= ]
/8> SECURITON

Fig. 6 Interfaz del programa «ASD PipeFlow»

Indicacién sobre el saneamiento de sistemas existentes con el ASD 533
Para el saneamiento de sistemas existentes (otros detectores de humos por aspiracion distintos al ASD 533), la
tuberia de aspiracion existente debera recalcularse con el software de célculo «ASD PipeFlow» Antes de la
puesta en funcionamiento, el conducto de aspiracion existente debe limpiarse e inspeccionarse (comprobacion
de dafios).
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4.3.2 Proyecto de sistema sin célculo con «ASD PipeFlow»

En caso de que un proyecto se realice sin «ASD PipeFlow», el ASD 533 dispone de varias posiciones de conmutador con los
valores predefinidos que son necesarios para el disparo segun EN 54-20, clases A — C (véase también el cap. 4.4.4.3).

Indicaciones sobre el proyecto de sistemas sin célculo con «<ASD PipeFlow»
Por lo general, la tuberia de aspiracién debe disponerse de forma simétrica (incluyendo los orificios de aspi-
racion). Debe respetarse una desviacién max. de simetria del £10 %.
e No deberan superarse las longitudes de tubo maximas ni el nimero maximo de orificios de aspiracion que se
indican en el cap. 4.4.4.3.
¢ Unicamente deben utilizarse los materiales de tuberia de 25 mm de diametro incluidos en el documento
T 131 194 (incluyendo la manguera flexible).
e En el conducto de aspiracion podran instalarse como maximo 2 piezas con angulo de 90°. Para el resto de
los cambios de direccion que sean necesarios en el conducto de aspiracién se emplearan codos de 90°.
e Latuberia podra incluir como maximo los siguientes accesorios:
= una caja de filtro (FBL) o una unidad de filtrado de polvo DFU 535XL o DFU 911 y dos boxes para detec-
tor (REK), individuales o combinados
= una caja de filtro (FBL) o una unidad de filtrado de polvo DFU 535XL o DFU 911 y un separador de agua
(WRB), siempre combinados, pero sin boxes para detector (REK).
e En caso de que se utilicen otros elementos o accesorios de tubo (p. €., mas de dos piezas en angulo de 90°,
tubos flexibles, trampa para polvo) es obligatorio utilizar el software de calculo «ASD PipeFlows.
e La vigilancia de equipos debe proyectarse con el software de calculo «ASD PipeFlow».
e Enlas aplicaciones que incluyan retorno de aire, debera utilizarse el software de calculo «<ASD PipeFlow».

4.4 Vigilancia de recintos

44.1 Aplicaciones para la vigilancia de recintos

El detector de humos por aspiracion ASD 533 puede utilizarse, entre otros, en los siguientes ambitos:

e Recintos en los que resulta complicado instalar detectores puntuales por su dificil acceso, por ejemplo:
- Conductos y tuneles de cables, falsos techos, falsos suelos
- Salas de maquinas, naves de fabricacion
- Zonas de alta y baja tension
- Salas de ordenadores, salas asépticas
e Recintos en los que, por motivos estéticos, no se pueden instalar detectores puntuales, por ejemplo:
- Proteccion de bienes culturales
- Museos
e Entornos en los que los detectores puntuales pueden resultar dafiados, por ejemplo:
- Celdas de prisiones
- Zonas de transito publicas
e En recintos con desarrollo puntual de humo, por ejemplo:
- Almacenes con montacargas
e En espacios con abundante presencia de polvo o humedad ambiental elevada.

Indicacién
En aquellas aplicaciones en las que exista una abundante presencia de polvo o una humedad elevada, sera ne-
cesario instalar los accesorios correspondientes siguiendo las indicaciones del fabricante, por ejemplo: Caja de
filtro/unidad de filtrado, trampa para polvo, separador de agua o valvula de bola de tres vias para la limpieza
ocasional del conducto de aspiracidn con aire comprimido (véase para ello también el cap. 5.5.12).
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4.4.2

Principios béasicos de la vigilancia de recintos

o

Para la vigilancia de recintos se aplicaran los siguientes principios:

Indicaciones

El nimero de unidades del ASD 533 y su disposicion dependeran de las dimensiones del recinto.

En general, seran validas las superficies de vigilancia de los detectores de humos puntuales. Deben respe-
tarse las directrices aplicables especificas para el objeto.

Las tuberias de aspiracion se dispondran de tal manera que permitan detectar todos los posibles incendios
en su estado inicial.

Los detectores de humos por aspiracién deben disefiarse de una manera que permita evitar las falsas alar-
mas.

En los proyectos realizados sin «ASD PipeFlow», las tuberias de aspiracién deben disponerse de forma
simétrica (incluyendo los orificios de aspiracion). Debe respetarse una desviacion max. de simetria del
+10 %.

Para los cambios de direccion, se utilizaran preferentemente codos de 90° en lugar de angulos de 90°. Un
gran nimero de cambios de direccion afectara considerablemente al tiempo de deteccion.

En los proyectos realizados sin célculo con «ASD PipeFlow», solo podran instalarse como maximo 2 piezas
con angulo de 90° por cada conducto de aspiracion. Para el resto de los cambios de direccion que sean ne-
cesarios en el conducto de aspiracion se emplearan codos de 90°.

En todas las aplicaciones, el limite minimo de longitud de tuberia del conducto de aspiracién es de 1 m.
Unicamente sera posible vigilar varios recintos con el mismo detector de humos por aspiracion cuando asi lo
autorice la normativa correspondiente (p. ej., DIN VDE 0833-2 en Alemania o VKG en Suiza).

La vigilancia de recintos con una altura superior a 16m debera consultarse previamente con el fabricante, con
la aseguradora vy, si fuera necesario, con el servicio de bomberos (en determinados casos, es posible vigilar
superficies mas grandes o de mayor altura).
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4.4.3 Tipos de configuracién del conducto de aspiracion en la vigilancia de recintos
Los tipos de configuracion mas comunes para la vigilancia de recintos son las tuberias con forma de I, U, T, H o E. No obstan-
te, el software de célculo «ASD PipeFlow» también permite proyectar otras formas de conductos de aspiracion (Fig. 7).

Qrificios de aspiracion
mas alejado

Orificios de aspiracién
mas alejado

ASD 533
e

ASD 533

Tuberia

Tuberia

Fig. 7 Ejemplos de proyectos de sistemas con calculo con «ASD PipeFlow»

Si el proyecto se lleva a cabo sin célculo con «ASD PipeFlow», las tuberias de aspiraciéon deberan instalarse de forma simé-
trica (desviacion de simetria maxima del £10 %). Esto se aplicara tanto a la tuberia como a la separacion entre los orificios de

aspiracion (Fig. 8).

Orificios de aspiracién
mas alejado

Orificios de aspiracion
2

ASD 533
ey

ASD 533 ASD 533
. i

ASD 533

Formade E

Formade H

Tuberia

Forma de | Forma de U/T

Fig. 8 Ejemplos de proyectos de sistemas sin el calculo con «ASD PipeFlow»
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4.4.4 Limites del sistema para la vigilancia de recintos sin calculo con «ASD PipeFlow»

Los limites del sistema definidos en este capitulo son vélidos para realizar proyectos sin el uso del software de célculo
«ASD PipeFlows. Los limites del sistema incluyen posiciones de conmutador con valores predefinidos. En este sentido, exis-
ten dos rangos con el siguiente significado:

e limites normativos del sistema segun EN 54-20 (clases A a C), posiciones de conmutador A11 a C31;

e limites no normativos del sistema, posiciones de conmutador W01 a W44,

La siguiente Fig. 9 muestra las tuberias de aspiracion posibles con las definiciones de los datos de longitudes de tubos. Las
longitudes maximas de tubos y el nimero maximo de orificios de aspiracién se detallan en las tablas del cap. 4.4.4.3 segun su
clase de respuesta.

Forma de |
| ’ - B »
Forma de U/T B >
— . Q0
A
Oa
F de H
orma g O . O
- A
— B
-
e, (Oa
Forma de E B »
— e O
< A >
o

Fig. 9 Definiciones del conducto de aspiracion

4.4.4.1 Limites normativos del sistema para la vigilancia de recintos sin calculo con «ASD PipeFlow»

Las posiciones de conmutador A11 a C31 contienen los valores necesarios para el cumplimiento de la norma EN 54-20 (cla-
ses A a C) en relacion con la sensibilidad de respuesta de la alarma y la monitorizacion del flujo de aire. La designacion de la
posicion de conmutador tiene el siguiente significado:

e Primera cifra Clase de respuesta A, b, C (A = sensibilidad muy alta, b = sensibilidad alta, C = sensibilidad normal)

e Segundacifra  Limites del sistema 1, 2, 3 (longitud de la tuberia, nimero de orificios de aspiracion)

e Tercera cifra Tuberia 1 (nimero de tuberias de aspiracién en el ASD 533, solo 1 posible).

Ejemplo: b21 Clase de respuesta b / Limite del sistema 2 / 1 Tuberia de aspiracion.

4.4.42 Limites no normativos del sistema para la vigilancia de recintos sin célculo con «ASD PipeFlow»

Las posiciones de conmutador W01 a W44 incluyen limites del sistema que Unicamente cumplen la sensibilidad de respuesta
de la alarma segun EN 54-20, clases A a C, pero no los limites normativos en relacién con la monitorizacion del flujo de aire.
Dado que estos son idénticos en cuanto a topologia de tubo (longitud de la tuberia, nUmero de orificios de aspiracion) a los
limites del sistema A1l a C31, las posiciones de conmutador W01 a W44 también estan incluidas en las tablas siguientes del
cap. 4.4.4.3. El cap. 4.4.4.4 contiene mas informacion sobre las posiciones de conmutador W01 a W44 en relacion con la mo-
nitorizacion del flujo de aire.

Indicacion
Las posiciones de conmutador W01 a W44 Unicamente deben utilizarse previa consulta con el fabricante. Los va-
lores definidos en ellas en relacién con la monitorizacién del flujo de aire no estan homologados segun EN.
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4.4.4.3 Tablade limites del sistema para proyectar sistemas sin calculo con «ASD PipeFlow»
Segun EN 54-20, clase A (sensibilidad muy alta)
g o g (] < . o < _
- 853 g52 5 225y |8B3o58|eecEs| E_8c
s B cBW cR B T ~ 835 |ELXEgE8| 2,888 =8go®
E o ©s5Z © 5 E 0 o £ SoSec |[ST2=8 50885 3798
[5) ° o= L2 g0 - Um.gg cmq’%m sl =a & 23 3=
S8 8gS 8gs £ | s<ET |S3g88(35g2¢8| 2ec g
‘é’ oo ?’ o o2 c g RS Ao _‘CU SE ° 8_8 3 ©
= =)
| 1 All W01 - W04 0,03 50m 1-7 50m
U/T 1 All W01 - W04 0,03 1-20m 40 m 1-4 80 m
H 1 All W01 - W04 0,03 1-20m 40 m 1-2 160 m
E 1 All W01 - W04 0,03 1-20m 40 m 1-3 120 m
Segun EN 54-20, clase B (sensibilidad alta)
| 1 b1l W09 - W12 0,09 - 50m 1-7 50m
2 b21 W17 — W20 0,06 - 70m 5-9 70m
/T 1 b1l W09 — W12 0,09 1-20m 40m 1-3 80m
2 b21 W17 — W20 0,06 1-20m 55 m 3-5 110 m
H 1 b1l W09 —W12 0,09 1-20m 35m 1-2 140 m
2 b21 W17 — W20 0,06 1-20m 45m 2—-3 180 m
E 1 b1l W09 - W12 0,09 1-20m 40m 1-2 120 m
2 b21 W17 — W20 0,06 1-20m 50m 2-3 150 m
Segun EN 54-20, clase C (sensibilidad normal)
1 Ci1 W25 - W28 0,8 --- 40m 1-5 40m
2 C21 W33 - W36 0,35 --- 70m 3-9 70m
3 C31 W41 — W44 0,13 - 80m 7-12 80 m
1 Cl1 W25 - W28 0,8 1-20m 30m 1-3 60 m
u/tT 2 C21 W33 - W36 0,35 1-20m 60 m 3-5 120 m
3 C31 W41 - W44 0,13 1-20m 70m 5-8 140 m
1 Ci1 W25 - W28 0,8 1-25m 35m 1-2 140 m
H 2 C21 W33 - W36 0,35 1-25m 45m 2-3 180 m
3 C31 W41 — W44 0,13 1-25m 50 m 3-4 200 m
1 Cl1 W25 - W28 0,8 1-20m 30m 1-2 90 m
E 2 Cc21 W33 - W36 0,35 1-20m 50 m 2-3 150 m
3 C31 W41 - W44 0,13 1-20m 55 m 3-5 165 m

=

Indicaciones
Las posiciones de conmutador W01 a W44 Ginicamente deben utilizarse previa consulta con el fabricante. Los
valores aqui definidos en relacion con la monitorizacion del flujo de aire no estdn homologados segun EN
(véase el cap. 4.4.4.4).
Los diametros de los orificios de aspiracion se consultaran en las tablas del cap. 4.4.4.5.
La separacion entre los orificios de aspiracion debe disponerse de tal modo que la superficie de vigilancia re-
sultante cumpla las directrices especificas de cada pais.
La longitud total del conducto de aspiracién no debe superar los limites del sistema conforme al cap. 4.2.1.
Por lo general, la tuberia de aspiracion debe disponerse de forma simétrica (incluyendo los orificios de aspi-
racion). Debe respetarse una desviacién max. de simetria del £10 %.
Los datos son validos con y sin box para detector (REK, maximo 2 unidades), caja de filtro grande (FBL), uni-
dad de filtrado de polvo DFU 535XL o DFU 911 y separador de agua (WRB). Para el montaje y la combina-
cion de estos accesorios, véase el cap. 4.3.2.
La caja de filtro/unidad de filtrado y el separador de agua siempre deberan instalarse como maximo a 2 m del
ASD 533.
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4.4.44 Tablade limites no normativos del sistema para proyectar sistemas sin calculo con «ASD PipeFlow»

La siguiente tabla muestra los parametros de las posiciones de montaje W01 a W44 que no cumplen la norma EN 54-20 en
relacién con la monitorizacion del flujo de aire. Los datos sobre la topologia de tubo (longitud de la tuberia, nimero de orificios
de aspiracién) se extraeran de las tablas del cap. 4.4.4.3.

Indicacion
Las posiciones de conmutador W01 a W44 Unicamente deben utilizarse previa consulta con el fabricante. Los va-
lores definidos en ellas en relacién con la monitorizacién del flujo de aire no estan homologados segun EN.
Disparo de la alarma Monitorizacion del flujo de aire
segun EN 54-20 Limites del sistema Tiempo de retardo Desviacion Posicion de conmutador

- A 1 10 min +20% Wwo01
%% A 1 60 min +20 % W02
g % A 1 10 min +50 % w03
¢ A 1 60 min +50 % W04
B 1 10 min +20% w09
B 1 60 min +20% W10
£ B 1 10 min +50 % wi1
8 B 1 60 min +50 % w12
é B 2 10 min +20% W17
§ B 2 60 min +20% w18
B 2 10 min +50 % W19
B 2 60 min +50 % w20
C 1 10 min +20 % W25
C 1 60 min +20% W26
C 1 10 min +50 % w27
C 1 60 min +50 % w28
C 2 10 min +20% W33
g C 2 60 min +20 % W34
\‘L% C 2 10 min +50 % W35
C 2 60 min +50 % W36
C 3 10 min +20% w41
C 3 60 min +20% W42
C 3 10 min +50 % W43
C 3 60 min +50 % w44
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4.4.45  Orificios de aspiracion para proyectar sistemas sin calculo con «ASD PipeFlow»

Para que todos los orificios de aspiracion aspiren la misma cantidad de aire, estos deben tener didametros mas grandes con-
forme se alejen de la caja de detector.

1 a 12 = Nimero de orificio de aspiracién |

4 3 2 1 1 2 3 4
0 (e Forma de H
Forma de | 1 2 3 4 5 [ 7 8 9 10 11 12 - - -
o — — p— ,l.')—')—()— -
4 3 2 1 1 2 3 4
1 2 3 4 5 [ 7 8 r1 2 3 4 ]
. . C Cm
Forma de UIT Forma de E L 1 2 3 4 5
1 2 3 4 5 [ 7 8 1 2 3 4 ]

Fig. 10 Tamafio de los orificios de aspiracién

En funcién de la cantidad de orificios de cada rama de aspiracién, para los nimeros indicados en la Fig. 10 deben aplicarse
los diametros de orificio que se detallan en las tablas siguientes (validos también para almacenes con estanterias elevadas).

En caso necesario, los orificios de aspiracion pueden realizarse utilizando los «clips para orificios de aspiracion» especialmen-
te disefiados para este fin. Los clips para orificios de aspiracion estan disponibles en distintas medidas (con diametros de ori-
ficios segun la tabla anteriorde 2,0/2,5/3,0/3,5/4,0/4,5/5/5,5/6/6,5/7 mm). Véase al respecto también el cap. 5.5.9.

Conducto de aspiracion con forma de |
Numero de orificios Diametro (en mm) para el n.° de orificio de aspiracion desde la caja de detector:
de aspiracion por
ramadpeaspiragién 1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 i1z
1 5,0
2 4,0 5,0
3 4,0 4,0 5,0
4 3,5 3,5 4,0 5,0
5 35 35 3,5 4,0 5,0
6 2,5 2,5 2,5 2,5 3,0 5,0
7 2,5 2,5 2,5 2,5 2,5 2,5 5,0
8 2,5 2,5 2,5 2,5 2,5 2,5 2,5 5,0
9 2,5 2,5 2,5 2,5 2,5 2,5 2,5 2,5 5,0
10 2,0 2,0 2,0 2,5 2,5 2,5 2,5 2,5 3,0 7,0
11 2,0 2,0 2,0 2,0 2,5 2,5 2,5 2,5 2,5 4,0 7,0
12 2,0 2,0 2,0 2,0 2,0 2,0 2,5 2,5 2,5 2,5 4,0 7,0
Conducto de aspiracion con forma de U/T
Ndmero de orificios Diametro (en mm) para el n.° de orificio de aspiracion desde la caja del detector:
de aspiracion por 1 2 3 4 5 6 7 8
rama de aspiracion
1 5,0
2 4,0 5,0
3 4,0 4,0 5,0
4 4,0 4,0 4,0 5,0
5 4,0 4,0 4,5 5,0 6,5
6 3,0 3,0 3,5 3,5 4,0 6,5
7 2,5 3,0 3,0 3,5 3,5 4,0 6,5
8 2,5 2,5 3,0 3,0 3,5 3,5 35 7,0
Conducto de aspiracion con forma de H/E
Ndmero de orificios Diametro (en mm) para el n.° de orificio de aspiracion desde la caja del detector:
els aspiracion p.o,r 1 2 3 4 5 (solo forma de E)
rama de aspiracion
1 5,0
2 4,0 5,0
3 4,0 4,0 55
4 3,0 3,0 3,5 5,5
5 (solo forma de E) 2,5 3,0 3,0 3,0 6,0
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4446

Orificio de aspiracién para inspeccion

En aquellos casos en los que resulte dificil acceder a los orificios de aspiracion, el conducto de aspiracién podra incluir, si fue-
ra necesario, un orificio de inspeccion, el cual se situara inmediatamente después de la caja de detector. El orificio de inspec-
cion debe perforarse con un diametro de 3,5 mm. La distancia minima respecto a la caja de detector debe ser de 0,5 m.

En caso necesario, el orificio de aspiracion para inspeccion puede realizarse con el «clip de inspeccién» especialmente pre-
visto para este fin (clip sin perforacion). Véase al respecto también el cap. 5.5.9.

Deben tenerse en cuenta las siguientes indicaciones:

D

Para instalar un orificio de aspiracion para inspeccion se aplicaran los siguientes principios:

Indicaciones

El orificio de aspiracién para inspeccion so6lo debera instalarse en caso necesario, por ejemplo, cuando resul-
te dificil acceder a los orificios de aspiracién normales.

El orificio de aspiracion para inspeccion no esta incluido en los célculos segun los cap. 4.4.4.3 a 4.4.4.4.

El orificio de aspiracion para inspeccion se utilizara Unicamente en los trabajos de mantenimiento para fin de
probar la alarma del ASD 533.

Durante el servicio normal (no mantenimiento), el orificio de aspiracion para inspeccion debera taparse con
cinta adhesiva o, si esté disponible, con el «clip de inspeccion».

Todos los trabajos de puesta en funcionamiento de la monitorizacion del flujo de aire (reset inicial) deben lle-
varse a cabo con el orificio de aspiracion para inspeccion tapado.

4.5
45.1

Monitorizacién de equipos

Aplicaciones para la vigilancia de equipos

La monitorizaciéon de equipos realizada con el ASD 533 se considera una monitorizacion adicional a la realizada en recintos.
En este caso, se vigila directamente un objeto (maquina, aparato o instalacion). El ASD 533 permite vigilar:

e Armarios eléctricos, con o sin ventilacion forzada

e Equipos informéaticos, armarios para equipos informaticos, con o sin ventilacién

e Aparatos 0 maquinas para ingenieria de fabricacion

e Equipos de radiotransmision o de telecomunicaciones

e Camaras de vacio para la industria quimica (con retorno de aire), Gnicamente previa consulta con el fabricante.

45.2

Principios para la monitorizacién de equipos

O

Para la monitorizacion de equipos se aplicaran los siguientes principios:

Indicaciones

Por lo general, deberan observarse las directrices de uso especificas de cada pais.

Para la monitorizacion de equipos se utilizaran preferentemente las clases Ay B segin EN 54-20.

La monitorizacion de equipos realizada con el ASD 533 se considera una monitorizacién adicional a la reali-
zada en recintos.

Los proyectos deberan realizarse preferentemente con el software de calculo «ASD PipeFlow». Con ello
se garantiza un comportamiento de deteccion 6ptimo, asi como el maximo aprovechamiento de los limites
técnicos del sistema. En caso de que, por algin motivo, no sea posible realizar el calculo con «ASD Pipe-
Flow», deberan respetarse obligatoriamente los valores limite detallados en el cap. 4.5.4.

Para la monitorizacion de equipos no es imprescindible mantener una disposicién simétrica.

A diferencia de la vigilancia de recintos, en la que se utilizan orificios de aspiracion individuales, en la monito-
rizacion de equipos se emplean dispositivos de aspiracion con varios orificios de aspiracion.

El dispositivo de aspiracion se define como una estructura de tubo pequefia con forma de |, U, T, H u otra,
y que normalmente cuenta con 2 a 4 orificios de aspiracion.

Los dispositivos de aspiracion deben colocarse en el objeto en una posicion que permita que el aire liberado
impacte contra ellos (abertura de ventilacién, rejilla de ventilacion). En el caso ideal, los orificios de aspiracién
de cada dispositivo se reparten simétricamente por la superficie correspondiente de la abertura o la rejilla.

En los objetos con un elevado flujo de aire (fuertemente ventilados), y para asegurar la deteccion optima del
humo, los orificios de aspiracion pueden estar provistos de embudos de aspiracion SF ABS.

Los sistemas deberan disefiarse de manera que permitan evitar las falsas alarmas.
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Ejemplos de disposiciéon del conducto de aspiracion en la vigilancia de equipos

Paso de tubo desde pared de falso suelo

Conduccién/

conducto principal

ASD 533

Rama de

aspiracion

rigida o flexibl
A

Dispositivo de
aspiracion con
orificios de

aspiracion |/

Orificio de ventilacion

Montaje directo en armarios eléctricos

sin ventilacion

Punto de aspiracién con

orificio de aspiracion

en el capuchén terminal
Conduccion/ 7
conducto principal

&3 ‘

ASD 533

1

w

Ejemplo:
numero méaximo de armarios de servidores
para el célculo con ASD PipeFlow

(2 orificios de aspiracién por armario):
Forma del conducto de aspiracion

Forma de | Forma de U/T/H
(segun se muestra)
Clase A 8 8
Clase B| 15 | 25
Clase C 25 25

Fig. 11 Variantes en la disposicién de la vigilancia de equipos (ejemplos)

Paso de tubo a través de faso
Dispositivo de aspiracien ~ Conduccion/
con orificios de aspiracien conducto principal
Equipo informatico en falso suelo
(vista posterior) Qrificio de ventilacion
Rama de
aspiracion
flexible <
Montaje directo en armarios de
equipos informaticos ventilados
Rama de
Dispositivo de aspiracion ;’::Eil;ieclon
con orificios de aspiracion
Orificio de ventilacion
ASD 533 /

Limites del sistema para la vigilancia de equipos sin célculo con «ASD PipeFlow»

En caso de que sea imprescindible realizar un proyecto sin el calculo previo con «ASD PipeFlow» (p. €j., para la recuperacion
de sistemas), deberan respetarse obligatoriamente los siguientes valores limite para cada entrada de tubo o sensor de humo:

Punto de aspiracion mas alejado 60 m
Longitud minima del conducto de aspiracion im
Longitud maxima del conducto de aspiracién (total) 80m
& de tubo de la linea principal (interior/exterior) 20/25 mm
@ minimo de tubo de la rama de aspiracion flexible (interior/exterior) 16 /21 mm
Longitud maxima de cada rama de aspiracion flexible 3m
Nimero de orificios de aspiracion por cada dispositivo de aspiracion 2-4
Nidmero minimo de orificios de aspiracion 4
Numero maximo de orificios de aspiracion (total) 24
Indicacién
Deben respetarse obligatoriamente los valores de la tabla anterior. Unicamente podran aplicarse otros valores
previa consulta con el fabricante.
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45.4.1

Umbrales de alarma para la vigilancia de equipos mediante dispositivos de aspiracién sin célculo con
«ASD PipeFlow»

Para los proyectos realizados sin calculo con «ASD PipeFlow» segun el cap. 4.5.4, y dependiendo del nimero total de orifi-
cios de aspiracion, en todos los dispositivos de aspiracion (DA) del ASD deberan establecerse mediante el software de

configuracion «ASD Config» los siguientes umbrales de alarma (guardar en las posiciones de conmutador X01, X02 o X03):
Uso sin unidad de filtrado FBL/DFU:

Umbral de alarma (%/m) para todos los orificios de aspiracion (sin FBL/DFU)
Clase de respuesta 4 5-8 9-12 13-16 17-20 21-24
(1 DA) (2 DA) (3 DA) (4 DA) (5 DA) (6 DA)
segun EN 54-20, clase A 0,1 0,05 0,033 0,024 0,02
segun EN 54-20, clase B 0,29 0,14 0,095 0,07 0,055 0,045
segun EN 54-20, clase C ® 1,67 0,83 0,55 0,4 0,32 0,25

® Para la monitorizacion de equipos se utilizaran preferentemente las clases Ay B segun EN 54-20.

Uso con unidad de filtrado FBL/DFU:

Umbral de alarma (%/m) para todos los orificios de aspiracion (con FBL/DFU)
Clase de respuesta 4 5-8 9-12 13-16 17-20 21-24
(1 DA) (2 DA) (3 DA) (4 DA) (5 DA) (6 DA)
segun EN 54-20, clase A 0,07 0,035 0,023
segun EN 54-20, clase B 0,2 0,1 0,065 0,05 0,04 0,03
segun EN 54-20, clase C ® 1,17 0,58 0,38 0,28 0,22 0,17

® Para la monitorizacion de equipos se utilizaran preferentemente las clases Ay B segun EN 54-20.
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455 Dispositivos de aspiracién y orificios de aspiracion en la monitorizaciéon de equipos

El tamafio y el nimero de orificios de aspiracion de un dispositivo de aspiracién dependera del tamafio de la abertura de
ventilacion del objeto. Se aplicaran los siguientes valores de referencia:

Dimensiones de la abertura . - ., e
L Forma del dispositivo Numero de orificios ., e
de ventilacion S o Diametro del orificio (mm)
de aspiracion de aspiracion
(largo x ancho, en cm)

<20 x <15 Forma de | 2 4.5
<30 x <15 Forma de | 3 4 in caleul
<40 x <15 Formade lode T 4 35 ° Segucr(‘)r‘:a culo
<80 x <20 Formade T 4 3,5 «ASD PipeFlows
<40 x <40 Forma de U 4 3,5
>40 x >40 Forma de H 4 3,5

Indicaciones
e Los dispositivos de aspiracion y sus orificios de aspiracion deben colocarse directamente en el flujo de aire
del objeto.
e Los orificios de aspiracion deben orientarse contra el aire liberado.
e En los objetos con un elevado flujo de aire (fuertemente ventilados), y para asegurar la deteccién 6ptima del
humo, los orificios de aspiracion deberian estar provistos de bifurcaciones de aspiracion SF ABS.
e No es imprescindible mantener una simetria en el dispositivo de aspiracion.

A continuacién se indican los limites del sistema para una tuberia directa instalada por encima de armarios eléctricos o de
servidores segun la Fig. 11. Exceptuando el diametro de orificio indicado en la parte superior de la siguiente tabla (p. €j., en el
caso de saneamientos de sistemas), para determinar el diametro de orificios y el umbral de alarma debera realizarse un
calculo con «ASD PipeFlow».

- . . Namer ,
Vigilancia de armarios |Forma del conducto u . ? ode Numero de . e
L A L orificios de . Diametro del orificio (mm)
eléctricos (segun Fig. 11) de aspiracion . armarios
aspiracion
S 4x3,5
(S:;)”arzzlirgges interiores  de Forma de | 12 6 4x4,0
P 4x45 0 segun calculo
8x3,5/8x4,0 con
i interi ni - | «/ASD PipeFlow
Sin par.e’des interiores de Forma de | o4 12 8 x 4,5_ (Unicamen- | « p »
separacion te posible con cla-
se C)
segun EN 54-20, clase A Formadel, U, ToH 16 8
Forma de | 30 15
segun EN 54-20, clase B Célculo con «ASD PipeFlow»
Formade U, ToH 50 25
segun EN 54-20, clase C Formadel, U, ToH 50 25

4.6 Retorno de aire

En aquellas instalaciones en las que los orificios de aspiracién y la caja de detector se encuentran en zonas climaticas dife-
rentes, es necesario retornar el aire aspirado hacia la zona climatica de los orificios de aspiracion. Para calcular el conducto
de aspiracion es obligatorio utilizar el software de calculo «<ASD PipeFlow».

-
| Retornodeaire |,  Extremo de tubo abierto .
Capuchén

h’_ A Orificios de aspiracion  terminal
1
AR

| | /
: e e S e s S S S g = e |

1

1

1

1

1

1

_ !
. 1

ASD 533 | Tuberia :

1

1
I

ZonaclimiticaA | Zona climatica B !

Fig. 12 Retorno de aire en zonas climaticas diferentes
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4.7

Ajustes

Dependiendo del procedimiento utilizado en el proyecto del sistema (con o sin el software de célculo «ASD PipeFlow»), sera
necesario llevar a cabo la siguiente operacion de ajuste:

si Uso de no
«ASD PipeFlow»
EasyConfig
Crear y calcular proyecto Seleccionar los limites
en «ASD PipeFlow» del sistema para el
¥ proyecto segun el
Resultado segun EN 54-20 cap. 4.4.4.3
Introducir resultado en el :
software de configuracion sl Monitorizacion del flujo no
«ASD Config» de aire segun EN 54-20
Seleccionar las posiciones S . . . L
de conmutador eleccionar la posicion Seleccionar la posicion
X01, X02 0 X03 en el de conmutador de conmutador
ASD para memorizar correspondiente correspondiente
A11a C31enel ASD W01 a W44 en el ASD

los resultados

Fig. 13 Proceso de la programacion y configuracion del proyecto en cuestion

Las posiciones de conmutador W01 a W44 Gnicamente deben utilizarse previa consulta con el fabricante. Los va-
lores definidos en ellas en relacion con la monitorizacién del flujo de aire no estadn homologados segun EN.

Indicacién

La explicacion de las posiciones predefinidas y de la estructura de manejo se detalla en los cap. 4.4.4.3,4.4.4.4,7.2.1y 8.3.

En funcién del uso del ASD 533, puede ser necesario realizar adaptaciones en la monitorizacion del flujo de aire con el soft-
ware de configuracién «ASD Config». Estas adaptaciones se refieren Unicamente al tamafio de la ventana de monitorizacion
(rotura de tubo/obstruccién) y al tiempo de retardo del aviso de fallo (tiempo transcurrido hasta que se comunica el fallo al sa-
lirse de la ventana de monitorizacién). Se deben tener en cuenta y respetar las siguientes indicaciones:

Indicaciones
El aumento de los valores de la LS-U (> 20 % / > 300 s) implica el incumplimiento de la norma EN 54-20, y
solo podréa aplicarse previa consulta con el fabricante.
Por lo general, el tamafio de la ventana no deberia quedar por debajo del 20 %. Unicamente se podran
ajustar tamafios de ventana mas pequefios cuando se aumente simultaneamente el tiempo de retardo de la
monitorizacion del flujo de aire a 10 min como minimo. Una sensibilidad muy alta de la monitorizacion del flu-
jo de aire con tamafios de ventana por debajo de +20 %, acompafiada simultdneamente de un tiempo de re-
tardo de < 300 s, aumenta el riesgo de que se produzcan avisos de fallo erréneos en la monitorizacién del flu-
jo de aire.
En aplicaciones con grandes turbulencias de aire puede resultar necesario aumentar el tiempo de retardo asi
como el tamafio de la ventana por encima del +20 %. Importante: Esto conlleva el incumplimiento de la nor-
ma EN 54-20, y solo podra realizarse previa consulta con el fabricante.
El cambio de la configuracién «Obstruccién del flujo de aire/rotura de tubo del flujo de aire On/Off» se
refiere al uso en condiciones especiales, y solo podra llevarse a cabo previa consulta con el fabricante.
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4.8 Instalacion eléctrica

48.1 Requisitos de los cables de instalacion

El tipo de cable que une la CDI con la caja de detector vendra determinado por el sistema de cables empleado y el tipo de
CDI.

Por norma general, se utilizaran cables de par trenzado. En el caso de cables con 40 mas hilos, se emplearan cables de par
trenzado o en cuadretes.

Se permite el montaje en paralelo de la tensién de alimentacioén y la linea en un mismo cable.
Para la alimentacion del ASD 533 debera utilizarse un par de hilos independiente.

Por lo general, la instalacion eléctrica se realizara con cables de instalacién convencionales. En funcion del pais en el que se
realice la instalacion, los organismos competentes podran exigir que se utilicen en parte cables especiales para detectores de
incendios. Por ello, en cada caso debera consultarse con los organismos competentes del pais cuales son los tipos de cable
exigidos.

El cable de instalacién debe tener un didmetro de hilo minimo de 0,8 mm (0,5 mm?). Para determinar con exactitud la longi-
tud maxima de cable o la seccidon de cable necesaria, el calculo debera realizarse conforme a lo indicado en el
cap. 4.8.2.

Indicaciones

e Por motivos de seguridad (EN 54), en las lineas de salida y de retorno de los sistemas de lineas en bucle de-
ben utilizarse cables individuales.

e Asimismo, deben observarse las indicaciones del fabricante de la CDI en relacion con la longitud méaxi-
ma de linea, el tipo de cable, el apantallamiento, etc. del sistema de linea en bucle utilizado.

e Para la separacion de cables y para el tipo de instalacion, seran aplicables ademas las directivas y los regla-
mentos especificos de cada pais.

e Atencion, uso conforme a UL: para la vigilancia del sistema no debe conectarse ningun cable en bucle en
los bornes de conexion «Alarma» y «Fallo». El cable en bucle debe desconectarse para poder vigilar las co-
nexiones.

e En circunstancias normales, la instalacién eléctrica del ASD 533 puede llevarse a cabo sin apantallar. La ins-
talacion de la linea en bucle SecuriFire o Integral en un XLM 35 debe realizarse de forma apantallada. El
apantallamiento de la instalacidn sera necesario en todos aquellos casos en los que puedan producirse inter-
ferencias CEM. En los siguientes entornos es previsible que aparezcan interferencias, por lo que aqui la ins-
talacion debera realizarse con apantallamiento:

e En equipos de transmision y equipos radioeléctricos, asi como en sus proximidades. En areas con conmuta-
dores de alta y baja tension con una potencia elevada. En areas con intensidades de campo electromagnéti-
co superiores a 10 V/m. En bandejas para cables y canales de cables ascendentes junto con cables de alta
tension. En entornos que incluyan dispositivos y equipos de alta tension (estaciones transformadoras, centra-
les eléctricas, instalaciones ferroviarias, instalaciones radiolégicas, etc.). En el exterior de edificios.

e En caso de apantallamiento, el blindaje del cable en el ASD 533 debera conectarse a un borne auxiliar adi-
cional. El blindaje del cable no podra conectarse al terminal negativo o de Ground del AMB 33.
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4.8.2

Determinacién de la seccién de cable

o

Indicaciones

En todos los casos debera determinarse y anotarse la seccion de cable. El calculo de secciones de cable
demasiado débiles puede provocar un funcionamiento defectuoso del detector de humos por aspiracion.

Para determinar la secciéon de cable necesaria, ademas del consumo de corriente del ASD 533 también de-
beran tenerse en cuenta los datos limite del sistema de linea o de CDI empleado.

Por norma general, la seccion de cable necesaria para la alimentacion del ASD también es suficiente para la
linea. No obstante, resultara util calcular la seccién minima de linea con los datos limite especificos de la CDI
(consumo de corriente/caida de tension).

Los bornes de conexion del ASD 533 estan disefiados para un espacio maximo de 2,5 mmz2. Por ello, para
llevar el cable de alimentacion hasta un ASD adyacente, en determinados casos sera necesario afadir bor-
nes distribuidores o auxiliares.

En el célculo de corriente debe incluirse el consumo eléctrico de los dispositivos que utilizan las salidas Open
Collector.

Para asegurar el correcto funcionamiento del ASD 533, la seccion de cable debe dimensionarse de tal manera que permita
que al final de la instalacién eléctrica (es decir, en el ASD 533) se siga disponiendo del maximo consumo de corriente necesa-

ro.

En consecuencia, para determinar la seccion de cable sera decisivo el consumo de corriente maximo posible del ASD 533 en
servicio normal (tras el encendido). Debido a su sistema de circuitos, el ASD 533 experimenta el consumo de corriente mas
elevado con la tension de alimentacion minima, es decir, a 10,5 V-CC.

A continuacion se indican los valores determinantes para la seccién de cable del ASD 533:

e Diametro de hilo minimo: 0,8 mm (0,5 mmg2)
12 v-CC 24 V-CC

e Consumo de corriente maximo con: 10,5 V-CC 18 V-CC
- ASD 533, ASD en alarma 340 mA 210 mA

- adicionalmente con RIM 35 (disparo de todos los relés, con 2 RIM 35 = x 2) 15 mA 10 mA

- adicionalmente con XLM 35 o SLM 35 20 mA 10 mA

- adicionalmente con MCM 35 25 mA 15 mA

e Caida de tension maxima permitida en la instalacion: 1,5V-CC 6 V-CC
Calculo: A= IxLx2 I = Consumo de corriente (en A) L = Longitud simple de linea (en m)

Y X AU 2 = Factor para linea de retorno y = Conductividad Cu (57)
AU = Caida de tension (en V)

Ejemplo 1, ASD 533, longitud de cable 100 m, 12 V-CC:

Calculo:

A _0:340x100x2 _ 0,79 mm2 > 1,0mm?
57x1,5

Ejemplo 2, ASD 533 con XLM 35, longitud de cable 300 m, 24 V-CC:

0,22 x 300 x 2
Célculo: A= e X X = 0,38 mm?2 - 0,5 mm?2
57 x 6
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Limitaciones

@

En la instalacion y el uso del ASD 533 se aplicaran las siguientes limitaciones. Las soluciones que se aparten de
esta norma deberan consultarse con el fabricante.

Aspectos generales y vigilancia de recintos:

Monitorizacién de equipos (adicional):
Véase el cap. 4.5

Indicaciones

Los orificios de aspiracion y la caja de detector deben encontrarse en la misma zona climatica (presiéon y
temperatura) (posible retorno del aire aspirado a la otra zona climatica). No son admisibles diferencias de
presion entre la caja de detector y el conducto de aspiracion (orificios de aspiracion).

En caso de que los conductos de aspiracion con aire caliente deban atravesar zonas en las que la temperatu-
ra puede bajar de los 4 °C, las piezas de tuberia deberdn montarse de manera especial en estos tramos (po-
sible aislamiento del conducto de aspiracion, siguiendo las indicaciones del fabricante).

En aquellas aplicaciones en las que exista una abundante presencia de polvo o una humedad elevada, sera
necesario instalar los accesorios correspondientes siguiendo las indicaciones del fabricante, por ejemplo: Ca-
ja de filtro/unidad de filtrado, trampa para polvo, separador de agua o valvula de bola manual para la limpieza
ocasional del conducto de aspiraciéon con aire comprimido (véase para ello también el cap. 11).

No debera superarse la longitud de tuberia maxima establecida.

Unicamente se podra utilizar un detector de humos por aspiracion para vigilar varios recintos cuando asi lo
autorice la normativa correspondiente (p. ej., DIN VDE 0833-2 en Alemania o VKG en Suiza).

La vigilancia de recintos con una altura superior a 16 m debera consultarse previamente con el fabricante,
con la aseguradora y, si fuera necesario, con el servicio de bomberos (en determinados casos, es posible vi-
gilar superficies mas grandes o de mayor altura).

Se debera poder acceder facilmente a los orificios de aspiracion para su limpieza en caso de emergencia
(limpieza desde la caja de detector con aire comprimido o con nitrégeno por debajo de 0 °C).

El ventilador produce una presion acustica (la caja de detector se podria montar en un armario con aislamien-
to acustico [por €j., una caja insonorizada para el ASD] o en un espacio adyacente; véase al respecto tam-
bién el cap. 5.4).

En entornos con fuertes oscilaciones térmicas (tanto en el conducto de aspiracion como en la caja de detec-
tor) de mas de 20 °C, en determinados casos deberan llevarse a cabo ajustes especiales (ventana de flujo de
aire mas grande, mayor tiempo de retardo, etc.).

En recintos con una temperatura ambiente elevada superior a 50 °C, o con una humedad superior al 80 % H
rel., puede ser necesario instalar tramos de refrigeracion en el conducto de aspiracion.

Para la instalacion del sistema solo se podra utilizar material autorizado y especificado por el fabricante (for-
ma parte de la homologacién de dispositivos segtin EN 54-20). Unicamente se podran utilizar otros materia-
les si el fabricante asi lo autoriza por escrito.

Las zonas Ex no deben monitorizarse con el ASD 533.

Debe tenerse en cuenta el impacto sobre el entorno detallado en el cap. 4.10.
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4.10 Impacto del entorno

Indicaciones
e Segun las pruebas que se han llevado a cabo, el ASD 533 puede instalarse en un entorno que esté incluido
dentro de las pruebas de tipo documentadas. Ademas, deben cumplirse las condiciones ambientales segun
se indica en el cap. 13. El incumplimiento puede afectar al funcionamiento del ASD 533.
e En el caso de usos especiales, por ejemplo, en climas articos o tropicales, instalaciones para barcos, zonas
con alta CEM o en circunstancias que impliquen una elevada carga de impacto, podran solicitarse al fabrican-
te del ASD 533 valores empiricos o pautas de aplicacion especificas.

411  Uso conforme a UL 268 7" Ed y ULC-S529 4" Ed

Para el uso conforme a UL 268 7" Ed y ULC-S529 4™ Ed, deben respetarse los siguientes rangos de sensibilidad de alarma
de los sensores de humo empleados en el ASD 533.

Indicacién
® Todos los orificios de aspiracion deben tener un valor de sensibilidad calculado y un tiempo de transporte
segun los datos de las siguientes tablas. Para el calculo debe utilizarse «<ASD PipeFlow».

4.11.1 Uso en EE. UU. conforme a UL 268 7" Ed

Para el uso en EE. UU. son de aplicacion los siguientes valores y la edicion mencionada de la norma UL:

Special applications, conforme a UL 268 7" Ed
Rango de sensibilidad orificio de aspiracién @ 0,02 — 0,8 %/m 0,0061 — 0,24 %/ft
Rango de velocidad del aire 0—-20m/s 0 — 4000 ft/min
Tiempo maximo de transporte ® 57s
Orificios de aspiracién / configuracion conducto de aspiracion segun definido en «ASD PipeFlow» @
Open area protection, conforme a UL 268 7" Ed
Rango de sensibilidad orificio de aspiracién @ 5,14 — 5,92 %/m 1,6 — 1,84 %lft
Rango de velocidad del aire 0—-20m/s 0 — 4000 ft/min
Tiempo maximo de transporte ® 5s
Orificios de aspiracién / configuracién conducto de aspiracion segun definido en «ASD PipeFlow» @

4.11.2 Uso en Canada conforme a ULC-S529 4™ Ed

Para el uso en Canada son de aplicacion los siguientes valores y la edicion mencionada de la norma ULC:

Special applications, conforme a ULC-S529 4™ Ed
Rango de sensibilidad orificio de aspiracién @ 0,02 — 10 %/m 0,0061 — 3,16 %/ft
Rango de velocidad del aire 0-20m/s 0 — 4000 ft/min
Tiempo maximo de transporte ® 48 s
Orificios de aspiracién / configuracion conducto de aspiracion segun definido en «ASD PipeFlow» @
Open area protection, conforme a ULC-S529 4™ Ed
Rango de sensibilidad orificio de aspiracién @ 1,63 — 5,96 %/m 0,5 — 1,86 %lft
Rango de velocidad del aire 0—-20m/s 0 — 4000 ft/min
Tiempo méximo de transporte ® 48 s
Orificios de aspiracién / configuracién conducto de aspiracion segun definido en «ASD PipeFlow» @
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5.1

Montaje

Montaje

Directrices de montaje

@

Indicaciones
Material y productos. Para la instalacion del sistema debera usarse exclusivamente el siguiente material sumi-
nistrado (o autorizado) y especificado por el fabricante:
e Caja de detector, sensor de humo, médulos adicionales
e Material de la tuberia y racores para el conducto de aspiracién, accesorios, abrazaderas de fijacion (segin
T 131 194).

Cualquier otro tipo de material no estda homologado segun EN 54-20, y solo se podra utilizar si el fabricante asi lo
autoriza por escrito.

Por regla general, los materiales de instalacién como cables, repartidores intermedios y el material de fijacion
seran suministrados por el cliente.

Herramientas para la manipulacion de la caja de detector. Para el montaje y la instalacion se necesitaran las
siguientes herramientas (ordenadas segln su secuencia de uso en este documento):

e Abrir la caja de detector Destornillador plano n.° 5 (8 mm)

e Retirar los tapones de tubo Destornillador plano n.° 2 (4 mm)

o Fijar la caja de detector Destornillador Torx T20

e Soporte de médulo para médulos adicionales Destornillador Torx T15

e Bornes de conexion Destornillador plano n.° 1 (3,5 mm)
e Sustitucion de circuitos impresos AMB, ACB, BCB Destornillador Torx T10

e Sustitucion de unidad de ventilacién para la aspiracion Destornillador Torx T15

5.2
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Fig. 14 Dibujo acotado, esquema de perforacién de la caja de detector
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5.3 Material para el conducto de aspiracion

O

El material de la tuberia y los racores deben estar clasificados como minimo en la clase 1131 de la norma
EN 61386-1. El material detallado en el documento T 131 194 cumple esta norma y forma parte de la homologa-
cién de dispositivos segiin EN 54-20 del ASD 533.

Cualquier otro tipo de material no esta homologado segun EN 54-20, y solo podra utilizarse si el fabricante asi lo
autoriza por escrito y se cumplen las siguientes condiciones:

Indicaciones

Resistencia a la compresion =min. 125 N (EN 61386-1)

Resistencia al impacto =min. 0,5 kg; altura de caida de 100 mm (EN 61386-1)
Rango de temperatura = min. —-15 °C hasta +60 °C (EN 61386-1)

Diadmetro interior de tubo =19a22mm

Radio de curvatura del codo =min. 30 mm

El material de la tuberia esta disponible en distintos plasticos y metales. La mayoria de las piezas de tuberia de plastico se
pegan entre si. Los tubos flexibles para la vigilancia de equipos se insertan unos en otros. Los tubos de metal se unen me-
diante racores de encaje a presion.

Los tubos de plastico rigido pueden deformarse aplicando calor. Los tubos pueden pintarse de otro color, para lo cual debera
tenerse en cuenta la compatibilidad quimica entre la pintura y el tubo.

Se dispone de los siguientes materiales:

Material Tipo de unién

PVC (cloruro de polivinilo, con halégenos) Pegado

ABS (acrilonitrilo butadieno estireno, sin halégenos) Pegado

PA (poliamida, sin hal6genos) Conexion de enchufe
Cobre Encaje a presion
Acero inoxidable Encaje a presion

o

Indicaciones (véase también el cap. 9.5.1)
No se deben pegar entre si los dos materiales (ABS y PVC), ya que utilizan adhesivos distintos.
Las transiciones de PVC o ABS a materiales de PA (piezas de tuberia flexibles) pueden realizarse con unio-
nes especiales fijadas con adhesivo o atornilladas.
Si se quema o se elimina de forma inadecuada, el material de PVC genera gases corrosivos y téxicos. Por
ello, los materiales de PVC deberan utilizarse con limitaciones (en aquellos casos en los que el usuario del
sistema asi lo autorice expresamente). En aplicaciones en las que se prescriba el uso de plasticos sin halo-
genos, deberan utilizarse materiales de ABS o PA para el montaje del conducto de aspiracion. Deberan ob-
servarse las disposiciones y directrices especificas de cada pais.
Los adhesivos y productos de limpieza que se utilizan para unir el material de PVC y ABS contienen disolven-
tes y son inflamables. Por ello, antes de su utilizacion es imprescindible tener en cuenta las indicaciones de
seguridad y las especificaciones del proveedor del adhesivo.

El material del conducto de aspiracion disponible para el ASD 533 (tubos, racores, etc.) se detalla en un documento inde-
pendiente (T 131 194).
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54 Montaje de la caja de detector

Indicaciones
e Los trabajos de montaje de la caja de detector se llevaran a cabo preferentemente sin el sensor de humo.
e El sensor de humo debe extraerse de su embalaje protector sélo cuando se lleva a cabo la puesta en funcio-
namiento del ASD 533 y montar entonces definitivamente en la caja de detector (véase para ello el cap. 6.3).
o En determinadas circunstancias, por ejemplo, en caso de que transcurra un largo espacio de tiempo entre el
montaje y la puesta en funcionamiento, o que exista mucho polvo en el ambiente (fase de construccion), la
cubierta de la caja debe volver a cerrarse hasta la puesta en funcionamiento del dispositivo.

La caja de detector siempre debe colocarse en el recinto que se vaya a vigilar. Si esto no es posible, debe garantizarse que
se encuentre en un recinto con la misma presion de aire o, en las zonas climatizadas, con la misma zona climatica y de pre-
sion. Si el conducto de aspiracion y la caja de detector estan instalados en zonas climaticas diferentes, sera necesario retor-
nar el conducto de aspiracion a la zona vigilada. Este retorno puede adaptarse después de retirar el tapon de tubo de la salida
de aire en la caja del ASD 533. Véanse para ello también los caps. 5.4.2 y 5.4.3.

En entornos con fuertes oscilaciones térmicas (tanto en el conducto de aspiracion como en la caja de detector) de mas de 20
°C, en determinados casos deberan realizarse ajustes especiales (ventana de flujo de aire mas grande, mayor tiempo de re-
tardo, etc.). Esto también se aplicara a las diferencias de temperatura de mas de 20 °C que se produzcan entre el conducto
de aspiracion y la caja de detector.

Para el montaje se elegird una ubicacion accesible que permita manipular la caja sin medios adicionales (escalera, anda-
mios). La altura de montaje ideal de la caja de detector es aprox. a 1,6 m del suelo (hasta el borde superior de la caja).

Para la fijacion desplazada de la cubierta de la caja (puesta en funcionamiento/mantenimiento), en el lado de entrada del con-
ducto de aspiracion debe respetarse una separacion minima de 20 cm respecto a los elementos constructivos (véase también
la Fig. 14). En el lado de entrada de los cables de conexion es suficiente una separacion de 10 cm.

A la hora de elegir la ubicacion de la caja de detector, debera tenerse en cuenta que los ruidos generados por el ventilador en
ocasiones pueden resultar molestos. En caso de que no exista una ubicacién adecuada para la caja, puede que sea necesa-
rio instalarla en un armario con aislamiento acustico (p. €j., una carcasa insonorizada para el ASD). Si se necesita un retorno
de aire a la misma zona climética del conducto de aspiracidn, podra utilizarse un segmento de tubo que salga del armario con
aislamiento acustico. El tramo del segmento de tubo que sale del armario con aislamiento acustico (transicién) debera sellarse
correctamente. Para instalar la carcasa insonorizada del ASD, la transicion se efectuara mediante un racor atornillado para
cables M32. Deberan consultarse con el fabricante las indicaciones adicionales relacionadas con la caja insonorizada del
ASD.
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5.4.1 Aperturay cierre de la caja de detector

o Indicaciones sobre la aperturay el cierre
L]

Para abrir la caja de detector se utilizara un destornillador plano n.°5 (8 mm). Los destornilladores planos
mas pequefios pueden dafiar el material de los cierres giratorios de resorte.

e Para accionar los cierres giratorios de resorte, estos deben presionarse firmemente con el destornillador
en direccién al fondo de la caja y, a continuacion, girarse 90°. La posicion de la ranura de los cierres indica
su estado (véase también la Fig. 15):
= aprox. 45° en sentido oblicuo respecto a la esquina de la caja de detector = cerrado;
= aprox. 45° en oblicuo respecto al borde de la caja de detector = abierto.
Los cierres giratorios de resorte deben quedar encajados en la posicion correspondiente.

e La cubierta de la caja (unidad de control) esta conectada al Main Board mediante un cable plano. Preste
atencién para no dafiar este cable al levantar la cubierta de la caja.

abrir / cerrar Fijacion

A
cerrado i cerrado — H
Ea)== |
abierto i abierto | ‘
i = L]
o e
® o
p
abierto| abierto A
|'® o
cerrado H =+ cerrado - L)

Fig. 15 Apertura, cierre y fijacidon de la caja de detector

Una vez abierta la caja de detector, se podra acceder a los cuatro orificios de fijacién del fondo de la caja. Para facilitar los
trabajos de montaje, debe retirarse toda la cubierta de la caja de detector completa (incluyendo la unidad de control). Para ello
debe desconectarse el cable plano de 10 polos del Main Board AMB 33.

La caja de detector va fijada con los cuatro tirafondos Torx de @ 4,5 x 35 mm incluidos en el suministro y las cuatro arandelas
de @ 4,3/12 x 1 mm («A»). Para insertar y fijar los tornillos debe utilizarse un destornillador Torx T20.

El dibujo acotado de la Fig. 14 muestra las posiciones de los orificios de fijacién. Para la fijacibn a mamposteria se utilizaran
los tacos S6 incluidos en el suministro.

Indicacién
Para montar varios ASD 533 préximos entre si, deberd llevarse a cabo una perforacién precisa de los orificios
de fijacién. Para corregir la posicion de montaje, el dispositivo puede desplazarse un maximo de +2 mm en hori-
zontal y en vertical. La correccion de giro puede ser de aprox. 5 mm.
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5.4.2 Posiciones de montaje de la caja de detector

Por norma general, la caja de detector puede montarse en los ejes X, Y 0 Z. No obstante, y debido a la rotulacion de los ele-
mentos de visualizacion, se intentara por todos los medios montarla en el eje Y (en vertical, unidad de control arriba). Nor-
malmente, el conducto de aspiracion se introducird por la parte inferior de la caja de detector. Esto facilita el paso del tubo
hacia accesorios como la caja de filtro o la unidad de filtrado y el separador de agua, los cuales siempre deberian colocarse
debajo de la caja de detector del ASD por razones fisicas. En caso de que sea imprescindible introducir el conducto en la caja
de detector desde arriba, esta también podra montarse girada en 180° (unidad de control abajo). Para evitar que la rotulacion
de la unidad de control quede al revés serd necesario girar las tiras de rotulacion (véase también el cap. 5.4.4).

La asignacion de la tuberia en la caja de detector esta predeterminada y puede reconocerse por la identificacion (nervios) en
la entrada de tubo correspondiente (I o Il). Con el fin de impedir que entre suciedad, la caja de detector se entrega provista de
un tapén de tubo (entrada de las tuberias | y 11). De igual modo, todos los racores atornillados para cables estan cerrados. La
tuberia de aspiracion debe conectarse siempre en la entrada |. La entrada Il no se utiliza y permanece cerrada. En caso de
gue se efectle un retorno del conducto de aspiracién al entorno vigilado, este puede conectarse directamente a la caja de de-
tector en lugar de al tapon de tubo de la salida de aire.

Conductos de Conductos de Introduccion Retorno del conducto
aspiracion aspiracion desde arriba de aspiracién
desde arriba desde abajo retirar
=3 .
L 5] retirar
Identificacionl  * WY <
(1 nervio) =
Y 29 T —
@ —e [¢] —e 5] =) o — e
‘Cl_) . °
o = =
3 IEE] =
= = | o =
[ =h ‘
4
o o ) ol—/ o o) o
— — J - e D
[ L « | [=]ss] 8}
Identificacion | @ Identificacion I girar tiras de rotulacion 2
v (1 nervio) Al v (1 nervio) ah
R =
'_
retirar retirar

Fig. 16 Posicion de montaje y entradas de tuberia de la caja de detector

e Los orificios de entrada de la caja de detector estan disefiados para que solo sea necesario enchufar el con-
ducto de aspiracion (orificios conicos). El conducto sélo debera pegarse con adhesivo en casos excepciona-
les y previa consulta con el fabricante.

e Eltapdn de tubo en la entrada Il debe dejarse.

e Eltapdn de tubo de la salida de aire (con orificios) Gnicamente podra colocarse en el orificio de salida de aire.

e Los tapones de tubo no deben pegarse con adhesivo a la caja del ASD (conector).

o Indicaciones sobre las entradas de tuberia
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5.4.3 Retirada del tapén de tubo de la salida de aire

Introducir el vastago de un destornillador plano n.° 2
(4 mm) en una de las muescas laterales del tapon de
tubo. Seguidamente, el tapén de tubo podra extraerse
con un leve movimiento de palanca en direccion a la
caja del ASD.

544 Girar la tira de rotulaciéons

Para girar la tira de rotulacion debe abrirse la caja de
detector y separar completamente la cubierta del dis-
positivo (desconexion del cable plano).

La tira de rotulacion puede retirarse de la cubierta fi-
rando de su pestafia y, una vez girada, colocarse de
nuevo en el compartimento.

Girar con cuidado en la
direccion «
de la flecha

Muesca para destornillador

Fig. 17 Retirada del tapdn de tubo de la salida de aire

Vista de la cubierta desde dentro Tiras de rotulacion

Fig. 18 Girar la tira de rotulacién
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55 Montaje del conducto de aspiraciéon

55.1 Aspectos generales

El montaje y la instalacién deberan llevarse a cabo de conformidad con el capitulo «Proyecto de sistemas» del presente do-
cumento. Solo se permitiran desviaciones en la colocacion del conducto de aspiracion y de los orificios de aspiracion (también
fuera de los limites calculados con «ASD PipeFlow») cuando asi se acuerde con el fabricante.

En funcién de las necesidades, el conducto de aspiracion puede fabricarse en material rigido de PVC o en material de ABS
sin halégenos. En aplicaciones especiales (como los entornos extremadamente corrosivos) también pueden utilizarse otros
materiales de tuberia siguiendo las indicaciones del cap. 5.3.

5.5.2 Montaje con tubos y racores de PVC

Por regla general, a menos que el usuario precise una instalacion sin haldgenos, el conducto de aspiracién se montara con
tubos rigidos de PVC. Para la instalacion con tubos de PVC, cada una de las piezas de tuberia se pegara con un adhesivo
especial para PVC (p. €j., Tangit para PVC). Deberan seguirse las indicaciones del fabricante del adhesivo. Las superficies de
contacto deberan limpiarse previamente con papel de cocina para eliminar cualquier resto de polvo y grasa (no utilizar pafios).
Si las piezas de tuberia estan muy sucias, podra utilizarse en caso necesario el producto de limpieza que indique el fabricante
de adhesivos.

Indicaciones
e Los adhesivos y productos de limpieza que se utilizan para unir el material de PVC contienen disolventes y
son inflamables. Por ello, antes de su utilizacion es imprescindible tener en cuenta las indicaciones de segu-
ridad y las especificaciones del proveedor del adhesivo.
e No se deben pegar entre si los dos materiales ABS y PVC, ya que para ellos se utilizan adhesivos diferentes.

5.5.3 Montaje con tubos y racores de ABS

En caso necesario, el conducto de aspiracién puede fabricarse en material de ABS sin halégenos. Para la instalacién con tu-
bos de ABS, cada una de las piezas de tuberia se pegara con un adhesivo especial para ABS (p. €j., Tangit para ABS). De-
beran seguirse las indicaciones del fabricante del adhesivo. Las superficies de contacto deberan limpiarse previamente con
papel de cocina para eliminar cualquier resto de polvo y grasa (no utilizar pafios). Si las piezas de tuberia estan muy sucias,
podra utilizarse en caso necesario el producto de limpieza que indique el fabricante de adhesivos.

Indicaciones
e Los adhesivos y productos de limpieza que se utilizan para unir el material de ABS contienen disolventes y
son inflamables. Por ello, antes de su utilizacion es imprescindible tener en cuenta las indicaciones de segu-
ridad y las especificaciones del proveedor del adhesivo.
e No se deben pegar entre si los dos materiales ABS y PVC, ya que para ellos se utilizan adhesivos diferentes.

5.5.4 Montaje con tubos y racores metalicos

Los tubos metdlicos (cobre, acero inoxidable) se unirdn mediante racores de encaje a presion siguiendo las indicaciones del
fabricante. Para este fin pueden usarse pinzas para prensar radiales de venta habitual en los comercios (p. ej. prensadoras
radiales REMS) con los perfiles de prensado en V adecuados.
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5.5.5 Dilatacion

Debido a los elevados coeficientes lineales de dilatacién por temperatura que experimentan los materiales plasticos, debe
prestarse especial atencién a la dilatacion (alargamientos y acortamientos) de los tubos de aspiracion. Un aumento de la tem-
peratura provocara un alargamiento del tubo, mientras que el descenso de temperatura provocara su acortamiento. La dilata-
cion debera tenerse aln mas en cuenta cuanto mayor sea la desviacion en la temperatura del conducto de aspiracion en el
momento del montaje respecto a la temperatura normal de servicio.

La dilatacion se calcula de la siguiente manera:
Calculo: AL = LxATxa AL = Dilataciéon en mm

L = Longitud en m del conducto de aspiracién entre dos puntos fijos
AT = Variacion de temperatura en °C
a = Coeficiente de dilatacion, en mm/m°C

Para PVC = 0,08
Para ABS =0,10

Ejemplo: longitud del conducto de aspiracién 20 m, variacion de temperatura prevista 10 °C, material PVC.
Calculo: AL = 20x10x 0,08 = 16 mm

Indicacion
Para la instalacion en linea recta, la dilatacion de la longitud total del conducto de aspiracién (110 m) dentro de la
fluctuacion de temperatura permitida (20 °C) puede ser de hasta 176 mm. Por ello es fundamental asegurarse de
que el conducto de aspiracion tenga la suficiente holgura para «trabajar» (deslizarse) en las bridas o abrazade-
ras de fijacion. Debe guardarse una distancia de 200 mm (0,2 m) desde la Ultima brida o abrazadera de fijacion
hasta el capuchén terminal.
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5.5.6 Montaje del conducto de aspiracién

. L a Corte oblicuo )
Indicacion ‘, (
Para el montaje del conducto de aspiracion de- ¥ Marcas de presion |
ben tenerse en cuenta y respetarse las siguien-

e e e e —--
tes indicaciones (véase también el cap. 5.5.5): § NO — ]

o — Rebabas

e La fijacion del conducto de aspiracién se lleva a cabo me-
diante bridas o abrazaderas de tubo con una separacion Faceta ' aprox. 30°
delm. i i

e Los tubos se cortaran con un cortatubos a la medida ade- J
cuada. Los cortes deben realizarse en angulo recto res- (
pecto al eje del tubo. Deben retirarse las rebabas que pu- . J
dieran aparecer (Fig. 19). = Sl

e Los extremos de cada segmento de tubo deben achafla- Fig. 19 Corte de los tubos
narse ligeramente con una herramienta adecuada, por
ejemplo, un pelatubos (faceta), Fig. 19. /

e Las distintas secciones de tubo se unen mediante racores. g
Para ello, y en funcién del material de tuberia empleado, \
se aplicara el procedimiento de pegado indicado en el / '
cap.5.5.2 0 5.5.3, o hien el procedimiento de encaje a pre- ' T \ ]
sion segun el cap. 5.5.4. Los tubos deben introducirse en NO
los racores hasta que hagan tope (Fig. 20). Tubo

e Es fundamental que los puntos de union estén sellados [ X S » Y
con el fin de evitar la entrada no deseada de aire. !

e Si el conducto de aspiracion o algunos de sus elementos e SETEEE It
se colocan en vertical (p. €j., en una linea ascendente o en |"' !
almacenes con estantes elevados), debe garantizarse que : SI
los tubos no se deslicen hacia abajo (colocar bridas justo
debajo de los racores segun la Fig. 21).

e El conducto de aspiracion debe fijarse de manera que el
tubo pueda «trabajar» holgadamente en las bridas (dilata-
cion, véase también el cap. 5.5.5).

e En caso de utilizar puntos de bifurcacién en el conducto de
aspiracion, deberd respetarse una distancia minima de
0,2 m desde la pieza en T hasta las bridas, Fig. 22.

Manguito Tope

¥
\
|
I
\
\
‘
\
\
4‘4
|
|

Manguito

i
bk
|

e Para los cambios de direccion en vigilancias de recintos se Codo de 90°
emplearan preferentemente codos de 90° en lugar de
angulos de 90°, Fig. 22 (véase también el cap. 4.4.2).
¢ En el montaje bajo revoque o en falsos techos, debe pres- -+ Brida
tarse atencion a que los tubos no vibren. ! 5 deajo
e La colocacion exacta y definitiva de los tubos, especial- CO"dUG‘LOf‘e asPifaCif’”lvemca'
mente en el caso del montaje bajo revoque, debe constar T
en los planos de instalacién con indicacién de las medi- Fig. 21 Conducto de aspiracién vertical
das.
' E 1ASD 533
j D
| 0.2m
l0,2 m i .
- —PiezaenT Capuchén termional
. 0,2m .
Brida  0,2m % Brida
Codo de 90° — 4.4

Fig. 22 Codos de 90° y punto de bifurcacion
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5.5.7 Montaje para la monitorizacién de equipos

Por norma general, para la instalacion de la monitorizacion de equipos (equipos informaticos, armarios eléctricos, etc.) se uti-
lizaran tubos de plastico. Por lo demas, seran de aplicacién las mismas directrices que se detallan en el cap. 5.5.6.

Para la monitorizacion de equipos se deben considerar todos los orificios de salida de aire de los aparatos que se desean vigi-
lar. Debe tenerse en cuenta que el ASD 533 puede incorporar un maximo de 6 dispositivos de aspiracion.

En la medida en que sea posible, el conducto de aspiracion y la caja de detector irdn siempre fijados directamente al objeto
gue se desea vigilar.

5.5.7.1  Fijacién sin tornillos del conducto de aspiracién

Para la fijacion sin tornillos de los elementos del conducto de aspiracion (dispositivos de aspiracion) deberan utilizarse las
abrazaderas de tubo tipo clic. Estas permiten retirar con rapidez el dispositivo o el conducto de aspiraciéon durante los trabajos
de mantenimiento en los objetos vigilados.

Las abrazaderas de tubo tipo clic se atornillan sobre unas guias utilizando plaquetas roscadas.

En la medida de lo posible, y con el fin de asegurar la colocacién exacta del conducto de aspiracién (dispositivo de aspira-
cion), las guias deberan fijarse en angulo recto respecto al eje del tubo.

La fijacion de las guias al objeto en la posicién deseada se lleva a cabo con cinta adhesiva de doble cara (Fig. 23).

Antes de colocar la cinta adhesiva de doble cara, las superficies de contacto deben limpiarse con un producto limpiador no
agresivo, por ejemplo, con una solucién jabonosa o similar.

En lugar de la cinta adhesiva de doble cara, para la fijacién también puede utilizarse una brida para cables.

Detalle A
P
iy //

Detalle A

Tubo Abrazgdera de tubo
/ tipo clic

]
insertar el tubo en la
abrazadera tipo clic

Guias

Cinta adhesiva
de doble cara

introducir en las guias

«4

Armario para Orificio de  Dispositivo, /= j&—— Plaqueta roscada M4
equipos informaticos ventilacion  de aspiracion

Fig. 23 Fijacién sin tornillos de un dispositivo de aspiracion
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55.7.2 Transicién a un tubo flexible

Por lo general, en la vigilancia de equipos puede utilizarse cualquier tipo de racor para la transiciéon de un tubo rigido a un tu-
bo flexible. Para ello, se utilizaran las piezas que se detallan en la Fig. 24.

Si se utiliza un conducto de aspiracion rigido de PVC, en la salida del racor se pegara un anillo roscado de PVC con rosca
interior M20. En este anillo se enroscara el acoplamiento rapido M20 para el tubo flexible.

Si el conducto de aspiracion esta fabricado en ABS sin halégenos, el procedimiento sera igual que en el caso del PVC. Pero
en lugar del anillo roscado de PVC debe utilizarse el correspondiente anillo roscado de ABS.

El tubo flexible puede insertarse en el acoplamiento rapido o extraerse de este de forma sencilla para realizar trabajos de
mantenimiento en el objeto.

Indicaciones
e Es fundamental que los cortes en el tubo flexible sean limpios, para que la junta térica del acoplamiento rapi-
do no resulte dafiada.
e Alinsertar con un clic el tubo flexible, debera prestarse atencion a que el tubo y el acoplamiento rapido que-
den perfectamente unidos entre si para evitar la aspiracion no deseada de aire.

En el caso de las transiciones de tubo flexible a dispositivos de aspiracion se debera seguir el orden inverso al descrito ante-
riormente.

Transicion de racores de PVC o ABS a tubo flexible

PiezaenT Anillo roscado

Angulo o de PVC o de ABS  Acoplamiento b flexible

i rapido M20
Manguito codo M20 pi B 16131 o
1 2 = ﬁ 3 {
: : < |« [0« mmm
= — 1
|

1 = pegado (adhesivo para PVC o ABS)
2 = enroscado

3 = insertado

Fig. 24 Transicion de racores a tubo flexible
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5.5.8 Perforacién de los orificios de aspiracion

Los diametros de los orificios de aspiracion seran calculados y

disefiados por el cliente conforme al cap. 4.4.4.5 o a partir de i/ !
los datos obtenidos por el software de calculo «ASD Pipe- I,' . ]

Flow», o segun el cap. 4.5.4.1. { Rebabas A\‘. ’

Los orificios de aspiracion se deben taladrar limpiamente, sin /Marcas de presion
gue queden rebabas o marcas de presién. Se utilizaran brocas

nuevas del perfil adecuado (Fig. 25).

\
v j .
v

N O Perforacion junto

Perforacion en oblicuo-
a centro del tubo

Un silbido durante la perforacion indica que esta no se esta S 1 e o
realizando correctamente. Los agujeros deben repasarse y [
desbarbarse.

7 T/ H
En caso de silbido, ' S |
desbarbar o avellanar

Fig. 25 Realizacién de los orificios de aspiracion

En la vigilancia de recintos debera respetarse obligatoriamente
la secuencia de los diametros de orificios descrita en el
cap. 4.4.4.5 o los datos generados por el software de calculo
«ASD PipeFlow».

En caso necesario, para los orificios de aspiracion podran utilizarse los «clips para orificios de aspiracion» especialmente pre-
vistos para este fin (véase el cap. 5.5.9).

En la monitorizacién de equipos, los orificios de aspiracion se perforan en el dispositivo de aspiracion. Los orificios de aspira-
cion deben perforarse en la direccion de la salida de aire del objeto. En caso necesario, los orificios de aspiracién pueden in-

cluir bifurcaciones de aspiracion (cap. 5.5.10).

5.5.9 Montaje de los clips de los orificios de aspiracién y de inspeccion

jUnicamente para tubos de plastico (PVC/ABS)!

. g . . .z Orificio d ; .
En la posicion correspondiente del conducto de aspiracion de- aspiracion Cip de Clipde
. .z .z .z o inspeccion
be realizarse una perforacion de 8,5 mm de diametro (diametro de aspiracion
estandarizado). Las perforaciones deberan hacerse en angulo
recto y en el centro del eje del tubo (segun la Fig. 25). Ferforacisn, }
@85mm =

Los clips de los orificios de aspiracion estan disponibles en di-
ferentes medidas (diametros de 2,0/2,5/3,0/3,5/4,0/ 4,5/
50/5,5/6,0/6,5/7,0 mm). La determinacion de los clips ne-
cesarios para los orificios de aspiracion se hara conforme al
cap. 4.4.4.5 o a partir de los datos obtenidos con el software
de célculo «ASD PipeFlows, o segln el cap. 4.5.4.1.

Los clips del orificio de aspiracion y el clip de inspeccion se
enganchan con un clic al tubo de aspiracién y se ajustan en la
perforacion de 8,5 mm (Fig. 26).

5.5.10

ijUnicamente para tubos de plastico (PVC/ABS)!

En aquellos objetos de la vigilancia de equipos que presentan
un elevado flujo de aire (elevada ventilacién), y con el fin de
asegurar una deteccion optima del humo, los orificios de aspi-
racion pueden estar provistos de embudos.

El uso de embudos de aspiracion es obligatorio en recintos o
equipos que cuenten con ventilacion forzosa.

Montaje del embudo de aspiracion

Los embudos de aspiracion se fijan al tubo del dispositivo de
aspiracion y se ajustan en los orificios de aspiracion previa-
mente perforados segun el cap. 4.5.4.1 (Fig. 27).

Orificio de aspiracion
de inspeccion,
@ 8,5 mm

de PVC 0 ABS

==

Tornillos
M4 x 25 T

Fig. 26 Montaje de clips

+
Embudo -~

parte superior

Orificio de aspiracion

Tubo del dispositivo Embudo?  Orificio de
de aspiracion

Abrazadera de tubo tipo clic

parte inferior embudo

Embudo de aspiracion

Orificio de embudo

Fig. 27 Instalacion de embudos de aspiracién
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5.5.11 Montaje de puntos de aspiracién en techos

jUnicamente para tubos de plastico (PVC/ABS)! Tubo de )— —I
La Fig. 28 muestra los elementos necesarios para instalar un aspiracion —* / \ /‘
I

punto de aspiracion en un techo. /

Co _ _ - T
En el conducto de aspiracién debe instalarse una pieza en T leza en

- : 5
en la posicion necesaria. Anillo roscado M20 N D *
El orden de ensamblaje debe seguir la numeracién 1 a 8.

B = | = 46
El tamafo del orificio de aspiracién (8) debe seleccionarse Acoplamiento 10
conforme al cap. 4.4.4.5 o a los datos generados por el soft- rapido M20 > H]
ware de calculo «ASD PipeFlow».

) X Tubo flexible + 7
Indicaciones @ 16/21 mm
Longitud max. 1,5 m >
e Es fundamental que los cortes en el tubo : -

flexible sean limpios, para que la junta térica

del acoplamiento rapido no resulte dafiada. ,
Acoplamiento

e Al insertar con un clic el tubo flexible, debera rapido M20

prestarse atencion a que el tubo y el acopla-

miento rapido queden perfectamente unidos Punto de aspiracion / 00 + 3

. . . ., Paso para techos M20
entre si para evitar la aspiracion no deseada =
. Anillo roscado M25 + 2

de aire. | ’
e La longitud del tubo flexible no debe superar Panel de techo — (» = =,

los 1,5 m. / i "

Orificio de aspiracion * 1

Fig. 28 Montaje en techos
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5.5.12 Montaje de la caja de filtro, la unidad de filtrado, la trampa para polvo, el separador de polvo y el

separador de agua

En entornos con mucha presencia de polvo o suciedad, o con rangos de temperatura o de humedad que superen los valores
limite establecidos, sera necesario instalar accesorios conforme a las indicaciones del fabricante, por ejemplo:

Caja de filtro/unidad de filtrado

Trampa para polvo

Separador de polvo

Separador de agua

Vélvula de bola manual para la limpieza esporadica del conducto de aspiracién con aire comprimido
Dispositivo de purga automatica

Indicaciones

Deben observarse las siguientes normas para el uso de accesorios:

e Es posible utilizar una sola caja de filtro, o bien una sola unidad de filtrado.

e El separador de agua, el separador de polvo y la trampa para polvo siempre deberan utilizarse en combina-
cién con una caja de filtro o una unidad de filtrado.

e El dispositivo de purga automatica debe utilizarse en combinacion con un separador de polvo o una trampa
para polvo, y una caja de filtro o una unidad de filtrado.

e La caja de filtro/unidad de filtrado, la trampa para polvo, el separador de polvo y el separador de agua deben
colocarse siempre debajo de la caja de detector. El separador de agua o el separador de polvo deben situar-
se en el punto mas bajo (salida del agua). Deben respetarse las dimensiones minimas indicadas (0,5 m).

e Deben respetarse las posiciones de montaje del separador de agua, la trampa para polvo y el separador de
polvo, tal como se muestra en la Fig. 29.

Valvula de ASD 533 Valvula de ASD 533 Valvula de ASD 533
bola manual 9 ] bola manual & I bola manual < B
MV 25 MV 25 MV 25
4 = 4 ~ 4 &
¢ ; i
b ] P | |
T 3 ® 2 ® o) ] )
o =
° : Cajo de filtro 1 5] Caijo de filtro ' Cajo de filtro
g e FBL 25 E & FBL 25 FBL 25
BT gg '
Sy o 4 e B= 4
n=E w
. =}
o8 E =
%2 . -
i = Ll U oy Ll
T o v
=3 I%:[ —
=R I Y T e “Trampa
0,5m 05m para polvo
- - *  jUtilizar solo - X - DTB 25
Perforacion 2,5 mm angulo de 90°! Perforacion 2,5 mm
para salida de agua para salida de agua

1 Conexién para aire
comprimido ASD 533 ASD 533

purga automatica

Dispositivo de i ‘ ‘ ‘
ADB 01A

Cajo de filtro
FBL 25 ‘ )

Unidad de filtrado de polvo
DFU 911 en lugar de FBL 25
. (resto de accesorios tal como
Separador de polvo estan representados)

DRB 25

Fig. 29 Montaje de accesorios

64/118 ASD 533, Descripcion técnica, T 140 287 e es 7% SECURITON



Instalacion

6 Instalacion

6.1 Normativa

Indicaciones
e La instalacion eléctrica debe llevarse a cabo siguiendo los reglamentos, normas y directivas especificas y vi-
gentes en cada pais. También hay que tener en cuenta las disposiciones adicionales a nivel local.
e Ademas de los reglamentos y directivas especificos de cada pais, deberan tenerse en cuenta y respetarse
las indicaciones sobre los requisitos de los cables de instalacion y las secciones de cable recogidas en el
cap. 4.8.

6.2 Entrada de cables

Para facilitar los trabajos de instalacion, debe retirarse la cubierta de la caja de detector en su totalidad (incluyendo la unidad
de control). Para ello debe desconectarse el cable plano de 10 polos del Main Board AMB 33.

Indicacion
Todos los trabajos de conexion y de cableado en el ASD 533 deberan realizarse siempre sin tension.

Para introducir la linea eléctrica, la caja de detector cuenta con tres racores atornillados para cables M20. En caso necesario,
podran montarse adicionalmente otros dos racores atornillados para cables (1 x M20, 1 x M25) en dos orificios auxiliares (ta-
pones ciegos).

Los racores atornillados son aptos para cables con un didametro exterior de entre 5y 12 mm (M20) o de entre 9 y 18 mm
(M25).

Indicacion

e El dispositivo se suministra con los racores atornillados para cables tapados con una proteccion antipolvo, la
cual debera retirarse antes de introducir los cables. La proteccion antipolvo tiene como Unico fin impedir la
entrada de polvo y suciedad durante el montaje del dispositivo, y no ofrece ninguna proteccion mecanica. Los
racores atornillados para cables que no se utilicen deberan sustituirse por un tap6n ciego (incluido en el kit de
montaje) para conservar la clase de proteccion IP 54 durante el funcionamiento.

e Uso conforme a UL 268: Para el uso del ASD 533 conforme a UL 268, deben utilizarse racores atornillados
para cables especiales de 1/2" o 3/4" (no incluidos). Para poder colocarlos en la caja del ASD, es necesario
quitar las uniones atornilladas existentes M20 y M25 y sustituirlas por el adaptador M20 de 1/2" y el M25 de
3/4". Los adaptadores pueden adquirirse al fabricante como parte del surtido de accesorios AD US M-Inch.
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6.3 Instalacion del sensor de humo

Con la entrega del ASD 533, el sensor de humo ya esta montado. Este debe retirarse de la caja de detector para la instala-
cion del ASD (soltar las dos pestafias de bloqueo), pero dejarse en su embalaje protector hasta su puesta en funcionamiento
definitiva. La instalacion final se realiza de la forma que se describe a continuacion.

Indicaciones sobre el uso del sensor de humo

e El sensor de humo nunca debe extraerse de su embalaje de proteccion hasta el momento de su instalacion
definitiva en la caja de detector.

e En determinadas circunstancias, por ejemplo, en caso de un largo intervalo de tiempo entre el montaje y la
puesta en funcionamiento o en entornos con mucho polvo (fase de construccién), el sensor de humo no debe
extraerse de su embalaje de proteccion ni montarse definitivamente en la caja de detector hasta la puesta en
funcionamiento del ASD 533.

e Antes de montar el sensor de humo, debera comprobarse que las rejillas protectoras contra insectos estan
correctamente colocadas en la entrada y en la salida de aire de la camara del sensor.

e La camara del sensor de humo debe estar totalmente limpia, sin restos de polvo o suciedad. Deberan retirar-
se los posibles residuos que se hayan podido generar durante el montaje de la caja de detector.

Se debe prestar atencion a la posicién de montaje del sensor de humo. El montaje siempre debe hacerse de manera que el
enchufe de conexion del sensor de humo esté orientado hacia la parte exterior de la caja del ASD. La nervadura antitorsion en
la caja del sensor de humo evita una posicién de montaje incorrecta.

El sensor de humo se fija a la carcasa del ASD mediante las dos pinzas de bloqueo. El cable plano suministrado con el sen-
sor de humo debe conectarse al sensor de humo (enchufe grande del cable plano) y al Main Board AMB 33 (enchufe pequefio
del cable plano).

La camara de sensor de humo Il en el fondo de la caja no se puede usar (el canal de aire esta cerrado).

Enchufe grande

Sensor de humo de cable plano

SSD 533 o
P Fes = |
7 e . - : g
7 L\_/ 1 l S T i e |
£ 9 | [l ° e TR IEeeOTINRIRTEY) I ‘
||| ¥ | [T ‘% AMB 33
LR | =
I[ b ! I [ o E
I : H\ | — |
Conexion para || |
sensor de humo |||
I
Pinzas de
blogueo |
Il
Cable plano I
I3
Rejilla protectora | |
contra insectos
Canal de
aire |l
cerrado
Céamara del | “ ‘ il Camara del
sensor de humo | \I‘ pa | sensor de
humo Il
" 1% no utilizada
Ki_‘

Pinzas de bloqueo

Fig. 30 Montaje del sensor de humo
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6.4 Montaje de los modulos adicionales XLM 35, SLM 35, RIM 35, MCM 35

La caja de detector cuenta con cuatro lugares de montaje para la fijacion de los médulos adicionales opcionales. Debido a la
asignacion de tipo modular del enchufe de cable plano al Main Board AMB 33 (véase para ello también el cap. 3.2, Fig. 5), es
recomendable respetar la asignacion mostrada en la Fig. 31.

El kit del médulo correspondiente incluye el soporte de mddulo, el tornillo de fijacion y el cable de conexion (cable plano) al

AMB 33. Para asegurar el tornillo de fijacién debera utilizarse un destornillador Torx T15. Para su montaje en la caja de de-
tector, y para la posterior conexion de la instalacion eléctrica, el médulo puede extraerse de su soporte.

Cable plano

Modulo _ o

[3 el ! Soporte del
‘,‘ ‘ \‘5?2' modulo

Tornillo de [it]
fijacion

[,
RN
<

¥

(G

Tornillo de
fijacion

2 xRIM 35 en
Option3,

en cascada
2°RIM 35
1.“RIM 35

Soporte del modulo

MCM 35 en
Option2

XLM 35, SLM 35
en Option1

Fig. 31 Montaje de mdédulos adicionales

Indicacion
Los modulos adicionales son detectados automaticamente cuando se conecta el dispositivo y, desde ese mo-
mento, estaran operativos y seran vigilados. EIl MCM 35 inicia la grabacién de datos en cuanto se inserta la SD
memory card (aprox. al cabo de 10 s, reconocible por el LED parpadeante de color rojo del MCM). Para leer la
tarjeta de memoria SD, o en caso de desmontaje posterior de un médulo adicional (p. €j., si no se usa), los
moddulos adicionales deben expulsarse en primer lugar a través del control del Main Board AMB 33 (posicion de
conmutadoro, véase también el cap. 7.3.7)

Para la instalacion de otros modulos distintos a XLM, SLM, RIM o MCM se dispone del soporte de médulo universal UMS 35.
Este se fija en la caja de detector en lugar del soporte de médulo descrito anteriormente y ocupa dos lugares de montaje con-
tiguos (justo al lado del AMB 33). EI UMS 35 incluye una plancha metdlica acodada con distintas posibilidades de fijacion para
mddulos adicionales.

Con el montaje y el uso de un XLM 35, el ASD 533 cumple el requisito conforme a EN 54-17 (aisladores de cor-
tocircuito). Para que sea reconocible la identificacion requerida segin EN 54-17, al montar el XLM 35, la placa
de identificacion incluida con el médulo debe pegarse en la parte exterior de la caja del ASD de forma visible,
justo al lado de la placa de caracteristicas del ASD (en el mismo lado).

o Indicacién sobre la instalacion del XLM 35

6.5 Conexién eléctrica

La conexion eléctrica se lleva a cabo mediante bornes roscados enchufables. Para apretar los bornes roscados debe utilizar-
se un destornillador plano n.° 1 (3,5 mm). Existen bloques de bornes individuales para la tensién de alimentacion, los con-
tactos de relé, las entradas, las salidas, etc.

Indicacion
En el espacio interior de la caja de detector, los cables deben llevarse hasta los bornes de conexion por el cami-
no mas corto. No se deben dejar cables de reserva enrollados sobre el Main Board (CEM).
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6.5.1 Asignacién de terminales del Main Board AMB 33

Borne AMB Sefial Cableado
1 +10,5a +30 V-CC (UL/IFM = 12,4 a 27) Cable de alimentacion principal desde la CDI
2 oV 0 externo segun Fig. 32
3 +10,5 a +30 V-CC (UL/FM =124 a 27) Cable de alimentacién redundante de la CDI
4 oV 0 externo segun Fig. 32
5 Alimentacion + N i5n d
6 Salida de fallo, OC (todos los eventos de fallo) . onexion de
- sefiales de respuesta
7 Salida alarma, OC , .
- segun la Fig. 39
8 programable libremente, OC
9 no utilizado
10 Rel. 1 («<NO») @
11 Rel. 1 («kNC») Fallo
12 Rel. 1 «COM» ® ., P
13 Rel. 2 «NO» C’onlex:gn d;;a I::r?ea37
14 Rel. 2 «<NC» Alarma segun 'a h19. b a Hg.
o especificaciones
15 Rel. 2 «COM» . L
de la linea utilizada
16 Rel. 3 «NO»
17 Rel. 3 «NC» Programable libremente
18 Rel. 3 «<COM»
19 Entrada reset externo + (entrada de optoacoplador) Conexion
20 Entrada reset externo - (entrada de optoacoplador) segun la Fig. 33 y Fig. 35
21 +F + alimentacién «F»
22 DF Linea de datos asincrona «F» (puede estar disponible mas adelante)
23 - 0 V alimentacion «F»
24 +S + alimentacién «S» Conexién MEU 535. REK 535
25 DS Linea de datos asincrona «S» ) X ) S
- — (disponible méas adelante)
26 - 0 V alimentacion «S»

Indicacién
@ El relé «fallo» esta retenido en estado de reposo =» Contacto de bornes 12/10 cerrado, 12/11 abierto
(ASD 533 con tensidn; ningln evento de fallo).

Conexiones internas AMB 33

Borne AMB Sefial Cableado
MOT / M- Ventilador - Ventilador, cable negro
MOT/T Sefial taquimétrica ventilador Ventilador, cable blanco
MOT / M+ Ventilador + Ventilador, cable rojo
OEM1/Al-
OEML / Al+ Entradas de optoacoplador para OEM1 Conexion
OEML/ St. «OEM1 / St» puede utilizarse también para la activacién del control ] Slml|a.l’,a Fig. 33
A dia/noche (tiene prioridad sobre un disparo de aviso de fallo). (véase tambien el cap. 2.2.8).

Indicaciones

o e En determinadas circunstancias, el control a través de las entradas OEM no cumplird los requisitos de
EN 54-20, por lo que Unicamente deberan utilizarse previa consulta con el fabricante.
e Las entradas OEM no tienen supervision de linea.
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6.5.2 Asignacién de terminales en el médulo eXtended XLM 35/ mdédulo SecuriLine SLM 35

XLBMO/mST_M Senfial Cableado
L1/T Datos A Linea en bucle
Cl/U GND A segun Fig. 35 o0 Fig. 38
Gl/V Blindaje (véase también el cap. 8.5.4).
L2/ X Datos B Linea en bucle
C2/Y GND B segun Fig. 35 o Fig. 38
G2/Z Blindaje (véase también el cap. 8.5.4).

6.5.3 Asignacion de terminales en el mddulo de interfaz de relé RIM 35

Borne RIM Seial @ Cableado
1 «NO» P Aol 1
2 Rel.1 | «NC» resena
0 programable libremente
3 «COM»
4 «NO» P Aol 2
5  Rel.2 | «NG» resena
o programable libremente
6 «COM»
! «NO» Presefial 3 Info local
8 Rel. 3 <«NC» resena. 5 nfo local o
0 programable libremente conexioén a la entrada de la CDI
9 «COM»
10 «NO» Suciedad de h
11 Rel. 4 <NC» uciedad en senspr e humo
o programable libremente
12 «COM»
13 «NO» Obst y ducto d L
14 Rel. 5 <«NC» struccion conduc 9 e aspiracion
0 programable libremente
15 «COM»
Indicacion
@ Los criterios (sefales) establecidos a partir de la entrega se pueden modificar con el software de configura-
cién «ASD Config».
En caso de que se instalen dos RIM 35 en el ASD 533, los relés del 2° RIM 35 no deben incluir ningln criterio
por defecto. En este caso, debera realizarse la programacion necesaria con el software de configuracion
«ASD Config».
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6.6 Variantes de conexién

pais, p. €j., segin EN 54-4).

Indicacion
Las variantes de conexion vendran determinadas por los sistemas de linea o de CDI empleados. Para obtener
mas informacién sobre la conexion de indicadores de alarma, elementos para la supervision de lineas, etc. de-
bera consultarse con el fabricante o con el proveedor del sistema de deteccion de incendios.

La alimentacion del ASD 533 debe disponer en todos los casos de un suministro de emergencia (especifica del

6.6.1 Alimentacién

La alimentacion del ASD 533 debe disponer en todos los ca-
sos de un suministro de emergencia. Dependiendo de la co-
rriente de salida disponible de la central de deteccion de in-
cendios (CDI) y del nimero de ASD 533 que se vayan a co-
nectar, la alimentacion puede llevarse a cabo a través de la
CDI o garantizarse de forma local con una alimentacién eléc-
trica auxiliar.

La alimentacion tiene lugar a través de los bornes 1y 2. Sien
una aplicacion resulta necesario usar un cable de alimenta-
cion redundante (por prescripcion especifica del pais), este se
conectara adicionalmente a los bornes 3y 4 (Fig. 32).

Indicaciones

e Las entradas de alimentacién no estan co-
nectadas internamente en el ASD, por lo que
no pueden utilizarse para alimentar directa-
mente a sistemas adyacentes.

e Los bornes de conexion del ASD 533 estan
disefiados para un espacio maximo de
2,5 mm2, Por ello, para llevar el cable de ali-
mentacion hasta un ASD adyacente, en de-
terminados casos sera necesario afadir bor-
nes distribuidores o auxiliares.

6.6.2 Entrada de reset

La entrada de reset esta montada libre de potencial (optoaco-
plador) y puede activarse tanto desde el lado «positivo» como
del «negativo», Fig. 33. La entrada funciona en el rango de 5
a 30 V-CC y con un ancho de banda de impulso de 0,5a 10 s.
Gracias al consumo de corriente constante de aprox. 3 mA en
el rango total de trabajo, el control puede llevarse a cabo di-
rectamente a través de una salida Open Collector.

Al aplicar una sefial permanente durante mas de 20s, el
ASD 533 pasa a estado inactivo, el relé de fallo se activa (se
dispara) y el ventilador se apaga. Una vez desactivada la se-
fial permanente, el ASD se vuelve a conectar. La desactiva-
cion a través de la entrada «Reset externo» funciona Unica-
mente cuando no hay ningin XLM 35 o SLM 35 montado en
el ASD 533.

ASD 533 ASD 533
+—+— -+ -
1234 1234
QDD DD

ASD 533
+ -+ -
12 3 4
~[=
Alimentacion local, individual Alimentacion local, en grupo

1) Cable de alimentacién redundante (opcional, segun el pais)

Fig. 32 Tipos de alimentacion

Para determinar la alimentacién eléctrica y
la seccion de cable necesarias, los calculos
deberan realizarse en cualquier caso con-
forme a lo indicado en el cap. 4.8.2. Si se
utiliza una alimentacidon redundante, los
célculos para ambos cables de alimenta-
cion deben realizarse de forma individual.

Indicacién

f\limentacién desde potencial «A»

Impulso de reset,
conectado al positivo
desde potencial «A»

Impulso de reset, .Impulso de reset, conecta-
conectado al negativo |do al positivo o al negativo
desde potencial «A» desde potencial «B»

Fig. 33 Entrada de reset
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6.6.3 Control

Instalacion

Los ASD 533 conectados a una CDI se controlaran con los estados de la CDI «Grupo On/Off» y «Reset» en funcién del grupo

de deteccion al que pertenezcan. Para ello existen dos posibilidades:

e Control a través de la tension de alimentacion (relé auxiliar en el cable de alimentacion del ASD);

e Control a través de la entrada «Reset externo».

6.6.3.1 Control através de latension de alimentacién mediante relés auxiliares

Dependiendo de la ubicacién de la alimentacion del ASD, el
relé auxiliar puede colocarse en la CDI o directamente en el
ASD 533.

La activacion del relé auxiliar se puede realizar de las siguien-
tes maneras (véase Fig. 34):

A. positivo o negativo de la linea;

B. salida de SW de la CDI;

C. salida de SW o funcién de un médulo de control.

Los tipos de funcionamiento descritos anteriormente depen-
deran del sistema de CDI empleado, por lo que deberan con-
sultarse con el fabricante o el proveedor de la CDI antes de
llevarse a cabo.

Indicaciones

e Al aplicar la tensién de alimentacion, los ele-
mentos de proteccion CEM instalados en la
entrada del sistema electronico del ASD pro-
vocan un pico de corriente momentaneo
(5 A/1 ms). Si se utilizan relés auxiliares con
una carga de contacto maxima de 1 A, esto
puede provocar que el contacto de los relés
quede pegado. Por ello deberan utilizarse
principalmente relés auxiliares con una car-
ga de contacto superior a 1 A, como los
relés semiconductores PMR 81 (véase
Fig. 34 C)).

e La ruta de alimentacion del ASD que pasa a
través del contacto del relé auxiliar debe es-
tar protegida contra cortocircuitos o pasarse
por un elemento de proteccién (placa de fusi-
bles).

e Para la instalacion de un relé semiconductor
PMR 81, en determinados casos sera nece-
sario invertir la sefial de control (el PMR solo
tiene la funcién de contacto de cierre).

e Para garantizar todas las caracteristicas del
funcionamiento de emergencia, la conexion
debera realizarse en todos los casos de tal
manera que, si se averia el ordenador de la
CDl, el funcionamiento del ASD quede garan-
tizado (entrada de reset no controlada).

A) Desde el positiov/negativo de la linea, relé en la CDI

" Q| ASD 533
Alimentacién -0+ o=

(eh]] -

. | indicadores de
Linea _|*ro- alarma especificos

Resistores o 1

de lalinea

|
A) Desde el positivo/negativo de la linea, relé en ASD

Alimentacion+—o-
" local
N .y - + L
Alimentacion |2
CDI

+ Resistores o
Linea +o- indicadores de

- alarma ESpeciﬂcosl
! de la linea

B) Desde la salida de SW de la CDI, relé en CDI

o

n
Alimentacion | | ©

Salida OC

+ col H Resistores o
Linea | indicadores de

alarma especificos
H de la linea

B) Desde la salida de SW de la CDI, relé en ASD

" | ASD 533
Alimentacion ‘ i 2 :12 +
i 10—
Salida OC | | APs:
coi ! Resistores o I ibAl ]
Linea ] indicadores de |
]

alarma especificos
de la linea N

C) Desde la funcién del myodulo de control, alimentacion desde CDI

o local
. .+
Alimentacion .
2
+— o0 —»
| PMR 81 ;
1
CDI |
|
+ ol _
Linea I 6dulo Indicador
- i de comroI} de alarma

Fig. 34 Control a través de la alimentacion con relés
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6.6.3.2

Control a través de la entrada «Reset externo»

Para el control a través de la entrada de reset existen las si-
guientes opciones (véase Fig. 35):

A.

B.

Control mediante el relé auxiliar desde el positivo de la
linea.

Control mediante el relé auxiliar o el relé semiconductor
(PMR 81) desde la salida de control (Open Collector).
Control sin relé auxiliar, directamente desde la salida de
control (contacto del relé Open Collector).

Control a través de la linea en bucle utilizando el XLM 35/
SLM 35. En este caso, el control no se lleva a cabo a
través de la entrada de reset, sino directamente con el
comando correspondiente a través del XLM 35 / SLM 35
en el ASD 533.

Los tipos de funcionamiento descritos anteriormente depen-
deran del sistema de CDI empleado, por lo que deberan con-
sultarse con el fabricante o el proveedor de la CDI antes de
llevarse a cabo.

Indicaciones

e Si se usa un relé semiconductor PMR 81, en
determinados casos sera necesario invertir la
sefial de control (el PMR tiene solo una fun-
cién de contacto de cierre).

e Para garantizar todas las caracteristicas del
funcionamiento de emergencia, la conexion
debera realizarse en todos los casos de tal
manera que, si se averia el ordenador de la
CDl, el funcionamiento del ASD quede garan-
tizado (entrada de reset no controlada).

e Atencién: En el caso del control a través de
la entrada «Reset externo», el ASD 533 esta
bajo tensién incluso con el grupo desconec-
tado (CDI). Por ello, durante las reparaciones
que tengan que realizarse en el dispositivo,
debera desconectarse el cable de alimenta-
cién que va al ASD (p. €j., extraer los bornes
1y 2 del ASD; también el 3y el 4 en caso de
alimentacion redundante).

A\) Desde positivo de la linea, alimentacion desde CDI

Alimentacion® |
1 —
coi oo
Linea i |

R s}

] indicadores de

1) Contacto de relé alarma especificos
Posicion indicada = «Grupo Off / Reset» de la linea

A) Desde el positivo de la linea, alimentacion local

Alimentacién® Alimentacién+
= local -
CDI
. +
Linea

1) Contacto de relé:
Posicién indicada = «Grupo Off / Resets

Resistores o

‘ ~ indicadores de
alarma especificos
de lalinea

|
o A0
I
i

N

Alimentacion'| 1 |
1)
Salida OC AN Oi’
— CDI

1) Contacto de relé
Posicion indicada = «Grupo On»

alarma especificos
de la linea

Resistores o
indicadores de

B) Desde salida OC a través de PMR 81 (o relé), alimentacién local

Alimentacion +

local - 2— 533

1
g 23 19 +
Salida OC 1) TReset @
-0 @ | 20 P
- Resistores o (No =
Linea + PMR 81 i indicadores de - *&SI <
=] I alarma especificos q ¥ j !i\nl“l‘I
1) Contacto de relé: cbi ! de la linea LS (AL

Posicion indicada = «Grupo Onx»

C) Desde el contacto de relé del modulo de control, alimentacién desde

CDI o local
Alimentacion”

(o8] -—

o

Linea/bucle”’~ !
+— |

+

T

1) Contaclo de relé:
Posicion indicada = «Grupo On*

Alimentacion * I

CDI

H
; 1
Linea/bucle'’™
eafbucle’’” ! 1) B
SalidaOC  Cyndicador
1) salida OC se activa ! °d . <

con «Grupo Off / Reset» N
C) Desde salida OC del médulo de control, alimentacién local

CDI

Linea/bucle'~
+/—

1)
1) Salida OC se activa \ da control de alarma)

con «Grupo Off / Reset»

| Alimentacion +
H local -
|
|
1

SecuriFire/ |
SecuriPro Integral
SCB B5-DXI2
DataA T{-+ L1
GNDA U c1
SHLD V G|t
DataB X L2
GNDB Y c2
SHLD Z G2

Fig. 35 Control através de la entrada «reset exter-
no»
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6.6.4 Conexion de lalinea de la CDI

Los siguientes ejemplos muestran el control correspondiente a través de la entrada de reset segun el cap. 6.6.3.2. En caso de
gue sea nhecesaria una conexion con control a través de la tensién de alimentacion, el circuito de control que aparece en las
siguientes figuras también puede efectuarse conforme al cap. 6.6.3.1.

6.6.4.1 Conexion aidentificacion de grupo a través de los relés Al o St

Si existe una conexién a lineas de identificacién de grupo, el col ASD 533
B Relé ~= S All
control del relé de control puede llevarse a cabo generalmente Ly 2’4 Resel _; °
desde el positivo de la linea. Para ello debe darse la condicion Linea JET % 1 2192010 11121314 15
de que el positivo de la linea conmute al mismo tiempo que noT | 2) A ‘ e
E A
«Grupo On/Off» y «Reset». } I =L
CDI Alimentacién ASD 533
. local
Relé ~= o= St All
) 'l 24 i . Reset I—" -
Linea 4 - v-ce yee 1 21920101112131415
1)| | | ‘ E A
1) Salida se activa con: «Grupo Off» y «Resets E = Resistencia de fin de linea

(solo en el Gltimo ASD)

2) Desde la placa de fusibles, si no existe proteccion A= Resistencia de alarma

de cortocircuitos

Fig. 36 Conexién aidentificacion de grupo

6.6.4.2 Conexion aidentificacion individual o ala linea en bucle a través de los relés Al o St

En sistemas de lineas tales como las lineas de identificacion CDI 5 Reko ASD 533

. .. , . ., , 3 PMR81 = St All
individual y las lineas en bucle, la activacion del relé de con- g Cpl Reset o S
trol debera llevarse a cabo desde una salida controlada por Linea & _ ], vee

} T
1 21920101112131415
software (tarjeta de salida o médulo de control). La salida de- A bt
be programarse en el software de la CDI con la opcién «Gru- : Enia
. ntradas
po Off» y «Reset». Como relé de control puede utilizarse un Indicador
z 7 . de alarma
relé normal o un relé semiconductor PMR 81.

1

—

i

1) Salida se activa con «Grupo Off» y «Reset»
2) Desde la placa de fusibles, si no existe proteccion de cortocircuitos

cDI % PMR 871 0 Alimentacién | ASD 533
g el local st Al
o a ~I’= rol) ) C
= V;\ g 24 24 Reset I—‘ -
Li T 4 - 9 VCe ; e
s B Ot Jee 1 21920101112131415
1)|
En‘tradas
Indicador
de alarma

Fig. 37 Conexion a la identificacion individual o a la
linea en bucle
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6.6.4.3

Conexién a linea en bucle SecuriPro / SecuriFire / Integral desde el XLM 35/ SLM 35

. 2 . : e MCU SecuriPro Alimentacisn  ASD 533

e Parala conexion a la linea en bucle SecuriPro, Securlflrg o SCB 01 | MCB 02 e " | AMB 33 s s

Integral desde el XLM 35 o el SLM 35 no se necesita so so 2 ~I= ST .
o2 i o ) +EZ L EZ| L vee 24 Resel "o ll2 g | 2%

ningln relé de control adicional. De igual modo, tampoco sTUwWxY| c wim €Sy 2 qe20 1015 |Y XZW U T
se utilizan los relés Al y St del ASD 533. La consulta de b a i ” { : B St
estado y el control del ASD 533 se llevan a cabo directa- 2 2
mente entre el XLM 35 0 el SLM 35y la linea en bucle. _

e En el SLM 35 el interruptor S2 se debe poner en la posi- 1) protegido

cion «lI».

2) Apantallamiento, en caso necesario segan T 137 820

SecuriFire / Integral Alimentacion | ASD 533

. L. B5-DXI2 B5-PSU local AMB 33 = XLM
Ndmero maximo de XLM 35/ SLM 35 conectables: a - L 350 .

. ian 14 indicacidn siqui 2 g 2 e e |85 LE 8
(véase tamplen la indicacion siguiente) . srieLreoet || 68 o8 T 2t 015 | 88865 5
Por SecuriLine (solo SLM 35) 50 unid. L, MDA
Por linea en bucle SecuriFire o Integral 32 unid. ©®
® Deben tenerse en cuenta los reglamentos y directivas es- ’

pecificos de cada pais. v

Fig. 38 Conexion desde el XLM 35/ SLM 35

0.

Indicaciones
El SLM 35 incluye dos interruptores S1y S2, los cuales deben configurarse de forma distinta en funcion del
uso que se haga del ASD 533. Véase para ello el cap. 8.5.4.
La conexion y el cableado entre el SLM 35 y la CDI SecuriPro, SecuriFire o Integral deben realizarse confor-
me ala Fig. 38 (Xcon X, YconY o XconlL2,Y con C2, etc.).
La instalacién de la linea en bucle SecuriFire / Integral debe realizarse apantallada.
La conexién y el cableado entre el XLM 35 y la CDI SecuriFire o Integral deben realizarse conforme a la
Fig. 38 (L1 con L1, C1 con C1, etc.).
La placa de identificacion (EN 54-17) adjunta al XLM 35 debe colocarse en la parte exterior del ASD (junto
a la placa de caracteristicas del ASD).

6.6.5

Los criterios de ASD «alarma I» y «fallo» (todos los eventos
de fallo) estan disponibles como salidas Open Collector.

En las salidas Open Collector pueden conectarse indicadores
paralelos, indicadores de respuesta u otros dispositivos (p. €j.,

relés).

Salidas Open Collector

- max, 100 m »>

EELT

ASD533 Asp+ 5

Fallo (-)
Alarma | (<)
(AL} (-)

@ ~N O

Fig. 39 Conexion de las salidas OC

La salida en el borne 8 (Al Il) puede programarse libremente
(siempre es la misma programacion que el relé 3 del

AMB 33).

0

Indicaciones
Si se conectan dispositivos inductivos (p. €j., relés), debera instalarse un diodo libre directamente en el dis-
positivo (Fig. 39).
Las salidas estan conectadas a 0 voltios, y cada salida puede soportar como maximo 100 mA. Todas las sa-
lidas en su conjunto pueden soportar un maximo de 200 mA. La rigidez dieléctrica por cada salida es de
30 V-CC. Las salidas estan protegidas frente a cortocircuitos pero no estan libres de potencial. Las conexio-
nes que se realicen en las salidas afectaran al consumo de corriente global del ASD 533.
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7 Puesta en funcionamiento

7.1 Aspectos generales

o Para la puesta en funcionamiento del detector de humos por aspiracion ASD 533 deben observarse los siguien-
tes aspectos:

Indicaciones

Unicamente el personal especializado y con la debida formacién podra llevar a cabo la puesta en funciona-
miento del ASD 533.

Antes de la puesta en funcionamiento, debe asegurarse que el conducto de aspiraciéon en su conjunto esta
correctamente instalado (puntos de union, orificios de aspiracion).

En caso de que exista un orificio de inspeccion segun el cap. 4.4.4.6, este debera taparse con cinta adhesiva
o con el clip de inspeccion.

Antes de la puesta en funcionamiento, debe inspeccionarse el montaje y la instalacion para garantizar que el
encendido de la alimentacién no provoque ningun dafio en el ASD 533.

Los recableados en el dispositivo solo podran realizarse en ausencia de tension. Excepcion: Expulsion de los
médulos adicionales XLM, SLM, RIM, MCM (véase el cap. 7.3.7).

El sensor de humo debe extraerse de su embalaje de proteccion y colocarse definitivamente y conectarse en
la caja de detector (véase para ello el cap. 6.3).

Antes del encendido, todos los médulos adicionales deben montarse en la caja de detector y conectarse al
Main Board AMB 33 mediante el cable plano suministrado. Véase al respecto también el cap. 6.4.

Antes de conectar la alimentacion del ASD, debe asegurarse que todos los controles de incendios y las aler-
tas remotas estén bloqueados o desconectados desde el ASD 533.

Justo antes del primer encendido del ASD 533, debe retirarse la cinta aislante de la bateria de litio (AMB 33).

Para la puesta en funcionamiento del ASD 533 es necesario abrir la caja de detector (véase para ello también el cap. 5.4.1).
Para que la cubierta de la caja no quede colgando suelta de la conexion de cable plano al AMB 33, debe fijarse en la posicion
media de anclaje del fondo de la caja mediante los cierres giratorios de resorte superiores (Fig. 40).

Elementos de
visualizacion

y control para la
configuracion del
dispositivo

Pulsador HW-Reset

Interfaz USB,

Cinta aislante conexion para PC

bateria de litio

Cubierta de la

~ caja fijada en las
posiciones medias
de anclaje

©

~
& |

_ =

Fig. 40 Caja de detector abierta para la puesta en funcionamiento
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7.2 Programacion

El ASD 533 dispone de varias posiciones de conmutador con parametros predefinidos:

e Limites normativos del sistema segin EN 54-20 (clases A a C), posiciones de conmutador A11 a C31.

e Limites no normativos del sistema, posiciones de conmutador W01 a W44;

e Posiciones de conmutador parametrizables para memorizar los ajustes tras el uso de «ASD PipeFlow» o modificacion de
la configuracion del dispositivo con el software de configuracion «ASD Config» o la CDI SecuriPro, SecuriFire o Integral
(XLM 35 o SLM 35), X01 a X03.

El cap. 8.3 incluye una explicacion detallada de todas las posiciones de conmutadores.

En caso de que el ASD 533 esté operativo con el procedimiento EasyConfig, es decir, dentro de los limites del sistema esta-
blecidos segun las tablas de los cap. 4.4.4.3 y 4.4.4.4, Gnicamente debera seleccionarse la posicion de conmutador corres-
pondiente A11 a C31 y W01 a W44. Aqui no es necesario utilizar el software de configuracion «<ASD Config».

En aquellos sistemas en los que el conducto de aspiracion se proyecté con el software de céalculo «ASD PipeFlow», la sensi-
bilidad de respuesta del sensor de humo calculada por «ASD PipeFlow» debe programarse en el ASD 533 con «ASD Config».
La memorizacién en el ASD 533 se lleva a cabo en una de las posiciones de conmutador de libre parametrizacion X01 a X03.
El ASD 533 funcionara posteriormente en las posiciones de conmutador correspondientes X01 a X03.

En el momento de la entrega del dispositivo, las posiciones de conmutador X01 a X03 también tienen asignados valores por
defecto. Correspondencias:

e La posicion X01 a la posicién A11

e La posicion X02 a la posicién b11

e La posicién X03 a la posicién C11

Los siguientes parametros pueden modificarse con el software de configuracion «ASD Config» (véase también el cap. 7.2.1):
e Umbral de alarma del sensor de humo

¢ Umbrales de disparo de polvo y suciedad (individuales)

e Umbrales de disparo para presefiales 1,2y 3

e Tiempos de retardo para polvo o suciedad, presefial, alarma y fallo (individuales)

e Sensibilidad y tiempo de retardo de la monitorizacion del flujo de aire

e Desactivacion autorretencion para polvo o suciedad, presefial, alarma y fallo (individuales)
e Desactivacion de criterios (presefiales, polvo/suciedad, fallos)

e Fecha/hora

e Autolearning (On/Off, duracién)

¢ Funcionamiento dia/noche

e Asignacion de relés (relé 3 del AMB 33, RIM 35);

e Salida Open Collector 3 (siempre como el relé 3 del AMB 33).

Indicacién
Los parametros vienen definidos de fabrica con estados y valores por defecto, con el fin de que se cumplan las
condiciones de disparo exigidas por EN 54-20. En determinados casos, la modificacion de los parametros puede
conllevar el incumplimiento de la norma EN 54-20. Las adaptaciones o modificaciones del ASD 533 a través de
«ASD Config» solo podra llevarlas a cabo el fabricante o el personal técnico formado e instruido por el fabricante.
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Fig. 41 Elementos de control y de visualizacién en el AMB 33
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7.2.1

Posibilidades de configuracion
Tabla A: Tabla B:
Criterios: ~— » Sensor de humo / LS-U Generales
. e - Sensorde humo | o - Autolearning
Configuracion -Ls-U1 a - Control dia/noche
por defecto 5 - Fallo general
- Sensor de humo | £ - Ventilador
-Ls-Ul 2 - Var.
v
] Modificacion de
Modificacién: > sl la configuracién NG
v por defecto
Memorizacién en
Memorizar: > posicion de

conmutador
X01, X02 0 X03

v

Funcionamiento del

> ASD 533 en posicion
de conmutador
X01, X02 0 X03

Funcionamiento:

v

Puesta en funcionamiento

Tabla C:
Independientes

- Reset inicial

- Fecharhora

- Asignacion de reles
- Botén de reset

- Var.

v
Memorizacion en el
dispasitivo (con
independencia de la
posicion de conmutator
A,B,C,WaX)

Funcionamiento del
ASD 533 en posicion

de conmutador

A11-C310 WOT - W44

Fig. 42 Visién general de la configuracion

v

Modificacion de
la configuracion
por defecto

no

Funcionamiento del
ASD 533 en posicion
de conmutador
AT1-C31, W01 - Wdd
o X01 - X03

Tabla A: Los siguientes criterios se pueden ajustar de forma independiente con el control dia/noche activado. Después de
una modificacion, la configuracién se guarda en una de las posiciones de conmutador de libre parametrizacion X01 a X03.

® Las posiciones de conmutador W01 a W44 contienen valores aumentados que no estan homologados segun

EN (véase el cap. 4.4.4.4).

Sector Configuracion Definicién / Guardar tras
p Rango . o
e Parametros por defecto niveles modificar
Alarma 2
e Alarma 2 On/ Off Off Off / On X01 — X03
e Sensibilidad (siempre como min. 20 % por encima de 1 %/m ~10 %/m 0,0002 %/m X01 — X03
la alarma)
e Alarma 2 retardo 2s 0s—-60s 1ls X01 — X03
e Alarma 2 autorretencion On On / Off X01 — X03
e Tiempo de retencion para cambio de rango (Al 2 a Al) 20 10 — 250 1ls X01 — X03
Alarma (EN 54-20)
e Umbral de alarma Cl1 0,02 — 10 %/m 0,0002 %/m X01 — X03
e Determinacion promedio nivel de humo (nimero) 4 1-10 1 X01 — X03
e Retardo alarma (UL/ULC max. 30 s) 2s 0s—-60s 1s X01 — X03
e Alarma en cascada Off Off / On X01 — X03
e Autorretencion alarma Oon On / Off X01 — X03
Presefial
e Presefial 1 On/ Off On On / Off X01 — X03
e Presefial 2 On/ Off On On / Off X01 — X03
e Presefial 3 On/ Off On On / Off X01 — X03
e Presefial 1 (100 % = umbral de alarma) 30 % 10 -90 % 10 % X01 — X03
e Presefial 2 (100 % = umbral de alarma) 50 % VS1+10-90% 10 % X01 — X03
e Presefial 3 (100 % = umbral de alarma) 70 % VS2+10-90% 10 % X01 — X03
e Retardo de presefial (VS 1—-VS 3) 2s 0s—60s 1s X01 — X03
e Autorretencion presefial Off Off / On X01 — X03
Polvo o suciedad en sensor de humo
e Polvo en sensor de humo On / Off Oon On / Off X01 — X03
e Suciedad en sensor de humo On / Off On On / Off X01 — X03
e Umbral de polvo (% de Al) 50 % 5-60% 5% X01 — X03
o Umbral de suciedad (% de Al) 75 % 65 — 100 % 5% X01 — X03
e Autorretencion polvo On On / Off X01 — X03
e Autorretencion suciedad Oon On / Off X01 — X03
o Retardo fallo sensor de humo 30s 0s—60s 1ls X01 — X03
Monitorizacién del flujo de aire
e Obstruccion LS-U On / Off On On / Off X01 — X03
e Rotura de tubo LS-U On/ Off On On / Off X01 — X03
o Sensibilidad LS-U (valida para A0O1 a C31) @ +20 % @ +1 -+70 % +1% X01 — X03
o Determinacion promedio LS-U (nimero) 20 1-30 1 X01 — X03
o Retardo LS-U (vélido para AO1 a C31) @ 300s @ 10 s — 3600 s 1ls X01 — X03
Indicacion
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Tabla B: Los siguientes criterios son validos para todo el conjunto del ASD 533. Después de una modificacion relacionada
con los ajustes de la tabla A, la configuracién se guarda en una de las posiciones de conmutador de libre parametrizacion X01

a X03.
Sector Configuracion Definicion / Guardar tras
2 Rango . S
e Parametros por defecto niveles modificar
Autolearning
e Autolearning On / Off Off On X01 — X03
e Duracion de Autolearning 3 dias 1 min a 14 dias min, h, dias X01 — X03
o Factor Autolearning (del umbral de Al registrado) 1,5 1,1-10x X01 — X03
Control dia/noche y control dia de la semana
. Off / Reloj / CDI / En-
e Control dia/noche On / Off Off trada <OEML / St» X01 - X03
e Hora de inicio dia (solo con «Reloj») 06:00 h 00:00 —24:00 h 1 min X01 — X03
e Hora de inicio noche (solo con « Reloj ») 20:00 h 00:00 —24:00 h 1 min X01 — X03
e Control dia de la semana(solo con « Reloj ») On LU a DO dias X01 — X03
Fallos generales
e Fallo bateria de litio / reloj On On / Off X01 — X03
Desactivar sensor
e Sensor de humo | On On / Desactivado X01 — X03

Tabla C: Configuraciones independientes. Pueden modificarse en el ASD 533 con independencia de la posicion de conmuta-

dor.

Sector
o Parametros

Configuracion por defecto

Seleccion

Reloj

e Afio, mes, dia, hora, minuto

minutos — afo

Relés / Salida OC / Boton de reset / Diversos

e Relé 3y salida OC 3, AMB 33

Programable libremente

segun cap. 7.2.2

e Relél, 1. RIM 35 Presefial 1 segun cap. 7.2.2
e Relé¢ 2, 1.* RIM 35 Presefial 2 segun cap. 7.2.2
e Relé¢ 3, 1. RIM 35 Presefial 3 segun cap. 7.2.2

e Relé 4, 1.° RIM 35

Suciedad en sensor de humo

segun cap. 7.2.2

e Relé 5, 1.° RIM 35

Obstruccién conducto de aspiracion

segun cap. 7.2.2

e Relé1,2°RIM35

e Relé 2, 2°RIM35

e Relé3,2°RIM35

e Relé 4,2°RIM35

e Relé5,2.°RIM 35

Programable libremente

segun cap. 7.2.2

sor de humo 1)

e Boton de reset On / Off On On / Off
e Mando de la calefaccion, tiempo de descongelacion 2 min 1 - 60 min
o Ajuste del MCM, intervalo de grabacion 1ls 1-120s
e Memoria valores pico de humo MCM Off Off / On
o Efectuar reset inicial On / Off
. . SSD/DMB o entradas OEM
e Modo de funcionamiento de sensor de humo (sen- SSD/DMB (individuales o en combinacién)

Apagado
o Aislar sensor de humo (sensor de humo |) Servicio normal Aislar / Servicio normal
o Monitorizacién del filtro (sensor de humo I) Off Off / On
o Vida util del filtro 6 meses 1 — 24 meses
e Leer tiempo de funcionamiento -—- meses / dias

e Sustitucion de filtro

iniciar / finalizar
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7.2.2 Asignacién de relés

Los siguientes criterios pueden programarse como maximo en 11 relés (1 unidad del AMB 33, 5 unidades en el 1. RIM 35 y
5 unidades en el 2.° RIM 35):

Sensor de humo / LS-U Generales

Alarma sensor de humo fallo ventilador
Presefial 1 Fallo tension de servicio
Presefial 2 Fallo reset inicial
Presefial 3 Fallo bateria de litio / reloj

Polvo en sensor de humo
Suciedad en sensor de humo
Fallo sensor de humo
Obstruccién conducto de aspiracion
Rotura de tubo conducto de aspiracién
Mando de la calefaccion
Alarma 2

Los criterios también pueden distribuirse con la funcién O (Ejemplo: polvo o suciedad en sensor de humo conjuntamente en
un relé).

7.3 Encendido

La Fig. 41 muestra la informacién necesaria delos elementos de control y de visualizacion para el encendido.

Indicacion
Antes de encender el ASD 533 deben tomarse obligatoriamente todas las precauciones necesarias para el servi-
cio conforme al cap. 7.1.

7.3.1 Puesta en funcionamiento en el procedimiento EasyConfig

A continuacién se describe el proceso de puesta en funcionamiento utilizando el procedimiento EasyConfig (proyectos reali-
zados sin calculo con «ASD PipeFlow» y sin el software de configuracion «ASD Config»). Para la instalacion de los médulos
adicionales RIM 35, los relés RIM se comportan segun las indicaciones de los caps. 2.2.6 y 7.2.1, tabla C. Para todos los de-
mas ajustes, también seran validos los valores establecidos por defecto segun el cap. 7.2.1.

Situacién inicial: sistema de tubo montado y conectado
Procedimiento para la puesta en al ASD. Sensor de humo instalado en el ASD.

. . Y La posicion de conmutador se determina segun el
funcionamiento con EasyConfig sistema de tubo (p. ej. «b21»)

v

Conectar tension de alimentacion (CDI). El ventilador alcanza
progresivamente su numero definido de revoluciones

(aprox. en 100 s). No obstante, el siguiente paso puede
llevarse a cabo de inmediato.
Seleccionar posicién de conmutador necesaria para el servicio = Procedimiento
segun el cap. 4.4.4.3 (p. gj., «b21»). segun cap. 7.3.3
El sistema esta listo v
para dar la alarma Hio-
Ajustar fecha y hora > Proqedlmlento
* segun cap. 7.3.4
Tras un tiempo de espera minimo de 5 min desde el = Procedimiento
encendido -> Ejecutar reset inicial segun cap. 7.3.5
v Sistema operativo, puesta en funcionamiento concluida

Fig. 43 Procedimiento parala puesta en funcionamiento con EasyConfig
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7.3.2

Puesta en funcionamiento con el software de configuracion «ASD Config»

A continuacién se muestra el proceso de puesta en funcionamiento mediante el software de configuracién «ASD Config». El

software de configuracion «ASD Config» sélo sera

necesario en caso de que deba modificarse el perfil de la configuracién por

defecto (cap. 7.2.1) o después de utilizar el software de calculo «ASD PipeFlow».

Procedimiento para la puesta en funcionamiento
con el software de configuracion «ASD Config»

Situacion inicial: sistema de tubo montado y conectado al
ASD. Sensor de humo instalado en el ASD.

v

La posiciéon de conmutador se determina segun el sistema
de tubo (p. ej. «b27») o se conocen los datos a partir del
calculo con «ASD PipeFlow».

v

Conectar tension de alimentacion (CDI). El ventilador alcanza
progresivamente su nimero definido de revoluciones

El sistema esta listo
para dar la alarma

A

y

(aprox. en 100 s). No obstante, el siguiente paso puede
llevarse a cabo de inmediato.

v

Conectar a PC, iniciar «ASD Config»

¥

Modificacion de la
configuracion segun las tablas
Ay B (cap. 7.2.1)

no

v

Modificar, memorizar y ajustar para el funcionamiento en
las posiciones de conmutador X01, X02 o X03.

Seleccionar posicion de conmutador necesaria para el
funcionamiento segun cap. 4.4.4.3 (p. e]., «<b21»).

!

T

A

A

¥

Procedimiento seguin cap. 7.3.3

Modificacién de la
configuracion segun la
tabla C (cap. 7.2.1)

Modificar y memorizar en el dispositivo (con independencia
de la posicién de conmutador A, b, C, W o X).

A\

Fig. 44 Procedimiento para la puesta en

v

Ajustar fecha y hora (se toman del PC)

v

Tras un tiempo de espera minimo de 5 min desde el
encendido -> Ejecutar reset inicial

v

Sistema operativo, puesta en funcionamiento concluida

= Procedimiento
segun cap. 7.3.5

funcionamiento con el software de configuracion «ASD Config»
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7.3.3

Puesta en funcionamiento

Ajuste en las posiciones de conmutador predefinidas A1l a C31y W01 a W44

En el siguiente cuadro se describe el procedimiento en caso de que el ASD 533 deba ajustarse a una de las posiciones de
conmutador previamente parametrizadas A11 a C31 o W01 a W44,

Ejemplo: El ASD 533 debe responder conforme a EN 54-20, clase B. La tuberia de aspiracion esta dispuesta en forma de U,
dentro del limite 2 del sistema. En este caso, debe seleccionarse la posicidon de conmutador b21 segun el cap. 4.4.4.3.

Las posiciones de conmutador W01 a W44 Gnicamente deben utilizarse previa consulta con el fabricante. Los va-
lores definidos en ellas en relacién con la monitorizacién del flujo de aire no estan homologados segun EN.

Indicacion

Accion

Indicacién

Procedimiento / observacion

M

@ Pulsar

C31 parpadea

Indicacion de la configuracion por defecto

@)

Pulsar varias veces, hasta que
aparezca

sucesivamente A/ b

Indicacion del grupo de posiciones de conmutador
b

®

@ Pulsar

b11

Indicacién de la posicion de conmutador mas pe-
guefia posible en el grupo b

4)
®)

@ Pulsar hasta que aparezca

alternativamente b11/ b21

Indicacion de las posiciones de conmutador posi-
bles en el grupo b

@ Pulsar

b - - parpadea (aprox. 4 veces)

El nuevo ajuste esta programado

(6)

@ Pulsar el botén para compro-
bar la modificacién

b21 parpadea

Indicacion del nuevo ajuste

7.3.4 Ajustar y consultar lafechay la hora

En el siguiente cuadro se describe el procedimiento para ajustar la fecha y la hora (ejemplo: Ajustar al 10 de junio de 2016;
11:05:30 h).

Accion Indicacion Procedimiento / observacion

@

@ Pulsar

C31 u otros parpadean

Indicacion del ajuste Default de la posicion de
conmutador especifica del sistema segin el
cap. 4.4.4.3

@

@ Pulsar varias veces hasta

Sucesivamente A/b/C/d/E/F/1]
o/T

Indicacion del grupo de posiciones de conmutador
T

®

Pulsar

RE ©

Indicacién fecha / hora, modo de consulta ©®

4)

@ Pulsar hasta

Sucesivamente RE / SE

Indicacién fecha / hora, modo de entrada

daran programadas

(5) @ Pulsar Y13 « Indicacién afio 2013 (ejemplo)
(6) @ Pulsar hasta Y16 Y16 o Afio seleccionado 2016

(7) @ Pulsar > Mes MO1 « Indicacién mes enero

(8) @ Pulsar hasta M06 MO6 o Mes seleccionado junio

(9) @ Pulsar > Dia do1l e Indicacién primer dia del mes
(10) @ Pulsar hasta d10 d10 o Dia seleccionado 10

(11) @ Pulsar > Hora HOO e Indicacién hora 00

(12) @ Pulsar hasta H11 H11 o Hora seleccionada 11

(13) @ Pulsar > Minuto MO0 e Indicacién minuto 00

(14) @ Pulsar hasta M05 MO5 o Minuto seleccionado 05

(15) @ Pulsar > Segundo S00 « Indicacién segundo 00

(16) @ Pulsar hasta S30 S30 « Segundo seleccionado 30
a7 Pulsar, la fecha y la hora que- | T - - parpadea (aprox. 4 veces) e La fecha se ajusta al 10.06.2016, y el reloj co-

mienza a las 11:05:30.

o ® Consultar lafechay lahora:

En la posicién de conmutador T > RE, y pulsando a continuacién el boton «OK», se mostraran la fecha y hora

actuales del ASD 533.

Ejemplo: Sucesivamente Y16 > M06 > d10 > H11 > M05 > S57.

Indicacién
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7.3.5 Reset inicial

En la puesta en funcionamiento del ASD 533 es necesario ejecutar un reset inicial. Al hacerlo se produce un ajuste automati-
co de la monitorizacién del flujo de aire al conducto de aspiracién conectado.

Indicaciones

e Por norma general, el reset inicial debera llevarse a cabo en «condiciones normales» del sistema; es decir, la
ventilacion, los sistemas de climatizacion, etc. deben estar encendidos en «servicio normal».

e En caso de que se disponga de un orificio de inspeccion, este debera taparse con cinta adhesiva o con el clip
de inspeccién.

e Para la vigilancia de objetos ventilados, el reset inicial debe llevarse a cabo con ventilacion normal.

e En caso de ampliacién, renovacion o reparacion del conducto de aspiracion, debera realizarse obligatoria-
mente un nuevo reset inicial.

e En caso de actualizacién del FW, solo sera necesario un reset inicial posterior si asi lo indica expresamente
la descripcién del firmware correspondiente.

e Antes de llevar a cabo un reset inicial, es decir, tras encender el ASD 533, debe respetarse obligatoriamente
un tiempo de espera de al menos 5 min.

Accion Indicacién Procedimiento / observacién

1) @ Pulsar C31 u otros parpadean e Indicacion del ajuste por defecto o de la posicion
de conmutador especifica del sistema segun el
cap. 4.4.4.3

2) Pulsar repetidamente hasta | sucesivamente A/b/C/d/E/F/1/|e Indicacién del grupo de posiciones de conmutador

que aparezca 0/T/U Y)

3) @ Pulsar uo1 o Indicacién reset inicial On

4) @ Pulsar nuevamente U - - parpadea (de 5 a méax. 120 s) e Resetinicial en curso

5) Esperar Punto parpadeante (indicacion Watch- | ¢ Reset inicial finalizado

dog)

7.3.6 Visualizaciones de la version de firmware

En el ASD 533 puede leerse la version actual del firmware cargado utilizando la posicion de conmutador F.

Accion Indicacion Procedimiento / observacion

1) @ Pulsar C31 u otros parpadean ¢ Indicacion del ajuste por defecto o de la posicion
de conmutador especifica del sistema segun el
cap. 4.4.4.3

2) Pulsar repetidamente hasta | Sucesivamente A/b/C/d/E/F e Indicacién del grupo de posiciones de conmutador

que aparezca F
?3) @ Pulsar Al cabo de aprox. 2 s de parpadeo, e Indicacién de la version de firmware, en este caso
P. ej. FO1 Pausa FO8 Pausa FOO 01.08.00
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7.3.7 Extraccion de los médulos adicionales XLM 35, SLM 35, RIM 35, MCM 35

Los mddulos adicionales (XLM 35, SLM 35, RIM 35, MCM 35) son detectados automaticamente cuando se enciende el dispo-
sitivo y, a partir de ese momento, estan operativos y bajo supervision. EIl MCM 35 inicia la grabacion de datos en cuanto se
inserta la SD memory card (reconocible por el LED parpadeante de color rojo del MCM). Para leer la SD memory card o, en
caso de desmontaje posterior de un médulo adicional (p. €j., si no se usa), es necesario expulsar en primer lugar los médulos
adicionales a través del control del Main Board AMB 33.

Indicacién

El procedimiento de expulsion incluye un tiempo de espera de aprox. 15 s. Durante este tiempo, los médulos
adicionales podran desconectarse eléctricamente y sin avisos de fallo del AMB 33, o la SD memory card podra
extraerse del MCM. En caso de que no se desmonten durante este tiempo de espera (incluyendo la extraccion
de la SD memory card), los médulos adicionales volveran a activarse, y continuara la grabacion de datos en el
MCM.

Accion Indicacion Procedimiento / observacién

1) @ Pulsar C31 u otros parpadean e Indicacion del ajuste por defecto o de la posicion

de conmutador especifica del sistema segun el
cap. 4.4.4.3

2 Pulsar repetidamente hasta | Sucesivamente A/b/C/d/E/F/1/]|e Indicacion del grupo de posiciones de conmutador
gue aparezca m o o

3) @ Pulsar 000 ¢ Indicacién expulsar médulo adicional

4 @ Pulsar nuevamente 0 - - parpadea (tiempo de espera|e Inicio del procedimiento de expulsion, duracién

aprox. 15 s) aprox. 15 s

5) Desconectar  eléctricamente e Si el médulo no se desconecta eléctricamente del
del AMB 33 (cable plano) el AMB 33 en 15s (incluyendo la extraccion de la
moédulo adicional correspon- SD memory card), se activara de nuevo, y la gra-
diente dentro del tiempo de bacién de datos en el MCM continuara.
expulsién (15s), o extraer la
SD memory card del MCM

7.4 Reprogramacion

Indicacion
Los parametros del ASD vienen definidos de fabrica con estados y valores por defecto, con el fin de que se cum-
plan las condiciones de disparo exigidas por EN 54-20. La reprogramacién puede, dado el caso, tener como
consecuencia el incumplimiento de la norma EN 54-20. Las adaptaciones o modificaciones en el ASD 533 reali-
zadas con el software de configuracion «ASD Config» y a través de la interfaz de usuario de la CDI solo debera
llevarlas a cabo el fabricante o el personal técnico formado por el fabricante.

7.4.1 Reprogramacién en el ASD 533

En caso de que deba seleccionarse otra posicion de conmutador dentro de los limites definidos del sistema (A1l a C31 o
W01 a W44), la reprogramacioén debe realizarse segun se detalla en el cap. 7.3.3.

7.4.2 Reprogramacion con el software de configuracion «ASD Config»

Si se modifican los parametros segun los cap. 7.2.1y 7.2.2, debera utilizarse el software de configuracién «ASD Config».
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7.4.3 Reprogramacion desde SecuriPro / SecuriFire / Integral con el SLM 35

Para la conexién con la CDI SecuriPro, SecuriFire o Integral mediante un SM 35, es posible realizar una reprogramacion res-
tringida del ASD 533 desde la interfaz de usuario de la CDI.

Y

Indicaciones
Para la conexién desde la CDI SecuriPro, SecuriFire o Integral, la puesta en funcionamiento debe realizarse
en todos los casos desde el ASD 533. No es posible realizar un reset inicial desde la CDI.
La reprogramacion desde la CDI SecuriPro, SecuriFire o Integral solo es posible cuando el interruptor desli-
zante del SLM 35 se encuentra en la posicién «BMZ». Si el interruptor esta en la posicion «ASD», el ASD
sera el maestro, y desde la CDI solo sera posible consultar el estado (véase también el cap. 8.5.5.1).
La reprogramacion desde la CDI SecuriPro, SecuriFire o Integral solo valida en las posiciones de conmutador
X01 a X03.

Es posible modificar los siguientes criterios (preste atencion a la posicién de conmutador del SLM 35):

Criterio Nivel Corresponde al valor en el ASD o (@ rango desde la CDI)
alta 80 % de «media»
Sensibilidad de respuesta del sensor de humo media Corr. a la sensibilidad segin A11 a W44 o «ASD PipeFlow» (= 100 %)
baja @ 120 % de «media»
alta +10 % (@ +10 %)
Sensibilidad de la monitorizacion del flujo de aire media +20 %, segin A1l a C31
baja @ +50 % (@ +30 — +70 %)
Zieeg;:)eo de retardo de la monitorizacion del flujo maeitdoio®® 2100?:?“(%161__1%0”?:3)
bajo 300 s, segun A1l a C31 (® 10 s — 300 s)
Restablecimiento de los valores de fabrica por defecto Criterios arriba indicados a valores por defecto

Ajustes normativos segiin EN 54-20

@

Es posible reprogramar el ASD con posterioridad.

Indicaciones

Los niveles de sensibilidad de la interfaz de usuario de la CDI comprenden un valor por defecto y un rango
predefinido para la configuracion del ASD.

Ejemplo: Tras la puesta en funcionamiento del ASD 533, la sensibilidad de la monitorizacion del flujo de aire
se fija automaticamente en +20 % (valor por defecto segin EN 54-20). En caso de que se realice posterior-
mente una reprogramacion al nivel «baja» desde la CDI, el ASD modificara su configuracion al +50 %. Si pos-
teriormente, y en un paso adicional, se lleva a cabo una reprogramacion en el ASD mediante el software de
configuracién «ASD Config» (p. ej. al £30 %), el nivel se mantendra en «baja» cuando se consulte el estado
desde la central de deteccion de incendios (30 % esta en el mismo rango para la CDI que el +50 %). Por el
contrario, una modificacion en el ASD del +10 % provocara que la CDI muestre una sensibilidad «alta.

La reprogramacion desde la CDI SecuriPro, SecuriFire o Integral puede, dado el caso, tener como conse-
cuencia el incumplimiento de la norma EN 54-20. Las adaptaciones o modificaciones en el ASD 533 realiza-
das desde la CDI SecuriPro, SecuriFire o Integral en el nivel «bajo» solo debera llevarlas a cabo el fabricante
o el personal técnico formado por el fabricante.

7.4.4 Reprogramacion desde SecuriFire o Integral con el XLM 35

En caso de que la conexién a la CDI SecuriFire o Integral se realice a través de un XLM 35, el control y los cambios de la con-
figuracion del ASD pueden llevarse a cabo directamente desde la CDI. Para acceder a los ASD, desde el software de usuario
de la CDI «SecuriFire - Studio» o el «Integral Application Center» se abrira el programa de configuracion «ASD Config», con
el que podran llevarse a cabo las modificaciones necesarias en el ASD 533.
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7.5 Cargar un nuevo firmware en el ASD 533

El firmware esta guardado en la Flash PROM del ASD 533. La actualizacién de FW se lleva a cabo a través de la interfaz
USB del AMB 33 con el software de configuracién «ASD Config». Al seleccionar la actualizacion de FW en «ASD Config» se
iniciara el programa «Flasher Tool». Para la actualizaciéon de FW del AMB 33 en el ASD 533 el interruptor S4 debe cambiarse
a la posicion «P», y posteriormente debe pulsarse el boton «HW-Reset» (véase también la Fig. 41).

Indicacién
Si se pulsa el boton «Reset de HW» en la posicion de conmutador S4 «P» se dispara el relé de fallo. Por ello,
cuando se realice una actualizacién de FW en el ASD 533, es imprescindible desconectar previamente los con-
troles de incendios y las alertas remotas de los sistemas de orden superior (CDI).

Accion Indicacion Procedimiento / observacion
(1) En el AMB 33, colocar el interruptor S4 e Preparar el ASD para la actualizacion de FW, el
en la posicién «P». ASD activa el Program-Mode.
(2) Pulsar brevemente el boton «HW-|ElI LED 2 del AMB 33 se enciende | ¢ Aparece la indicacién «Watchdog»
Reset» del AMB 33. con luz permanente e EIASD dispara un aviso de fallo
o El ventilador se detiene
e El indicador de segmentos del AMB 33 tiene un
estado arbitrario sin significado
(3) Seleccionar «descargar FW» en «ASD | (& e oo 000 [=] ) | ® Se abrird la ventana del «Flasher Tool» con los
Config». o ajustes iniciales.
Serial Port Settrgs
il Browse |
COM-Port ASD detact COM-Port List
— Stat Refresh
Advanced Settings
Flash Actions Baudrate
7] Verfy [sa40 )
[ s
(4) Seleccionar el comando «ASD detect» | (& o 1000 - =7 |® Indicacion de los ajustes de comunicacién necesa-
(«Start»): Info rios.
e En «COM-Port» se ajustard au- | || s seins
toméaticamente el USB Serial Port al | || [ Bowme |
ASD conectado. s
e Confirmar el mensaje emergente
con «OK».
| 'Id__“’::?;::w 0 ASD found on COM3 Baixkets
| @ ven | > e |
| o
— Stant
(5) o Buscar la carpeta en la que se en-| oo = =) | ® Seleccion del nuevo FW.
cuentra el nuevo FW mediante joro
«Browse»; Sere Pon Setngs

e Seleccionar el archivo del nuevo e |.Docwe—r.s.—'\SDCa-vﬂ;Z'}.F‘.'.‘:'\HBJS_VC!mJ Bronse il
FW y confirmar con «Abrir»; e RIS
e Dejar marcada la opcion «Verify»

(defecto); '
e Pulsar el botén «Start». e omstne
By
(6) Se iniciara la transferencia al ASD 533. [ T————— e Duracion aprox. de la transferencia 150 s
Al finalizar, aparecera el mensaje «Fi- e Durante la transferencia parpadean los LED 5y 6
nish»; confirmar con «OK». del AMB 33

Programming

Info

fﬂ] Finish
L 1

2>
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Continuacion:

(7) En el AMB 33, colocar el interruptor S4 e EI ASD se encuentra de nuevo en Run-Mode
en la posicién «R».

(8) Pulsar brevemente el boton «HW-|ElI LED 2 del AMB 33 se apaga; el | ¢ El ventilador se activara

Reset» del AMB 33. indicador de segmentos mostrara|e Se restablece el fallo
con aprox. 4 parpadeos la posicién | e El ASD sigue funcionando con los ajustes previos
de conmutador configurada ante- especificos del sistema
riormente (p. ej. b21). e La actualizacion de FW se ha completado
(9) Al cabo de un tiempo de espera min. [ segun el cap. 7.3.5 e Prestar atencion a la especificacion del firmware
de 5 min desde el punto (7), realizar un gue se va a instalar
nuevo reset inicial. Atencion: solo sera e segunelcap. 7.3.5

necesario cuando asi se indique ex-
presamente en la especificacion del
firmware correspondiente.

7.6 Mediciones

Debe comprobarse la tension de alimentacién del ASD en los bornes de conexién 1y 2 (en caso de alimentacion redundante,
también en los bornes 3 y 4). Si la tensién de alimentacién de la CDI es correcta (no en alimentacion de emergencia), la ten-
sion debe estar en el rango comprendido entre 12,3 y 13,8 V-CC (funcionamiento a 12 V-CC) o 21,6 y 27,6 V-CC (funciona-
miento a 24 V-CC). El valor dependera de la longitud de la linea. El valor de tension registrado debera anotarse en el protoco-
lo de puesta en servicio una vez que esta se haya completado (véase también el cap. 7.9).

Con la seccion de cable especificada e instalada segun el cap. 4.8.2, este rango de tension todavia debe estar disponible en
todos los casos al final de la instalacién eléctrica (es decir, en el ASD 533) para garantizar el correcto funcionamiento del
ASD 533 (véase también el cap. 4.8.2).

Indicaciones
e Si el valor registrado esta fuera del rango arriba indicado, esto puede provocar un funcionamiento defectuoso
o0 incluso dafios en el ASD 533 (por encima de 30 V-CC).
e Unos valores de tensién demasiado bajos pueden provocar el dimensionamiento de secciones de cable de-
masiado pequefas o configurar una tension errénea en la CDI.

7.6.1 Lectura de la configuracién establecida y del flujo de aire

Ademas de la medicion de la tensién de alimentacion en el ASD 533, también debe guardarse la configuracion establecida
(posicion de conmutador para la puesta en funcionamiento A11 a C31, W01 a W44 segun el cap. 4.4.4.3 o posiciéon de con-
mutador parametrizada X01 a X03), asi como los valores de flujo de aire (variacion del flujo volumétrico desde el momento del
reset inicial), y anotarse en el protocolo de puesta en funcionamiento (véase también el cap. 7.9).

Accion Indicacion Procedimiento / observacion

1) @ Pulsar brevemente Parpadeo, p. €j., b21 u otros e Indicacién de la posicién de conmutador seleccio-
nada durante la puesta en funcionamiento A1l a

C31, W01 a W44, X01 a X03

2) Pulsar nuevamente, hasta que | sucesivamente A/b /C/d/E/F/1/|e Indicacion del grupo de posiciones de conmutador
aparezca o/T/U/V \
3) @ Pulsar Vo1l e Seleccion del valor de flujo volumétrico para el
conducto de aspiracion |
4) @ Pulsar nuevamente Al cabo de aprox. 2 s de parpadeo, [ e Indicacién flujo volumétrico del conducto de aspi-
p. ej., 099 racion | = 99 % de reset inicial (reset inicial =
100 %)

Significado: Valor < 100 % = apunta a obstruccién / > 100 % = apunta a rotura de tubo

Indicacion
Conforme a EN 54-20, una variacion del flujo de aire superior al £20 % debe notificarse como fallo. En el detector
de humos por aspiracién ASD 533, el flujo de aire se indica como 100 %, si después del reset inicial el conducto
de aspiracion esta limpio y en correcto estado. En las posiciones de conmutador A11 a C31, cualquier variacion
de este valor que supere el £20 % (es decir, por debajo del 80 % o por encima del 120 %) disparara un aviso de
fallo una vez transcurrido el tiempo de retardo de 300 s de la LS-U.
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7.7 Pruebas, revisiones y comprobaciones

Ademas de las comprobaciones del conducto de aspiracion mencionadas en el cap. 7.1, debe verificarse la correcta alerta
(grupo/linea) a la CDI mediante el disparo del aviso de fallo y de la alarma en el ASD 533. Estas pruebas deben anotarse en
el protocolo de puesta en servicio (véase también el cap. 7.9).

Indicacién
Bloquear o desconectar el control de incendios y la alerta remota en la CDI de orden superior.
® Entre las distintas comprobaciones, debera llevarse a cabo cada vez un restablecimiento del ASD 533 (prefe-
rentemente en la CDI, ya que el reset en el ASD no reinicializara la CDI). Asimismo, una vez finalizada las
pruebas, el conducto de aspiracion debera devolverse a su estado original (abrir los orificios de aspiracion ta-
pados y cerrar el orificio de inspeccién).

De forma alternativa, estas comprobaciones también pueden llevarse a cabo mediante la funciéon «Prueba de
disparo» desde EasyConfig (véase el cap. 7.7.2).

Tipo de prueba Procedimiento Accion

Comprobacién de la moni- | Tapar los orificios de aspiracion (cinta [ e En cuanto la variacion del flujo volumétrico supera el +20 % (tam-

torizacion del flujo de aire | adhesiva); el nimero dependera de la bién puede verificarse con la posicién de conmutador V segun el

® configuracion de tuberia. cap. 7.6.1), el LED «Fault» empieza a parpadear.

e Transcurrido el tiempo de retardo de la LS-U (300 s), el ASD dispa-
ra un aviso de fallo 2 Fallo en la CDI.

Comprobar el disparo de la | Aplicar humo en el orificio de aspira- | ¢ El ASD dispara la alarma =» Alarma en la CDI, comprobacion de la

alarma cién para inspeccion o en el orificio alerta correcta (disparo por grupos/rangos) en la CDI.
® de aspiracion; véase también el|e En caso de que existan presefiales, estas se dispararan.
cap. 7.7.1.

7.7.1 Revision del disparo de la alarma

Durante la puesta en funcionamiento, y después de realizar las modificaciones necesarias (reparaciones) en el conducto de
aspiracion, el disparo de la alarma debe producirse en el ultimo orificio de aspiracidon de cada rama de tubo. Esto permitira
comprobar la correcta circulacion del aire en el conjunto del conducto de aspiracion.

Para comprobar el disparo de la alarma durante los trabajos de conservacidon y mantenimiento regulares, el ASD 533 pue-
de activarse mediante el grificio de inspeccién. Dado que el funcionamiento del conducto de aspiracion se supervisa conti-
nuamente, no suele ser necesaria la comprobacion a través del conducto de aspiracién. Una vez realizada la prueba, el orifi-
cio de aspiracién para inspeccion debera taparse de nuevo (con cinta adhesiva o con el clip de inspeccion).

Si la verificacion a través del orificio de inspeccidn no fuera suficiente, esta se puede realizar mediante el conducto de aspira-
cion de la siguiente manera:

e Prueba puntual de los orificios de aspiracién: Se aplica humo directamente sobre algunos o sobre multiples orificios de as-
piracion. Para ello pueden utilizarse varillas de incienso o aplicadores de humo para apicultura.

e Prueba de superficie del conducto de aspiracion: La prueba de la superficie del conducto de aspiracion mediante simula-
cros de incendio Unicamente sera Util y podra llevarse a cabo aplicando la norma EN 54-20.

Indicacion
En caso de que deban realizarse simulacros con fuego real, estos solo podran llevarse a cabo previa consul-

ta con las autoridades locales competentes (cuerpo de bomberos), y deberan ser realizados por personal
formado y especializado (fabricante).
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7.7.2 Prueba de disparos

o

do.

Indicacion sobre la prueba de disparos
El control de incendios y la alerta remota en la CDI de orden superior deben bloquearse o desconectarse.

La funcidon «Prueba presefial» y «Prueba alarma 2» también puede dispararse con un evento no parametriza-

® Entre las distintas comprobaciones, debera llevarse a cabo cada vez un restablecimiento del ASD 533 (prefe-
rentemente en la CDI, ya que el reset en el ASD no reinicializara la CDI).

Accion Indicacion Procedimiento / observacion
1) @ Pulsar C31 u otros parpadean e Indicacion del ajuste por defecto o de la posicion
de conmutador especifica del sistema
2) Prueba alarma canal | sucesivamente A/b/C/d/E/F/I e Indicacion del grupo de posiciones de conmutador
Pulsar nuevamente, hasta que |
aparezca |

) @ Pulsar > ¥l

IA1 (seleccién posible: IA1/IF1/1P1/

IE1)

Indicacion modo de prueba «Prueba-Alarma des-
de EasyConfig»

4 @ Pulsar 3 veces

IA1 parpadea (hasta el reset)

El ASD 533 dispara la alarma = A través del relé
o del XLM hasta la CDI =» Restablecimiento des-
delaCDI @

que aparezca

(5) @ Pruebafallo canal | sucesivamente A/b /C/d/E/F/I e Indicacion del grupo de posiciones de conmutador
Pulsar nuevamente, hasta que |
aparezca
(6) @ Pulsar A1l ¢ Indicacion modo de prueba «Prueba-Alarma des-
de EasyConfig»
(@) Pulsar repetidamente hasta | Sucesivamente IA1/ IF1 e Indicacion modo de prueba «Prueba-Fallo desde

EasyConfig»

(8) @ Pulsar 3 veces

IF1 parpadea (hasta el reset)

El ASD 533 dispara el aviso de fallo = a través
del relé o del XLM hasta la CDI = Restableci-
miento desde la CDI @

9) Prueba presefial canal |
Pulsar nuevamente, hasta que
aparezca _

sucesivamente A/b/C/d/E/F/I

Indicacion del grupo de posiciones de conmutador
|

(10) @ Pulsar

IA1

Indicacion modo de prueba «Prueba-Alarma des-
de EasyConfig»

(11) @ Pulsar repetidamente hasta
que aparezca

sucesivamente IA1/IF1/1P1

Indicacion modo de prueba «Prueba-Presefial
desde EasyConfig»

(12) @ Pulsar 3 veces

IP1 parpadea (hasta el reset)

El ASD 533 dispara la presefial = A través del
relé o del XLM hasta la CDI =» Restablecimiento
desde la CDI @

Prueba alarma 2 canal |
Pulsar nuevamente, hasta que
aparezca _

(13)

sucesivamente A/b/C/d/E/F/I

Indicacion del grupo de posiciones de conmutador
I

(14) @ Pulsar

IAL1

Indicacion modo de prueba «Prueba-Alarma des-
de EasyConfig»

(15) @ Pulsar repetidamente hasta
gue aparezca

sucesivamente IA1/IF1/IP1/IE1

Indicacion modo de prueba «Prueba-Alarma 2
desde EasyConfig»

(16) @ Pulsar 3 veces

IE1 parpadea (hasta el reset)

El ASD 533 dispara la alarma 2 = A través del
relé o del XLM hasta la CDI =» Restablecimiento
desde la CDI @
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Controles para la monitorizacion del filtro

Puesta en funcionamiento

El ASD 533 dispone de las siguientes opciones de monitorizacion del filtro (véase también el cap. 2.2.18):

Monitorizacion del filtro On/Off;

Modificar el plazo de vida util del filtro (en meses, de 1 a 24) / Leer plazo de vida til del filtro (ajuste actual y tiempo trans-

currido);

iniciar sustitucién de filtro (también posible con el botén «Reset» / finalizar sustitucién de filtro (botén «Reset»).

Para evitar falsas alarmas, el detector de humos por aspiraciéon cambiara al estado «Aislar» cuando la sustitucion

del filtro esté activada.

Indicacién

Ac

cion

Indicacién

Procedimiento / observacion

M

Monitorizacion  del filtro
On/Off

Pulsar hasta que aparezca ﬂ

sucesivamente A/b/C/d

Indicacion del grupo de posicién de conmutador d

@

@ Pulsar >

RE

Indicacién RE modo de consulta

(©)
4)

@ Pulsar hasta que aparezca

sucesivamente RE / SE

Indicacién SE modo de entrada

@ Pulsar >

on (aqui es posible elegir:on / T/ R/
oFF)

Indicacién on Monitorizacion del filtro «On»

®)

@ Pulsar >

chl

Indicacién chl para el canal |

©)

@ Pulsar

- - - parpadea (aprox. 3 veces)

La monitorizacién del filtro esta conectada

M

Leer vida util del filtro
Pulsar hasta que aparezca ﬂ

sucesivamente A/b/C/d

Indicacion del grupo de posicién de conmutador d

2 @ Pulsar > RE e Indicacion RE modo de consulta
3 @ Pulsar nuevamente Sucesivamente:
Valor del canal | chl  Valor del canal |
on Monitorizacion del filtro «On»
TO6  Vida util del filtro = 6 meses e 6 meses = defecto; rango = 1 — 24 meses
R Ultima sustitucion del filtro
Y16  Afio 2016
M10  Mes octubre
d31 Dia31l
010  Tiempo de funcionamiento en|e 0 — 24, méas pequefio de 10 = redondeado a 0,5
meses meses

M

Cambiar vida util del filtro
Ejemplo para 12 meses
@ Pulsar hasta que aparezca [El}

sucesivamente A/b/C/d

Indicacioén del grupo de posicién de conmutador d

@

@ Pulsar >

RE

Indicacién RE modo de consulta

(©)
4)

@ Pulsar hasta que aparezca

sucesivamente RE / SE

Indicacién SE modo de entrada

@ Pulsar >

on (aqui es posible elegir:on / T/ R/

Indicacién on Monitorizacion del filtro «On»

oFF)
(5) Pulsar hasta que aparezca Sucesivamenteon / T e Indicacion T Vida util del filtro
(6) Pulsar > feggil chl e Indicacion chl para el canal |
(7) @ Pulsar > T06 « Indicacioén 6 meses (por defecto)

®
9)

@ Pulsar hasta que aparezca

sucesivamente TO1 a T24

Indicacién de la vida util del filtro, en meses

@ Pulsar, nuevo plazo de vida (til
programado

- - - parpadea (aprox. 3 veces)

La vida datil del canal | se ha programado a
12 meses

2>
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Continuacion:

Accion Indicacion Procedimiento / observacién
1) Iniciar sustitucion del filtro ® | sucesivamente A/b/C/d ¢ Indicacion del grupo de posicion de conmutador d
Pulsar hasta que aparezca
2) @ Pulsar > RE ¢ Indicacion RE modo de consulta
?3) @ Pulsar hasta que aparezca | sucesivamente RE / SE e Indicacion SE modo de entrada
4) @ Pulsar > on (aqui es posible elegir: on / T/ R /| e Indicacién on Monitorizacién del filtro «<On»
oFF)
(5) Pulsar el botén hasta que apa- | sucesivamenteon/T/R e Indicacion R Sustitucion del filtro
rezca
(6) @ Pulsar > chl e Indicacion chl para el canal |
(@) @ Pulsar > .Fr parpadea e Indicacion .Fr «Sustitucion del filtro iniciada»
e El sensor de humo | del ASD queda «aislado»
e EI ASD dispara un aviso de fallo
e Seilumina el LED «Fault»
e La vida util del filtro se pone en 0
(8) Abrir la unidad de filtrado de |.Fr parpadea e Registrar la fecha de la sustitucién en el nuevo
polvo o la caja de filtro y susti- elemento de filtro o en el protocolo de puesta en
tuir el elemento de filtro sucio funcionamiento.
por uno limpio. A continuacion,
cerrar nuevamente la unidad de
filtrado de polvo o la caja de fil-
tro.
9) Pulsar el botén «Reset» del|La indicacion .Fr desaparece e Sustitucion del filtro finalizada
ASD. e Se restablece el fallo
e Se desactiva el aislamiento

La funcion «iniciar sustitucion del filtro» puede activarse también con la caja del ASD 533 cerrada pulsando el botén «Re-
set» (siempre que la monitorizacion del filtro esté activada). Para ello debe pulsarse el botén méas de 15 s (atencion:
prueba de luces al cabo de 10 s). Transcurridos 15 s, se iniciara la sustitucion del filtro. Asi lo indicara el cambio al estado
«Aislar» (fallo y LED «Fault»). La sustitucion del filtro debe finalizarse pulsando nuevamente el boton «Reset». Si el boton
«Reset» esta desactivado (desde «ASD Config»), no se podra acceder a la funcion «Iniciar sustitucion del filtrox.

7.9

Protocolo de puesta en servicio

Con la entrega del ASD 533, dentro del embalaje se incluye un protocolo de puesta en servicio (papel plegado), en el que de-
beran registrarse y firmarse todas las medidas y pruebas realizadas durante la puesta en servicio y el mantenimiento.

Indicaciones
e A partir del protocolo de puesta en servicio es posible extraer conclusiones sobre el estado de la puesta en
funcionamiento del ASD 533 durante los trabajos de mantenimiento o después de otros eventos. Asimismo,
el protocolo es una especie de curriculum vitae del ASD 533.
e El protocolo de puesta en servicio debe rellenarse integramente y de forma detallada, y posteriormente guar-
darse en el ASD 533. Si fuera necesario, podra guardarse una copia en el dossier del sistema.
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8 Manejo
8.1 Elementos de control y de visualizacién
L [—\ Cajadel detector abierta
LD
= —
Pulsador ——
HW-Reset

Conmutador S4 —

Indicacion Optiont Qplion2 SENS1 SSD1
Watchdog [ —
Servicio —flf
Alarma —
T 0 Aam
Fallo ——

—p0 Fault

Det. dusty
—w B bt dirty

Reset
Polvo o suciedad
en sensor de humo

Boton de Reset —

|

Manejo

- Visualizador de

segmentos

- Boton de seleccion «UP»

- Boton de seleccion «OK»

Interfaz USB

- Indicacién de comunicacién

USB

Fig. 45 Vista de los elementos de control y de visualizacién

La unidad de control cuenta con el boton «Reset», el cual permite restablecer directamente en el ASD 533 los eventos gene-
rados (alarmaf/fallo). Si se pulsa el botdn «Reset» durante més de 10 s, todas las visualizaciones de la unidad de control em-

pezaran a parpadear al mismo tiempo a modo de «Prueba de luces».

El Main Board AMB 33 en el interior del dispositivo dispone de una indicacion alfanumérica y dos visualizadores de 7 segmen-

tos, asi como dos botones («UP» / «OK»).
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8.2 Secuencia de manejo

El manejo del detector de humos por aspiracion ASD 533 en servicio normal (tras la puesta en funcionamiento) se limita al
encendido y apagado o al restablecimiento de un evento generado (alarma/fallo). El manejo tiene lugar normalmente desde la
CDI a través de las opciones «Grupo On/Off» y «Reset» (en la entrada «Reset externo» del ASD 533).

Mediante el boton «Reset» de la unidad de control, o accionando brevemente la entrada «Reset externo», pueden reiniciali-
zarse in situ los eventos generados en el ASD 533. El restablecimiento se producird Gnicamente cuando el evento que genero
el disparo o el aviso ya no esté presente (p. €j., el sensor de humo ya no contiene humo). Asimismo, una sefial permanente
en la entrada «Reset externo» provocara la desactivaciéon (desconexién) del ASD 533 (véanse para ello también los cap. 2.2.6
y 6.6.2).

Indicacion
El restablecimiento in situ no provoca la reinicializacion de una CDI de orden superior. Existe ademas la posibili-

dad de que la linea de orden superior de la CDI dispare un aviso de fallo mediante el procedimiento de reset del
ASD 533.

Para la puesta en funcionamiento del ASD 533, el Main Board AMB 33 en el interior del dispositivo incluye una indicacion al-
fanumérica y dos visualizadores de 7 segmentos, asi como dos pulsadores («UP» / «OK»). Estos elementos posibilitan una
funcién similar a la de un interruptor giratorio, es decir, pueden mostrar visualizaciones y posiciones comprendidas entre los
rangos A00 a Z299.

Con estos elementos puede llevarse a cabo la puesta en funcionamiento del ASD 533. No obstante, también pueden cargarse
configuraciones de dispositivo para limites del sistema predefinidos (EasyConfig). Estas posiciones predefinidas contienen,
por una parte, valores normativos sobre la sensibilidad de respuesta, la monitorizacion del flujo de aire y la configuracion de la
tuberia. Por otra parte, también incluyen posiciones que permiten desviaciones respecto a los limites normativos de la monito-
rizacion del flujo de aire. El procedimiento EasyConfig permite poner en funcionamiento el dispositivo sin necesidad del soft-
ware de configuracion «ASD Config». En caso de que sea necesario llevar a cabo una programacion especifica del sistema
(p. €j., tras realizar un célculo con «ASD PipeFlow» o para programar el RIM 35), debera utilizarse el software de configura-
cion «ASD Config».
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8.3 Posiciones de conmutador

A continuacién se enumeran las posiciones de conmutador que pueden emplearse en el AMB 33 a través del visualizador de
segmentos y los pulsadores «UP» / «OK». Mediante las posiciones de conmutador pueden realizarse entradas (A /b /C/d /I
/o /T/U/W/X) pero también consultas (E/F/ V).

El procedimiento del interruptor giratorio lleva asignado un tiempo de espera (aprox. 5 s). En caso de que, en este espacio
de tiempo, no se lleve a cabo o se interrumpa un procedimiento, este se cancelard, y el visualizador de segmentos volvera au-
tomaticamente a la posicién de reposo (punto parpadeante).

% GO0 a G99

Pos. | Rango /indicacion Objetivo Significado / Procedimiento ©
A |a11 Limites normativos del sistema segin EN 54-20, clase A Véanse los cap. 4.4.4.3y 7.3.3
b |[bl1/b21 Limites normativos del sistema segin EN 54-20, clase B Véanse los cap. 4.4.4.3y 7.3.3
C |Ci11/C21/C31 Limites normativos del sistema segin EN 54-20, clase C Véanse los cap. 4.4.4.3y 7.3.3
d Consulta (Read = RE) on =0On/ oFF = Off Véase el cap. 7.8

Ajuste (Set = SE) T = Vida til del filtro (Time, filter service life)
% on/T/R/oFF R = Sustitucion de filtro (Filter Replacement)
chl = Canall
E |EOl1aE99 Memoria de eventos, 99 eventos (E01 = Ultimo evento) Véase el cap. 8.5.3

% Grupo de eventos GO0 a G99

F FO0 a F99 (3 veces)

Indicacion de la version de firmware

Véase el cap. 7.3.6

0 (000

Expulsar médulos adicionales (opcionales), todos al mismo
tiempo

Véase el cap. 7.3.7

I ]1A1
IF1
IP1
IE1

Disparo (Initiate);

Prueba-Alarma (IA1), hasta la CDI
Prueba-Fallo (IF1), hasta la CDI
Prueba-Presefial (IP1), hasta la CDI
Prueba-Alarma 2 (IE1), hasta la CDlI;

Véase el cap. 7.7.2

T |Y10aY99/M01aM12
d01 ad31/H00 a H23

Consulta (Read = RE), ajuste (Set = SE) de la fecha y la
hora

Véase el cap. 7.3.4

MO0 a M59

U |uo1 Ejecutar reset inicial Véase el cap. 7.3.5

V [V01, de 000 a 255 Valor flujo volumétrico, en % Véase el cap. 7.6.1

W [W01awi44 Limites no normativos del sistema Véanse los cap. 4.4.4.4y 7.3.3

X | X01 a X03 Posiciones de conmutador parametrizables Veéase el cap. 7.2.1

Indicacién
® La tabla muestra Unicamente una lista de las posiciones de conmutador disponibles. En los capitulos corres-
pondientes de la columna «significado/procedimiento» se describen con detalle las funciones operativas (pro-
cedimiento de entrada).
8.4 Restablecimiento

El restablecimiento del ASD 533 tras el disparo de un evento puede llevarse a cabo

e pulsando in situ el botén «Reset» del ASD, o
e accionando brevemente la entrada «Reset externo» del

ASD.

Indicaciones

o e El restablecimiento solo puede activarse después de un evento, pero solo en el momento en que el criterio
gue ha generado el evento vuelva a la posicion de reposo (p. €j., cuando el nivel de humo del sensor de
humo vuelve a estar por debajo del umbral de disparo o una vez subsanado un evento de fallo). Al realizar el
restablecimiento, el ASD 533 contintia con su funcionamiento «normal» y el ventilador no se detiene.

e El restablecimiento in situ (boton «Reset») no implica la reinicializacién de la CDI de orden superior. Existe
ademas la posibilidad de que la linea de orden superior de la CDI dispare un aviso de fallo mediante el pro-
cedimiento de reset del ASD 533.
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8.5 Visualizaciones

85.1 Visualizaciones en la unidad de control

Varios LED en la unidad de control indican el estado actual del ASD 533 (véase también Fig. 45).

Indicacion
Funcioén / estado Funcionamiento AETIES Fault %ﬁtcjilljrst?/
amarillo amarillo
Sistema desconectado (sin tension)
Sistema inactivo (reset externo) T%s
Sensor de humo apagado (desde CDI) TY%s
Estado de reposo
Obstruccién/rotura de tubo, retardo activado @ T1ls
Obstruccién/rotura de tubo, aviso de fallo On
Sin sefial taquimétrica del ventilador On
Disparo de aviso de fallo On
Presefial 1
Presefial 2
Presefial 3
Alarma
Fallo en filtro en sensor de humo T2s
Polvo en sensor de humo T1ls
Sensor de humo sucio TY%s
Fallo en sensor de humo On
Prueba de luces (pulsar bot6n «Reset» durante 10 s) T1ls T1ls
Indicacion
@ Ningun aviso de fallo (se disparara cuando haya transcurrido el tiempo de retardo = LED «Fault» encendi-
do).
T = sefial parpadea; ciclo de ¥2s/ciclode 1 s/ciclode 2 s
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8.5.2 Visualizaciones en el Main Board AMB 33

Ademas del visualizador de segmentos, el Main Board AMB 33 incluye diversos LED auxiliares con el siguiente significado
(véase también la Fig. 45):

e Punto parpadeante en el visualizador de segmentos situado a la izquierda = Indicacion Watchdog (procesador activado);

e Punto y AL parpadeando en el visualizador de segmentos = Autolearning activado;

e Puntoy Fr parpadeando en el visualizador de segmentos = Sustitucion del filtro iniciada;

e En el visualizador de segmentos, punto parpadeante a la izquierda, punto encendido a la derecha = Control dia/noche ac-
tivado (solo en X01 — X03);

e LED 2 = Indicacion Watchdog (procesador se para = ASD ha disparado aviso de fallo);

e LED 5 = Comunicacion interfaz USB, sefial RX, parpadeo;

e LED 6 = Comunicacion interfaz USB, sefial TX, parpadeo.

Otros datos e indicaciones posibles del visualizador de segmentos son:

e Enla posicion de conmutador d > RE = Vida (til del filtro, véase cap. 7.8;

e Enla posicion de conmutador E = Memoria de eventos, véase el cap. 8.5.3;

e Enla posicion de conmutador F = Versién de firmware, véase el cap. 7.3.6;

e Pulsar «<UP» = configuracion ajustada (A1l a C31, W01 a W44, X01 a X03), véase el cap. 7.6.1;
e en la posicion de conmutador V = Valores de flujo de aire (flujo volumétrico), véase el cap. 7.6.1;
e 000 parpadea = Entrada no valida;

e U - - parpadea = Reset inicial en curso;

e |IA1, IF1, IP1, IE1 parpadean = Prueba de disparo activada, véase el cap. 7.7.2.

8.5.3 Indicaciones y lectura de la memoria de eventos

La memoria de eventos puede consultarse mediante la posicion de conmutador E. En dicha memoria pueden consultarse los
Ultimos 99 eventos (del EO1 al E99) del total de 430 eventos posibles. La posicion de eventos E01 contiene siempre el Ultimo
evento (el mas reciente). Unicamente el fabricante puede borrar toda la memoria de eventos.

Para poder visualizar los eventos con las 3 cifras del visualizador de segmentos, estos se subdividen en grupos de eventos
(GO0 a G99). En cada grupo de eventos pueden mostrarse hasta 8 eventos en forma de codigo de 3 posiciones. En caso de
gue se produzcan varios eventos simultaneos en un grupo de eventos, se mostraran todos los cédigos afadidos.

8.5.3.1 Procedimiento e interpretacion de la visualizacion de la memoria de eventos

En el siguiente cuadro se representa a modo de ejemplo la manera en que se lee el penultimo evento, es decir, el segundo
mas reciente (E02). El resultado muestra que el sensor de humo | dispar6 la alarma.

Accion Indicacion Procedimiento / observacion
1) @ Pulsar brevemente Parpadeo, p. €j., b21 u otros e Indicacion de la posicion de conmutador seleccio-
nada durante la puesta en funcionamiento A1l a
C31, W01 a W44, X01 a X03
2 Pulsar nuevamente hasta que | sucesivamente A/b/C/d/E e Indicacién del grupo de posiciones de conmutador
aparezca E
(3) @ Pulsar EO1 o Seleccion de evento EO1 (tltimo, mas reciente)
4 @ Pulsar E02  Seleccién de evento E02 (peniltimo)
5) @ Pulsar Al cabo de aprox. 2 s de parpadeo, [ e Indicacién del grupo de eventos G10, eventos del
p. €j., G10 sensor de humo
(6) Esperar Al cabo de aprox. 2 s de parpadeo, [ e Indicacion cddigo de evento 001, alarma sensor
p. €j., 001 © de humo
Indicacion

® Codigo multiple: En caso de que el disparo de la alarma por el sensor de humo | venga precedido por las
presefiales 1 a 3, en el punto (6) se mostrara como resultado el codigo 057. Este se compone (suma) de los
cédigos individuales 001 (alarma), 008 (presefial 1), 016 (presefial 2) y 032 (presefial 3).

En los cap. 8.5.3.2 y 8.5.3.3 se describen todos los grupos de eventos y los eventos asociados (c6digos).
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8.5.3.2  Grupos de eventos

Grupo de eventos Objetivo
G00 Eventos generales, parte 1 (ASD On/Off, inactivo, comenzar reset inicial, sensor de humo On/Off desde CDI)
G01 Eventos generales, parte 2 (hora, Autolearning, borrado de memoria de eventos)
G02 Eventos generales, parte 3 (sensor de humo On/Off a través de «ASD Config»)
G03 Eventos generales, parte 4 (cambio de la configuracién)
G04 Eventos generales, parte 5 (eventos de reset)
G10 Eventos del sensor de humo (alarma, polvo/suciedad, presefial, alarma 2)
G11 Fallos sensor de humo, parte 1 (comunicacion con ASD)
G12 Fallos sensor de humo, parte 2 (eventos del sensor de humo)
G13 Aislar sensor de humo (On/Off, eventos de prueba)
Gl4 Disparos de prueba del sensor de humo desde EasyConfig hasta CDI
G15 Disparos de prueba del sensor de humo desde «ASD Config» hasta CDI
G16 Fallos de filtro en sensor de humo, sustitucion del filtro
G30 Monitorizacion del flujo de aire en conducto de aspiracion | (obstruccion, rotura de tubo, parametros de LS-U, sen-
sor de flujo de aire defectuoso/inexistente)
G50 Fallos del ventilador (sefial taguimétrica, control, consumo de corriente)
G60 Fallos de reset inicial (distintos parametros de reset inicial, Timeout de reset inicial, flujo de aire demasiado bajo)
G70 Fallos RIM 1, RIM 2
G71 Fallos SLM / XLM
G72 Fallos BCB
G73 Fallos MCM
G80 Fallos del AMB (sistema operativo, subtension, reloj, Autolearning, control dia/noche)

8.5.3.3 Cddigos de evento dentro de los grupos de eventos
GO0, eventos generales, parte 1

001 Conectar ASD (tension de alimentacién)
002 Reset inicial efectuado (ASD)
004 ASD desconectado (inactivo, a través de «Reset externo»)
008 ASD conectado (a través de «Reset externo»)
016 Sensor de humo | desconectado desde la CDI (SecuriPro — SecuriFire — Integral)
064 Sensor de humo | conectado desde la CDI (SecuriPro — SecuriFire — Integral)
GO01, eventos generales, parte 2
001 Fecha y hora establecidas
002 Iniciar Autolearning
004 Autolearning terminado correctamente
008 Autolearning interrumpido
016 Memoria de eventos borrada
032 Reset inicial a través de «ASD Config»
064 Reset inicial a través de CDI
G02, eventos generales, parte 3
001 Sensor de humo | desactivado mediante «ASD Config»
004 Sensor de humo | activado mediante «<ASD Config»
GO03, eventos generales, parte 4, cambios en la configuracion
000 X01 015 W01 023 W09 031 W17 039 W25 047 W33 055 W41
001 | X02 016 | W02 024 | W10 032 | W18 040 | W26 048 | W34 056 | W42
002 | X03 017 | w03 025 |[wi1 033 | W19 041 |w27 049 | W35 057 | W43
003 |All 018 | W04 026 |W12 034 |W20 042 | W28 050 | W36 058 | W44
005 b1l
007 b21
009 |Ci11
011 |C21
013 |C31

2>
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G04, eventos generales, parte 5, eventos de reset

001 Botén

002 SecuriLine

004 Programa para PC «ASD Config»

008 Externo
G10, eventos del sensor de humo

001 Alarma

002 Polvo

004 Suciedad

008 Presefal 1

016 Presefal 2

032 Presefial 3

064 Alarma 2

G11, fallos sensor de

humo, parte 1

001 Comunicaciéon ASD <> Sensor de humo
002 Tipo de sensor de humo desconocido

004 Sensibilidad de respuesta demasiado baja
008 Parametros no validos

G12, fallos sensor de

humo, parte 2

001 Camara de medida

002 Temperatura

004 Tension de alimentacion
008 EEPROM error de acceso
016 EEPROM datos no validos
032 Fabricacion

G13, aislamiento sensor de humo

001 Alarma aislada

002 Aislamiento conectado

004 Aislamiento desconectado (servicio normal)
008 Presefal 1 aislada

016 Presefal 2 aislada

032 Presefal 3 aislada

064 Alarma 2 aislada

G14, disparo de prueba de sensor de humo desde EasyConfig hasta CDI (véase G15)

G15, disparo de prueba del sensor de humo desde «ASD Config» hasta CDI

001 Prueba alarma
002 Prueba fallo

004 Prueba presefal 1
008 Prueba presefial 2
016 Prueba presefial 3
032 Prueba alarma 2

G16, fallos de filtro en sensor de humo, sustitucién del filtro

001

Fallo de filtro en sensor de humo (fin de vida util)

016

Sustitucion del filtro del sensor de humo iniciada

G30, monitorizacidn del flujo de aire conducto de aspiracion

001 Obstruccién conducto de aspiracion

002 Rotura de tubo conducto de aspiracién

004 Parametros LS_U no vélidos

008 Sensor de flujo de aire defectuoso / inexistente

G50, fallos del ventilador

001 Sin sefial taquimétrica
002 Control del motor fuera de rango
004 Corriente del motor insuficiente

G60, fallos de reset inicial

001 Valor de reset inicial, flujo de aire demasiado bajo
004 Timeout reset inicial
008 Paradmetros de reset inicial no validos
032 Revoluciones del motor durante reset inicial fuera de rango
064 Valor de reset inicial, flujo de aire demasiado alto
>
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Continuacion:

G70, fallosen RIM1y RIM 2
001 Fallo RIM 1
016 Fallo RIM 2
G71, fallos SLM / XLM
001 Fallo SLM
004 Fallo SLM, demasiados SLM
016 Fallo XLM
064 Fallo en XLM, demasiados XLM
G72, fallos en BCB y ACB
001 | Fallo BCB
G73, fallos MCM
001 Fallo en MCM, inexistente o defectuoso
002 Fallo MCM, fallo de comunicacién
004 Fallo MCM, demasiados MCM
G380, fallos en AMB
001 Fallo sistema operativo 1
002 Fallo sistema operativo 2
004 Fallo baja tensién
008 Fallo reloj
016 Fallo EEPROM
032 Parametros de Autolearning no validos
064 Parametros no validos Control dia/noche

8.54

LED 1

Control y visualizaciones en el XLM 35y el SLM 35
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XLM 35 SLM 35
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LEW 2 X Conmutador S1
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Fig. 46 Control y visualizaciones en el XLM 35/ SLM 35

El médulo SecuriLine SLM 35 cuenta con dos interruptores (S1 y S2) con las siguientes funciones (solo en SLM 35):

Interruptor S1

Acceso al control del ASD / CDI

Posicién ASD Las reprogramaciones solo son posibles desde el ASD; posibilidad de consultar el estado desde la CDI
Posicion BMZ Posibilidad de reprogramar y consultar el estado desde la CDI y el ASD

Interruptor S2 Numero de sensores de humo en el ASD

Posicién | ASD 533 (ASD con 1 sensor de humo)

Posicion | + 11 No se utiliza para el ASD 533

Los dos LED del XLM 35y el SLM 35 muestran el estado de las comunicaciones.

LED 1 (amarillo)

Estado del XLM 35/ SLM 35 <> linea en bucle (solo se ilumina si la alimentacién procedente del AMB es cor-
recta)

(servicio normal)

Apagado Sin tensién en la linea en bucle
Encendido Tensioén de la linea en bucle correcta, sin comunicacion XLM / SLM <> Line
parpadea

Comunicacion XLM / SLM <> Line correcta

Estado ASD 533 <> XLM 35/ SLM 35

Apagado

sin alimentacion desde AMB 33

parpadea
(servicio normal)

Alimentacién desde el AMB 33 correcta, comunicacién XLM / SLM <> ASD correcta
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8.5.5 Control y visualizaciones en el MCM 35

LED Com —— _
LED Card OK —__ | o '.‘
hmm '
Soporte para | [ ]
SD memory card T » L

v —
SD memory card
Fig. 47 Control y visualizacion en el MCM 35

Los dos LED del MCM 35 muestran el estado operativo de la SD memory card y el estado de comunicacion (escritura) desde
el AMB.

Estado de la SD memory card (solo se ilumina si la alimentacién procedente del AMB es correcta)

Apagado Conexién MCM <> AMB incorrecta, SD memory card no insertada, MCM expulsado
Encendido Conexion MCM <> AMB correcta, SD memory card insertada, MCM conectado
Estado comunicacion / escritura

Apagado Sin comunicacién desde el AMB

parpadea

Comunicacién MCM <> ASD correcta, SD memory card registrando datos.

(servicio normal)

El MCM 35 y la SD memory card son detectados automaticamente al encender el dispositivo y, a partir de ese momento, es-
taran bajo supervision. La grabacion de datos se inicia automaticamente al cabo de aprox. 10 s.

Indicaciones

e Insercién de la SD memory card: Antes de insertar la tarjeta, debe asegurarse de que esté vacia (interpreta-
cion de los archivos)

e Extraccion de la SD memory card: Antes de extraer la SD memory card del MCM 35, debe expulsarse el
MCM 35 desde el control del Main Board AMB 33 (pérdida de datos). Esto también se aplica en caso de
desmontaje posterior del MCM (p. €j., si no se usa); véase el cap. 7.3.7.

e Solo deben usarse SD memory cards para aplicaciones industriales verificadas y autorizadas por el fabri-
cante.

Para introducir la SD memory card, esta debe quedar perfectamente insertada en la ranura con la superficie de contacto mi-
rando hacia la placa de circuito impreso del MCM. Si se presiona nuevamente la SD memory card, se liberara el mecanismo
de retencion y la tarjeta podra extraerse de la ranura.

8.5.5.1 Grabacion de datos en el MCM 35

Valores de humo vy flujo de aire: En la SD memory card se graba cada segundo la sensibilidad de la alarma, el nivel de
humo, el grado de suciedad y el valor de flujo de aire. Estos datos se almacenan en Log-Files(archivo .xIs). Al llegar a las
28.800 entradas (equivalentes a 8 h en intervalos de MCM de 1 s) se creara automaticamente un nuevo Log-File. En total, se
pueden crear 251 Log-Files (L000.xIs hasta L250.xls) para la grabacion de larga duracion. Después del dltimo Log-File, se
sobrescribird el mas antiguo (L000.xls). Los 251 Log-Files son suficientes para grabar datos durante 83 dias (a intervalos de
MCM de 1 s). Los Log-Files pueden abrirse en Excel y mostrarse como gréfico (editable) con el asistente para diagramas.

Eventos: Todos los eventos del ASD 533 se guardan en Event-Files (archivo .aev). Al alcanzar los 64.000 eventos se crea
automaticamente un nuevo Event-File. En total, se pueden crear 251 Event-Files (E000.aev hasta E250.aev) para la graba-
cion de larga duracion. Después del dltimo Event-File , se sobrescribira el mas antiguo (E000.aev). Los 251 Event-Files son
suficientes para grabar mas de 16 millones de eventos. Los Event-Files pueden abrirse con un editor de textos. Los eventos
se interpretan de forma analoga a lo descrito en el cap. 8.5.3. También existe la posibilidad de leer losEvent-Files con el soft-
ware de configuracion «ASD Config», donde pueden mostrarse como texto auténtico del evento.
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8.6

Control desde SecuriPro con el SLM 35

Para la conexion de un ASD 533 que lleve instalado un SLM 35 desde SecuriPro, el control del ASD también puede realizarse
desde la interfaz de usuario de SecuriPro. Estan disponibles las siguientes opciones (reprogramacion desde la CDI Ginicamen-
te posible en las posiciones de conmutador X01 a X03, y cuando el interruptor deslizante del SLM 35 esta en la posicion
«BMZ». En la posicion «<ASD» solo se permite una consulta de estado, véase también el cap. 7.4.3):

Estructura de comandos: Observacidn:
% CONTROL DEL ASD
% MANUAL Controles generales
% DETECTOR Indicacion del nimero de objeto (AD / GD / DET)
% FUNCIONAMIENTO ON Conectar ASD
% FUNCIONAMIENTO OFF Desconectar ASD
% AJUSTES DE FABRICA Restablecimiento de los valores por defecto del ASD
% CONSULTA FUNCIONAMIENTO | Consulta de estado
% SENSIBILIDAD HUMO
% DETECTOR Indicacion del nimero de objeto (AD / GD / DET)
% ALTA Corresponde al 80 % de «media» ©
% MEDIA Corresponde a la sensibilidad segin A11 a W44 o «ASD PipeFlow» (= 100 %) ©
% BAJA Corresponde al 120 % de «media» @
% CONSULTA Consulta de estado
% SENSIBILIDAD FLUJO DE AIRE
% DETECTOR Indicacion del nimero de objeto (AD / GD / DET)
% ALTA Corresponde a la configuracion del ASD de +10 % ©
% MEDIA corresponde a la configuracion del ASD de +20 %, segin A1l a C31 @
% BAJA corresponde a la configuracion del ASD de +50 % (rango +30 — +70 %) ©
% CONSULTA Consulta de estado
% RETARDO FLUJO DE AIRE
% DETECTOR Indicacion del nimero de objeto (AD / GD / DET)
% ALTA corresponde a la configuracién del ASD de 20 min (rango 11 — 60 min) ©
% MEDIA corresponde a la configuracion del ASD de 10 min (rango 6 — 10 min) @
% BAJA corr. a la configuracion del ASD de 300 s, segun A1l hasta C31 (rango 10 s —300s) @
% CONSULTA Consulta de estado

| Ajustes normativos segun EN 54-20 |

0.

La reprogramacion desde la CDI SecuriPro puede, dado el caso, tener como consecuencia el incumplimiento
de la norma EN 54-20. Las adaptaciones o modificaciones en el ASD 533 realizadas desde la CDI SecuriPro
en el nivel «bajo» solo debera llevarlas a cabo el fabricante o el personal técnico formado por el fabricante
(véase también el cap. 7.4.3).

Indicacién

8.7

Control desde SecuriFire o Integral con XLM 35

En caso de que la conexién a la CDI SecuriFire o Integral se realice a través de un XLM 35, el control y los cambios en la con-
figuracion del ASD pueden llevarse a cabo directamente desde la CDI. Para ello, desde el software de usuario de la CDI «Se-
curiFire Studio» o el «Integral Application Center» se inicia el software de configuracion «ASD Config» para acceder a los

ASD y para controlar el ASD 533.
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9 Conservacion y mantenimiento

9.1 Aspectos generales

Indicaciones

e Los trabajos de conservacion y mantenimiento en los sistemas de deteccion de incendios estan parcialmente
sujetos a las leyes y requisitos especificos de cada pais.

e En cualquier caso, dichos trabajos Unicamente podra llevarlos a cabo el personal autorizado y que haya sido
formado por el fabricante del ASD 533.

e En funcion del uso especifico, el ASD 533 debe someterse a una inspeccion al menos 1 vez al afio, la cual
serd llevada a cabo por el fabricante o por el personal técnico autorizado y formado por este. Si fuera necesa-
rio (p. €j., en caso de riesgo elevado de suciedad), el mantenimiento serd mas frecuente con el fin de garanti-
zar la seguridad de funcionamiento. Si se utilizan cajas de filtro o unidades de filtrado, la vida util de los cartu-
chos de filtro sera esencial para determinar la periodicidad del mantenimiento. Dependiendo de la cantidad
de polvo y suciedad que exista en el objeto, la vida util del filtro puede variar considerablemente. La vida util
Optima del filtro debera determinarse in situ de forma individual. Para el uso de la monitorizacién del filtro
segun el cap. 2.2.18, la vida util esta fijada por defecto en 6 meses, pero puede modificarse en un rango
comprendido entre 1y 24 meses.

e Si se usa una unidad de filtrado de polvo DFU 911, los datos de la vida (til del filtro especificos del sistema
deben tomarse de la hoja de datos T 140 705.

En la medida en que el usuario no disponga del personal de mantenimiento formado por el fabricante, estara obligado a firmar
un contrato de mantenimiento con el fabricante o con un instalador autorizado por el fabricante.

Deben observarse las directrices nacionales establecidas por ley (DIN VDE 0833-1, VKG) en relacion con los trabajos de
mantenimiento.

Después de un evento (incendio, fallo), deberan realizarse las tareas de mantenimiento, conservacion o control que sean ne-
cesarias en el ASD 533.

En caso de que sea necesario sustituir una caja de detector defectuosa, en el nuevo ASD 533 se debera proceder como si se
tratara de una primera puesta en funcionamiento (reset inicial necesario). Al sustituir el ASD 533 deberan ajustarse nueva-
mente todas las configuraciones especificas del cliente.

Para los procedimientos de mantenimiento y de comprobacién de funcionamiento deben tenerse en cuenta las indicaciones al
respecto del siguiente cap. 9.3.

En caso de que se hayan instalado cajas de filtro o unidades de filtrado de polvo en ubicaciones con riesgo elevado de con-
taminacion, también es posible realizar un mantenimiento «simplificado» Gnicamente en las cajas de filtro o en las unidades
de filtrado de polvo segun el cap. 9.3.1.

9.2 Limpieza
La caja de detector debe limpiarse con un producto limpiador no agresivo, por ejemplo, con una solucion jabonosa o similar.

Como norma general, en la tuberia de aspiracion solo deberan limpiarse los orificios de aspiracion. En aquellos usos que im-
pliquen un elevado grado de suciedad, en algunos casos sera necesario limpiar también el interior del conducto de aspiracion
(soplado con aire comprimido o con nitrégeno). Todos los trabajos de limpieza del conducto de aspiracion deben llevarse a
cabo exclusivamente con un producto limpiador no agresivo, por ejemplo, con una solucién jabonosa o similar.

Indicacion
Para la limpieza no podran utilizarse detergentes agresivos, como disolventes, bencina u otras preparaciones al-
cohdlicas.
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9.3

Comprobaciones de mantenimiento y funcionamiento

Indicacion
Para evitar que los controles de incendios, las alertas remotas y las zonas de extincién se disparen al llevar a
cabo los trabajos de mantenimiento, es imprescindible bloquearlos o desconectarlos previamente.

Para las comprobaciones de mantenimiento y funcionamiento deberan llevarse a cabo las siguientes acciones:

1.
2.

P w

Bloquear o desconectar el control de incendios y la alerta remota en la CDI de orden superior.

La tension de alimentacion de la CDI debe estar configurada para la central conforme a la normativa de mantenimien-

to.

Debe comprobarse que la entrada del conducto de aspiracion en la caja de detector esta colocada correctamente.

Debe comprobarse si existe suciedad en la salida de aire, en cuyo caso debera limpiarse.

En caso de que el ASD 533 se utilice para la vigilancia de equipos y se hayan instalado transiciones insertadas de tubo

rigido a tubo flexible, debe comprobarse que dichas transiciones estan colocadas correctamente (sin fugas).

Debe abrirse la cubierta de la caja de detector y fijarse en la posicion media de anclaje del fondo de la caja. Atencion:

conexion de cable plano (véanse también los cap. 5.4.1 y 7.1). Deberan efectuarse las siguientes mediciones:

e Medir la tension de servicio en los bornes 1 (+), 2 (-) = Valor nominal = 12,3 a 13,8 V-CC (funcionamiento a 12 V-
CC) 0 21,6 a 27,6 V-CC (funcionamiento a 24 V-CC).

e Leer el valor de flujo de aire en la posicidon de conmutador V (véase para ello el cap. 7.6.1) y compararlo con el pro-
tocolo de puesta en funcionamiento. Si existe una desviacion superior a la mitad de la sensibilidad establecida
(véanse ejemplos @ y @), debera realizarse una inspeccion del conducto de aspiracion de la siguiente manera:

- Un aumento del valor (superior al 100 %) implica una rotura de tubo inminente = Comprobar si el conducto
de aspiracion tiene fugas (puntos de unién, racores, etc.)

- Una disminucién del valor (inferior al 100 %) implica una obstruccién inminente = Comprobar si el conducto
de aspiracién esta obstruido y limpiarlo segin el punto 9 o el punto 10.

@ Sensibilidad de LS-U establecida = +20 % (estandar); la mitad = +10 %. También debera realizarse una inspeccion
del conducto de aspiraciéon cuando el valor caiga por debajo del 90 % o suba por encima del 110 %.

@ Sensibilidad de LS-U ajustada = +50 % (no conforme a EN 54-20); la mitad = +25 %. También debera realizarse
una inspeccion del conducto de aspiracién cuando el valor caiga por debajo del 75 % o suba por encima del 125 %.

Debe desconectarse el ASD (extraer el bloque de bornes 1/2 y, en su caso, 3/4 del AMB 33), desconectar con cuidado

la conexién de cable plano con la unidad de control y retirar completamente la cubierta de la caja de detector. Una vez

desconectado el cable plano del sensor de humo, el sensor debera extraerse del ASD con cuidado.

El espacio interior de la camara del sensor de humo y la rejilla protectora contra insectos deben limpiarse con un pincel

suave y seco. Para la limpieza también puede emplearse nitrégeno o aire comprimido sin aceite.

Indicacion
No debe aplicarse aire comprimido en el sensor de humo, ni tampoco abrirse. Una manipulacién inadecua-
da puede afectar a la capacidad de respuesta. La limpieza de los sensores de humo sucios solo podra rea-
lizarla el fabricante. Debe controlarse el sensor de humo para detectar la presencia de polvo o suciedad; el
sensor indica este estado en la unidad de control. En caso necesario, debera sustituirse el sensor de
humo.

Una vez se haya limpiado la camara del sensor de humo, este podra volver a instalarse en el ASD.
>
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Continuacion:

9.

10.

11.

12.

13.

14.

15.

16.

En caso de que, segun el punto 6, sea preciso limpiar el conducto de aspiracion, deberan adoptarse las siguientes

medidas (y, en caso necesario, también las del punto 10):

e Limpiar todos los orificios de aspiracion de la tuberia de aspiracion completa. Para ello pueden utilizarse, por ejem-
plo, bastoncillos limpia-pipas.

e Si no es posible acceder a los orificios de aspiracion, puede introducirse nitrégeno o aire comprimido sin aceite
desde la caja de detector hacia el conjunto de la tuberia de aspiracion. Esto se lleva a cabo a través de la valvula
de bola manual o desde la unién atornillada (conexién de tubo) del Gltimo accesorio en direccion a la tuberia de as-
piracion.

Indicacién
Evite el soplado desde el interior de las camaras de los sensores de humo (mediante el ventilador), ya que
esto puede dafiar el ventilador.

e Si hay accesorios instalados (separador de agua, caja de filtro/unidad de filtrado, boxes para detector), estos de-
beran abrirse y limpiarse con un pincel suave y seco. Para la limpieza también puede emplearse nitrégeno o aire
comprimido sin aceite. Debe sustituirse el elemento de filtro ubicado en la caja de filtro o en la unidad de filtrado (en
DFU 911, véase también la hoja de datos T 140 705). Tras ello, se deben cerrar de nuevo los accesorios.

e Una vez limpiado el conducto de aspiracion, debera volver a conectarse de forma correcta al ASD 533.

En aquellas aplicaciones que impliquen una suciedad importante, puede ser necesario limpiar el sensor de flujo de ai-

re. Para ello, este debera extraerse de su soporte segun el cap. 9.4.3 y limpiarse con un pincel suave y seco = Aten-

cion: No limpiar ni tocar la superficie del sensor con los dedos. Seguidamente, el sensor de flujo de aire debera
volver a montarse segun se indica en el cap. 9.4.3 = Asegurarse de que queda correctamente colocado en el soporte.

Se debe conectar de nuevo el cable plano de la unidad de control, y la cubierta de la caja de detector debe fijarse nue-

vamente en la posicion media de anclaje del fondo de la caja. Volver a conectar el ASD y esperar a que el ventilador

alcance el numero éptimo de revoluciones (al menos 5 min).

Comprobacion del disparo de fallo y alarma, y de la alerta correcta a la CDI segun el cap. 7.7. Las pruebas llevadas a

cabo deberan registrarse en el protocolo de puesta en servicio.

Nueva lectura de los valores de flujo de aire V. Si los valores segin Punto 6 estan todaviafuera de la tolerancia, sera

necesario un nuevo ajuste de la monitorizacién del flujo de aire (reset inicial segun el cap. 7.3.5).

Indicaciones

e Tras los trabajos de limpieza en los orificios de aspiracion, normalmente no sera necesario un nuevo
reset inicial (con la limpieza se volvera al estado de puesta en funcionamiento). No obstante, si tras los
trabajos segun el punto 13 es necesario ejecutar un reset inicial, este solamente podra llevarse a ca-
bo cuando se tenga la seguridad de que se han adoptado previamente todas las medidas posibles para
limpiar el conducto de aspiracion (incluyendo la instalacion de un nuevo elemento de filtro).

e Si se realiza un reset inicial con los orificios de aspiracion obstruidos, existe el riesgo de que no se
pueda tomar ninguna muestra de aire o que estas se tomen de forma insuficiente, lo cual puede impe-
dir que el ASD 533 dispare la alarma.

En caso de que durante los controles de mantenimiento se hayan efectuado trabajos de mantenimiento o de repara-
cién en el ASD 533 (incluyendo el conducto de aspiracion), en algunos casos serd necesario ejecutar un nuevo reset
inicial (véase el cap. 7.3.5).

Todas las mediciones y pruebas que se realicen deben quedar anotadas y firmadas en el protocolo de puesta en servi-
cio. El protocolo de puesta en servicio debidamente cumplimentado se guardara en el ASD. Si fuera necesario, podra
guardarse una copia en el dossier del sistema.

Tras los controles de mantenimiento debera cerrarse de nuevo la caja de detector.
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9.3.1 Sustitucién del filtro en unidades de filtrado de polvo

En caso de que se produzca un disparo de «Fallo en filtro (fin de vida atil)» una vez finalizado el plazo de vida util configurado
y con la monitorizacion de filtro activada, el elemento de filtro debe sustituirse en la caja de filtro o en la unidad de filtrado de
polvo. El filtro también puede sustituirse antes de que se dispare el aviso de fallo, durante los controles periédicos para com-
probar el fin de su vida (til (esta puede leerse en EasyConfig posicion de conmutador d > RE). Véase para ello también el
cap. 7.8.

Para sustituir el elemento de filtro, debe activarse en el ASD la funcién «Sustitucién del filtro» (pulsando el botén «Reset» 0 a
través de EasyConfig o ASD Config). Al activarse la sustitucion del filtro, el detector de humos por aspiracion cambiara al es-
tado «Aislar». De este modo se impide que las particulas de polvo que pudieran caer del elemento de filtro durante los traba-
jos de sustitucion provoquen una falsa alarma. Una vez sustituido el filtro, el proceso «Sustitucion del filtro» debe finalizarse
pulsando el boton «Reset» del ASD. Con ello también se desactivara el estado «Aislar», y el fallo quedara restablecido en el
ASD. La monitorizacién de la «Vida util del filtro» se pondra nuevamente a 0 (véase el cap. 7.8).
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9.4 Sustitucién de componentes

Indicacién
La sustitucién de componentes defectuosos, como el AMB 33, el sensor de humo, el sensor de flujo de aire y el

ventilador, debe efectuarse siempre sin tension (bloque de bornes 1/2 y, en su caso, 3/4 desconectados del
AMB 33).

9.4.1 Sustitucion del sensor de humo

El sensor de humo debera sustituirse si estd defectuoso o en caso de aviso de suciedad. La sustituciéon de los sensores de
humo se llevara a cabo segun el cap. 6.3.

9.4.2 Sustituciéon de la unidad de ventilacién para la aspiracion

Para sustituir la unidad de ventilacién para la aspiracion AFU 35 es necesario desmontar el Main Board AMB 33. Para ello
deberan desconectarse previamente y con cuidado todas las conexiones de cable internas. Los tres cables de conexion del
ventilador deben sacarse de los bornes de conexion. No es obligatorio desconectar los bornes de conexion enchufables 1 a
26. Una vez extraidos los tornillos de fijacién del AMB 33 con un destornillador Torx T10, el AMB 33 podra levantarse en di-
reccion a las entradas de cable, para asi acceder a los tornillos de fijacién de la unidad de ventilacién para la aspiracion. Para
desmontar la unidad deberan extraerse los cinco tornillos A con un destornillador Torx T15 (véase la Fig. 48).

Indicaciones
e No deben extraerse los tornillos B de la unidad de ventilacién para la aspiracion.
e Al conectar la nueva unidad de ventilacién para la aspiracion debe prestarse atencion al color de los cables
(segun la Fig. 48).
e Una vez sustituida la unidad de ventilacién para la aspiracion, sera imprescindible realizar un nuevo reset ini-
cial (véase para ello el cap. 7.3.5).

| B == AMB 33
S S levantado
/ / Cables de conexion del
ventilador extraidos
. — = de terminales AMB
— [ o > =7 = Cone>\(|on:

7 v S — U NN rojo
\' (750 AR LAy AR ( 3 blando
7 4 R BESAL [R oy ’ negro

Fig. 48 Desmontaje de la unidad de ventilacion para la aspiracion
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9.4.3 Sustitucién del sensor de flujo de aire

Indicaciones
e Al retirar y al montar el sensor de flujo de aire, debe prestarse atencion a que el elemento sensor no resulte
dafiado (se rompa). No se debe tirar de los cables de conexion.
e Después de sustituir el sensor de flujo de aire (nuevo sensor) sera imprescindible realizar un nuevo reset ini-
cial (véase para ello el cap. 7.3.5).

En el AMB 33 se debe desconectar el enchufe A del sensor de flujo de aire. Para desmontar el sensor de flujo de aire, debe
presionarse levemente la lengiieta de desbloqueo B en direccién a la camara del sensor de humo. A continuacion, el sensor
de flujo de aire podréa extraerse de su soporte tirando cuidadosamente con los dedos pulgar e indice de las pestafias de aga-
rre C =» Atencién: no estirar de los cables de conexién del sensor. El montaje del nuevo sensor de flujo de aire se realiza
en el orden inverso. Aqui debera tenerse en cuenta la direccion de montaje (bloqueo de giro) y la posicién correcta del sensor
de flujo de aire en su soporte. Para ello, deberan presionarse las pestafias de agarre C del sensor de flujo de aire en direccién
al fondo de la caja hasta que la lenglieta de desbloqueo quede encajada por encima del sensor = Atencidn: no ejercer pre-
sidn sobre los cables de conexidn del sensor de flujo de aire.

Enchufe de conexion

@

Blogueo de giro

Lengleta de
desblogueo Sensor de flujo de aire |

Fig. 49 Desmontaje de los sensores de flujo de aire

9.4.4 Sustituciéon del Main Board AMB 33

Para sustituir el Main Board AMB 33 deben desconectarse todos los bornes de conexidon enchufables que llevan asignados
cables de instalacion. También deben desconectarse todas las conexiones de cable internas (enchufes de cable plano). Una
vez retirados los 4 tornillos de fijacion del AMB 33 con un destornillador Torx T10, ya se podra sustituir el AMB 33. El monta-
je del nuevo AMB 33 se realiza en el orden inverso.

Indicaciones

e Al conectar el nuevo AMB 33, debe prestarse atencién a la correcta asignacion de los bornes de conexién y
del enchufe de cable plano (véase al respecto también la Fig. 5).

e Una vez sustituido el AMB 33, sera imprescindible realizar un nuevo reset inicial (véase para ello el
cap. 7.3.5). Asimismo, y en su caso, deberan ajustarse nuevamente las configuraciones especificas para ca-
da cliente, asi como los ajustes especificos para cada proyecto a partir del software de célculo «ASD Pipe-
Flow». Para ello se seguiran las indicaciones de los caps. 7.3.1 0 7.3.2.

9.4.5 Sustitucién del circuito impreso BCB 35

Para sustituir el circuito impreso BCB 35 del panel de visualizacion debe desconectarse con cuidado el conector de cable pla-
no del BCB 35. Una vez retirados los 4 tornillos de fijaciéon de la placa BCB 35 con un destornillador Torx T10, ya se podra
llevar a cabo la sustitucidn. EI montaje se realiza en el orden inverso.
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9.5 Eliminacién

El detector de humos por aspiracion ASD 533 y sus embalajes son de materiales reciclables y pueden desecharse llevandolos
al correspondiente punto de recogida de residuos segun lo expuesto en el cap. 9.5.1.

95.1 Materiales empleados

Reciclaje
Todas las materias primas y los materiales utilizados en el ASD 533, asi como las tecnologias empleadas en su
oy fabricacion, cumplen la norma ISO 14000 en relacion con los aspectos ecolégicos y de proteccion del medio am-
" biente.

Todos los residuos generados durante el montaje (piezas de embalaje y de plastico) son reciclables y deben de-
positarse en el punto de recogida correspondiente.

Los dispositivos, conductos de aspiracion o elementos de estos que ya no se utilicen deberan desecharse de
forma respetuosa con el medio ambiente.

El fabricante del ASD 533 se compromete a aceptar la devolucién de los dispositivos o conductos de aspiracion
gue estén defectuosos o en desuso para proceder a eliminarlos de forma respetuosa con el medio ambiente. Pa-
ra ello, el fabricante cuenta con un protocolo de eliminacion de residuos supervisado y certificado. Este servicio|
se realizara a precio de coste en todo el mundo.

Materiales utilizados en el ASD 533:

Caja de detector PC/ABS
Sensor de humo SSD 533 Lexan (PC)
Caja del ventilador / rodete del ventilador PBTP / PA6
Motor eléctrico del ventilador PU / Cu / polvo de ferrita de bario
Placas de circuito impreso general Papel laminado de resina epoxi
Procedimiento de soldadura Fabricacion respetuosa con el medio ambiente segiin RoHS
Lamina sobre la unidad de control PE
Tubos de aspiracion ABS / PA
Racores ABS / PA
Bridas PA
Adhesivo ABS ABS / disolvente MEK (metiletilcetona)
Indicacion para plasticos de PVC
Dado que, en caso de incendio, el plastico de PVC genera productos de combustion toxicos, corrosivos y perju-

diciales para el medio ambiente, el uso de PVC no esta permitido en muchas aplicaciones. Deben observarse las
normas de construccion vigentes.

Observacion sobre la proteccion del medio ambiente:

Los plasticos de PVC no pueden fabricarse ni desecharse de forma totalmente ecolégica. EI PVC puede reciclar-
se, pero con limitaciones. Véase también la advertencia anterior de peligro.

Tubos de aspiracion PVC, véase la anterior advertencia de peligro
Racores PVC, véase la anterior advertencia de peligro
Adhesivo PVC PVC / disolventes tetrahidrofurano, ciclohexanona
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10 Fallos

10.1 Aspectos generales

No esta permitida la manipulacién in situ de las placas de circuito impreso para subsanar un fallo. Esto se aplica especialmen-
te a la sustitucion de componentes soldados. Las placas de circuito impreso y los componentes que estén defectuosos deben
sustituirse completamente por su correspondiente pieza de recambio segin se indica en el cap. 12.1. Normalmente, el fabri-
cante no realiza reparaciones en las placas de circuito impreso ni en los componentes. No obstante, si es posible devolver los
dispositivos ASD completos para su verificacion en caso de reclamacion o uso de la garantia.

Indicacién
La sustitucion de las placas de circuito impreso montadas solo podra llevarla a cabo personal técnico formado.
La manipulacién siempre debera hacerse teniendo en cuenta y cumpliendo las medidas de proteccion frente a
descargas electrostaticas.

10.2 Derechos de garantia

Si no se observan las normas de procedimiento antes mencionadas, no se tendra derecho a reclamar al fabricante del
ASD 533 ninguna responsabilidad o garantia.

Indicaciones
e Las reparaciones del dispositivo o de sus componentes solo podra llevarlas a cabo el personal técnico for-
mado por el fabricante. El incumplimiento de esta norma tendra como consecuencia la cancelacién de los de-
rechos de garantia y responsabilidad que pudieran ejercerse ante el fabricante del ASD 533.
e Deberan documentarse todas las reparaciones y subsanaciones de fallos que se lleven a cabo.
o Después de realizar una reparacién o de subsanar un fallo, el ASD 533 debera someterse a una inspeccion
de funcionamiento.
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10.3

10.3.1 Estado de los fallos

Deteccién y resolucion de problemas

Fallos

Con ayuda de la memoria de eventos y de la correspondiente indicacién del cédigo de evento (consultable a través del visua-
lizador de segmentos del AMB 33 [posicion de conmutador E]) es posible delimitar el patron de error cuando se produce un
fallo. La siguiente tabla muestra los codigos de evento de los posibles estados de fallo junto con las indicaciones para su sub-
sanacion. El cap. 8.5.3.3 incluye una lista de todos los codigos de evento.

Indicacioén

Cédigo multiple: En caso de que existan varios eventos en cada grupo de eventos, las indicaciones se suman.
Ejemplo: Indicacion 012 = Cédigo de eventos 004 y 008.

G10, eventos del sensor de humo

suciedad en la camara del sensor de humo,
en el conducto de aspiracion y en la caja de
filtro o la unidad de filtrado.

Cadigo| Significado: Comprobaciones: Posibles causas y solucion:

002 |Polvo Comprobar que no existe acumulacién de | e Limpiar el espacio interior de la cAmara
polvo en la camara del sensor de humo, en del sensor de humo v la rejilla protecto-
el conducto de aspiracion y en la caja de fil- ra contra insectos.
tro o la unidad de filtrado. e Comprobar y limpiar el conducto de

aspiracion y, en su caso, la caja de fil-
tro o la unidad de filtrado.
e Sustituir el sensor de humo
004 | Suciedad Comprobar que no existe acumulacion de | e Limpiar el espacio interior de la cAmara

del sensor de humo v la rejilla protecto-
ra contra insectos.

Comprobar y limpiar el conducto de
aspiracion y, en su caso, la caja de fil-
tro o la unidad de filtrado.

Sustituir el sensor de humo

G11, fallos sensor de humo, parte 1
Codigo| Significado

Comprobaciones:

Posibles causas y solucion:

001

Comunicacion ASD <> Sensor de humo

Conexion de cable plano
AMB, sensor de humo

Cable plano no enchufado correctamen-
te o defectuoso = Comprobar, sustituir
Sensor de humo defectuoso =» Sustituir
AMB defectuoso =» Sustituir

da util del filtro est4 correctamente confi-
gurada para la cantidad de polvo y sucie-
dad especificas del objeto.

002 | Tipo de sensor de humo desconocido Sensor de humo e Sustituir el sensor de humo
(defecto de fabricacion)
008 | parametros no validos (error de fabrica- | Sensor de humo e Sustituir el sensor de humo
cién)
G12, fallos sensor de humo, parte 2
Codigo| Significado Comprobaciones: Posibles causas y solucion:
001 | Camara de medida Sensor de humo e Sensor de humo defectuoso =» Sustituir
002 | Temperatura Temperatura ambiente ASD e Mantener las especificaciones de la
Sensor de humo temperatura ambiente
e Sensor de humo defectuoso =» Sustituir
004 | Tension de alimentacion Comprobar tensién de servicio ASD e Ajustar correctamente tensién de servi-
AMB, sensor de humo cio
¢ AMB defectuoso =» Sustituir
e Sensor de humo defectuoso = Sustituir
008 | EEPROM error de acceso Sensor de humo e Sensor de humo defectuoso = Sustituir
016 | EEPROM datos no vélidos Sensor de humo ¢ Sensor de humo defectuoso = Sustituir
032 | Fabricacion Sensor de humo ¢ Sensor de humo defectuoso = Sustituir
G16, fallos de filtro en sensor de humo
Cadigo| Significado Comprobaciones: Posibles causas y solucion:
001 | Fallo de filtro (fin de vida util) ® Comprobaciones para verificar si la vi- [ e Sustituir elemento de filtro

En caso de que se apligue ® = Aumen-
tar vida util del filtro

2>
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Fallos

Continuacion:

G30, monitorizacion del flujo de aire conducto de aspiracion
Cadigo| Significado Comprobaciones: Posibles causas y solucion:
001 | Obstruccién tubo Conducto de aspiracion, salida de aire en | ¢ Comprobar si el conducto de aspiracion
el ASD, sensor flujo de aire est4 obstruido (orificios de aspiracion y
salida de aire)
e |Inspeccionar y limpiar caja de fil-
tro/unidad de filtrado
¢ Inspeccionar y limpiar sensor flujo de ai-
re
002 | Rotura de tubo Conducto de aspiracion, sensor flujo de |e Comprobar si hay rotura de tubo en con-
aire ducto de aspiracion
e Comprobar orificio de inspeccion
e Conducto de aspiracion no conectado
correctamente
e Uniones abiertas (racores, transiciones
flexibles)
e Inspeccionar y limpiar sensor flujo de ai-
re
004 | Parametros LS-U no validos Conducto de aspiracién e Fuera de rango (punto de funcionamien-
to)
¢ Inspeccionar y limpiar sensor flujo de ai-
re
e Sensor flujo de aire defectuoso = Susti-
tuir
008 | Sensor de flujo de aire defectuoso / in-| Sensor de flujo de aire ¢ No incluido, no enchufado
existente Cable de conexion e Cable de conexion defectuoso
e Sensor flujo de aire defectuoso = Susti-
tuir
G50, fallos del ventilador
Cadigo| Significado Comprobaciones: Posibles causas y solucién:
001 | Sin sefial taquimétrica Comprobar los bornes de conexion del|e Mala conexién
ventilador e Ventilador defectuoso
(hilo blanco) o AMB defectuoso = Sustituir
002 | Control del motor fuera de rango Comprobar tension de servicio ASD, e Ajustar correctamente tensién de servi-
Comprobar conexion del ventilador cio
¢ Ventilador defectuoso =» Sustituir
¢ AMB defectuoso = Sustituir
004 | Corriente del motor insuficiente Unidad de ventilacién, conexién del venti- | ¢ Bloqueo mecanico del ventilador
lador e Ventilador defectuoso =» Sustituir
¢ AMB defectuoso = Sustituir
G60, fallos de reset inicial
Cadigo| Significado Comprobaciones: Posibles causas y solucion:
001 | Valor de reset inicial, flujo de aire dema- | Conducto de aspiracion e Consecuencia de G30/004
siado bajo
004 | Timeout reset inicial Tiempo de rodaje del motor ¢ No se ha respetado el tiempo de espera
previo al reset inicial
e Ejecutar nuevo reset inicial
008 | Parametros de reset inicial no validos Especificaciones conducto de aspiracion |e Respetar las especificaciones del con-
ducto de aspiracion
e Reset inicial interrumpido (mediante
«ASD Off») = Nuevo reset inicial
032 | Revoluciones del motor durante reset | Especificaciones conducto de aspiracion |e Serie de G60 /008 y/o G60/ 016
inicial fuera de rango
064 | Valor de reset inicial, flujo de aire dema- | Conducto de aspiracion e Consecuencia de G30/ 004
siado alto
2>
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Continuacion:

Fallos

G70, fallosen RIM1y RIM 2

Caodigo| Significado Comprobaciones: Posibles causas y solucion:
001 |[FalloRIM 1 Conexion de cable plano e Cable plano no enchufado correctamen-
016 |FalloRIM 2 Maodulo te o defectuoso = Comprobar, sustituir

El médulo se ha extraido sin expulsién
previa
Mdédulo defectuoso =» Sustituir

G71, fallos SLM / XLM

Cadigo| Significado Comprobaciones: Posibles causas y solucion:
001 |Fallo SLM Conexion de cable plano e Cable plano no enchufado correctamen-
Maodulo te o defectuoso = Comprobar, sustituir
e El médulo se ha extraido sin expulsion
previa
e Mddulo defectuoso =» Sustituir
004 | Fallo SLM, demasiados SLM NUmero de SLM e iSolo se permite 1 SLM!
016 |Fallo XLM Conexion de cable plano e Cable plano no enchufado correctamen-
Maodulo te o defectuoso = Comprobar, sustituir
e El modulo se ha extraido sin expulsion
previa
e Mddulo defectuoso =» Sustituir
064 | Fallo en XLM, demasiados XLM Numero de XLM e iSolo se permite 1 XLM!

Caodigo

G72, fallos BCB

Significado

Comprobaciones:

Posibles causas y solucion:

001

Fallo BCB

Conexion de cable plano
BCB

Cable plano no enchufado correctamen-
te o defectuoso = Comprobar, sustituir
BCB defectuoso, = sustituir

G73, fallos MCM

Médulo
SD memory card

Codigo| Significado Comprobaciones: Posibles causas y solucién:
001 |Fallo en MCM, inexistente o defectuoso | SD memory card e SD memory card inexistente o no inser-
Médulo tada correctamente
Conexion de cable plano e Cable plano no enchufado correctamen-
te o defectuoso = Comprobar, sustituir
e La SD memory card o el médulo se han
extraido sin desconexion previa
e Mddulo defectuoso =» Sustituir
002 | Fallo MCM, fallo de comunicacion Conexion de cable plano e Cable plano no enchufado correctamen-

te o defectuoso = Comprobar, sustituir
Mddulo defectuoso =» Sustituir
SD memory card defectuosa =» Sustituir

004

Fallo MCM, demasiados MCM

Nimero de MCM

jSolo se permite 1 MCM!

G80, fallos en AMB

Codigo| Significado Comprobaciones: Posibles causas y solucién:
001 | Fallo sistema operativo 1 AMB o AMB defectuoso =» Sustituir
002 | Fallo sistema operativo 2 AMB o AMB defectuoso =» Sustituir
004 | Fallo baja tensién Tension de servicio < 10,4 V-CC e Seccion de cable demasiado pequefia
Seccién de cable = Debe agrandarse
e Tension de alimentacion eléctrica no cor-
recta = Comprobar y corregir en su ca-
S0
008 | Fallo reloj Bateria de litio e Lacinta aislante de la bateria de litio ain
Ajuste del reloj no se ha retirado =» Retirar
e El reloj no esta ajustado
e Bateria de litio defectuosa = Sustituir
016 |Fallo EEPROM AMB o Ejecutar reset de HW
e AMB defectuoso =» Sustituir
032 | Parametros de Autolearning no validos Configuracion de Autolearning e Configurar nuevamente Autolearning
AMB (ASD Config)
o AMB defectuoso =» Sustituir
064 | Parametros no validos Control dia/noche | Configuracién control dia/noche e Configurar nuevamente control
AMB dia/noche («ASD Config»)
o AMB defectuoso =» Sustituir
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Opciones

11 Opciones

11.1 Conducto de aspiracién

Si el conducto de aspiracion se instala en un entorno extremadamente corrosivo, deberan utilizarse materiales de tuberia que
sean suficientemente resistentes. Los datos acerca de tales materiales deberan consultarse con el fabricante del ASD 533.

Y

Indicaciones
Solo se podran usar otros materiales de tuberia que no sean los enumerados en el cap. 5.3 previa consulta
con el fabricante del ASD 533 y con su autorizacién por escrito.
Unicamente podran utilizarse tubos (material, proveedor, dimensiones) que hayan sido verificados y autoriza-
dos por el fabricante del ASD 533 (véase al respecto también el cap. 5.3).

11.2 Uso en condiciones adversas

En entornos con mucha presencia de polvo o suciedad, o con rangos de temperatura o de humedad que superen los valores
limite establecidos, sera necesario instalar accesorios conforme a las indicaciones del fabricante, por ejemplo:

e Caja de filtro/unidad de filtrado de polvo;

e Trampa para polvo;

e Separador de polvo;

e Separador de agua;

e Valvula de bola manual para la limpieza esporadica del conducto de aspiracién con aire comprimido;
e Dispositivo de purga automatica;

e Aislamiento del conducto de aspiracion;

e Instalacion de tramos de refrigeracion en el conducto de aspiracion.

0

Indicaciones
El uso o la aplicacion en condiciones adversas solo podran llevarse a cabo previa consulta con el fabricante y
siguiendo sus instrucciones.
Para utilizar los accesorios arriba mencionados sera necesario calcular el conducto de aspiracion con «ASD
PipeFlows» (para excepciones, véase el cap. 4.3.2).
El reset inicial durante la puesta en funcionamiento debe realizarse con los accesorios necesarios para las
condiciones adversas.
En caso de que se afiada con posterioridad una unidad auxiliar a un ASD 533 ya instalado, debera llevarse a
cabo un nuevo reset inicial.

11.3 Instalacion de boxes para detector

Para la creacion de zonas de deteccion, es posible en determinados casos instalar boxes para detector adicionales (p. €j.,
REK 511) en el conducto de aspiracion. Para ello debera observarse la normativa especifica de cada pais (p. €j.,
DIN VDE 0833-2 para Alemania o VKG para Suiza). La hoja de datos por T 135 422, que se entrega aparte, contiene mas in-
formacion sobre el box para detector REK 511.

(1}

Indicaciones
El box para detector REK 511 no puede manejarse desde el ASD 533. La conexién del box para detector
REK 511 debe realizarse directamente desde la CDI a través de un médulo de direccionamiento.
En determinadas circunstancias, para el uso de boxes para detector es necesario calcular el conducto de as-
piracién con «ASD PipeFlows (véase el cap. 4.3.2).
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Numeros de articulo y piezas de repuesto

12 Numeros de articulo y piezas de repuesto

12.1 Caja de detector y accesorios

Denominacion

N.° de articulo

Detector de humos por aspiracion ASD 533-1

11-2000001-01-XX

Sensor de humo SSD 533 de repuesto

11-2200006-01-XX

Médulo eXtended Line XLM 35, incl. kit de montaje

11-2200003-01-XX

Médulo SecuriLine SLM 35, incl. kit de montaje

4000286.0101

Médulo de interfaz de relé RIM 35, incl. kit de montaje

4000287.0101

Maodulo de tarjeta de memoria MCM 35 con SD memory card (aplicaciones industriales) incl. kit de montaje 4000285.0101
Tarjeta de memoria SD (aplicaciones industriales) 11-4000007-01-XX
Cable USB4,5m 4301248

Circuito impreso en el Main Board AMB 33-1

11-2200004-01-XX

Circuito impreso sin indicacion del nivel de humo BCB 35

4301220.0101

Unidad de ventilacién completa para la aspiracion AFU 35

4000299

Sensor de flujo de aire AFS 35

4000300

Rejilla protectora contra insectos IPS 35 (juego de 2)

11-2300012-01-XX

Bateria de litio

11-4000002-01-XX

Racor atornillado para cables M20 (juego de 10)

11-4000003-01-XX

Racor atornillado para cables M25 (juego de 10)

11-4000004-01-XX

Adaptador para racor atornillado para cables de EE. UU. AD US M-Inch

11-2300029-01-XX

Soporte de mddulo universal UMS 35

4301252.0101

12.2 Conducto de aspiraciéon y accesorios

Los nameros de articulo de todas las piezas disponibles del conducto de aspiracion (tubos, racores, etc.) aparecen listados en

un documento aparte (T 131 194).
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Datos técnicos

13 Datos técnicos

Tipo ASD 533-1
Rango de tensién de alimentacion 10,5a 30 (UL/FM =12,4 a 27) V-CC
Consumo de corriente max., 12 v-CC 24 V-CC tipico
medidoa . 105VCCO __ 18VCCO 2avee ]
ASD 533-1 Espera/Fallo aprox. 265 aprox. 160 aprox. 130 mA
e Mama aprox. 340 . aprox.210 . aprox. 160 mA |
_adicionaimente con 1 RIM 35 (disparo de todos los reles) aprox. 15 aprox.10 _ _ aprox.7 mA |
_adicionaimente con 2 RIM 35 (disparo de todos los relés) aprox.30 . aprox.20 . aprox.14 . mA
_adicionaimente con XLM35/SLM3s aprox.20 . aprox. 10 _____aprox.5 mA |
adicionalmente con MCM 35 aprox. 25 aprox. 15 aprox. 10 mA
Pico de corriente de arranque @ (provocado por los elementos de proteccion CEM de la entrada de aprox. 5 A
alimentacion del ASD) durante max. 1 ms
Longitud conducto de aspiracion véase el cap. 4.2.1
@ de conducto de aspiracion, tipico (interior / exterior) @ 20/25 mm
Numero max. de orificios de aspiracion véase el cap. 4.2.1
Diametros de orificios de aspiracion ?2/25/3/35/4/45/5/55/6/65/7 mm
Rango de respuesta (sensibilidad: alarma 0,02 %/m — 10 %/m, presefiales 0,002 %/m — 9 %/m) EN 54-20, clases A, B, C
Tipo de proteccién segun IEC 60529 / EN 60529 54 1P
Condiciones ambientales segun IEC 60721-3-3 / EN 60721-3-3 3K5/371 Clase
Condiciones ambientales ampliadas:
e Rango de temperatura caja de detector —20 — +60 (UL max. +40) °C
e Rango de temperatura conducto de aspiracion -20-+60 ® °C
e Fluctuacién de temperatura méx. permitida durante el funcionamiento en la caja de detector y el 20 ® °C
conducto de aspiracion
e Temperatura max. de almacenamiento permitida en la caja de detector (sin condensacion) —-20 - +70 °C
« Diferencia de presion ambiental entre la caja de detector y el conducto de aspiracion debe ser idéntica
(orificios de aspiracion)
e Condiciones ambientales de humedad caja de detector (por breve tiempo sin condensacion) 95 ® % hum. rel.
e Condiciones ambientales de humedad caja de detector y conducto de aspiracion (permanente) 70 ® % hum. rel.
Resistencia max. contacto relé 50 (UL méx. 30) V-CC
1 A
30 W
Resistencia méax. por salida OC (rigidez dieléctrica 30 V-CC) 100 mA
Bornes de conexion enchufables 2,5 mm?
Entrada de cables para @ de cable @5-12(M20)/ @9 - 18 (M25) mm
Presion acustica 34 dB(A)/1m
Caja material ABS-Blend, UL 94-VO
color gris 280 70 05 / violeta antracita 300 20 05 RAL
Homologacién EN 54-20 / FM 3230 — 3250 / UL 268 7" Ed / ULC-S529 4™ Ed
Dimensiones (an.x al. x prof.) 265 x 397 x 148 mm
Peso 3.255 g
Indicaciones
® Consumo de corriente con la maxima caida de tension permitida en la instalacion eléctrica (valor determinan-
te para el célculo de la seccion de cable)
@ En alimentaciones eléctricas provistas de circuito de protecciéon de sobrecarga, provocara en algunos casos
una respuesta inmediata del circuito de proteccion (especialmente en dispositivos que no dispongan de ali-
mentacion de emergencia con una corriente de salida < 1,5 A).
® Es posible acordar con el fabricante rangos de temperatura inferiores o superiores. La instalacion en el rango
de condensacion solo podra llevarse a cabo previa consulta con el fabricante.
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indice «b» Fecha 16.01.2016

Principales cambios respecto a la edicién anterior:

Capitulo

Nuevo (n) / modificado (c) / borrado (d)

Qué / motivo

452 /454 4541 |c Varias modificaciones; valores de los umbrales de | Rectificaciéon

/4.5.5 alarma para los proyectos sin calculo con ASD Pipe-
Flow

48.1/6.6.4.3 c Indicacién sobre el apantallamiento (observar las in- | Rectificacion
dicaciones del fabricante de la CDI o la linea en bu-
cle SecuriFire / Integral)

733/734/735/|c Nuevo disefio de tablas con los simbolos @ / @ Modificacion

736/737/76.1/

8.5.3.1

734183 c Ajustar y consultar fecha y hora, nueva posicion RE /| Correccién
SE

7.3.6 En (3) = Edicién de FW 01/07/2000 Correccién

772183 Nuevo capitulo sobre disparos de prueba desde Ea- | Ampliacion
syConfig

8.5.3.2/8.5.3.3 n Nuevos grupos y codigos de eventos para los dispa- | Ampliacién
ros de prueba desde EasyConfig o ASD Config

8.5.5 SD memory card para aplicaciones industriales Correccién

121 Racor atornillado para cables en juegos de 10, SD | Correccion
memory card para aplicaciones industriales
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indice «c» Fecha 31.10.2016

Principales cambios respecto a la edicién anterior:

Historial del documento

Capitulo

Nuevo (n) / modificado (c) / borrado (d)

Qué / motivo

228/2214/651
/1721

Descripcion de la activacion del control dia/noche a
través de la entrada OEM.

Completado y rectificado

22123 / 2218 /|n/c Nueva funcidon «Monitorizacion del filtro»: Ampliacion
55.12 / 7.2.1, ta- e Posibilidades de configuracion
blaC/734/735/ ¢ Nueva posicion de conmutador d
736/737/176.1/ e Nuevo cap. «Controles para la monitorizacién del fil-
772 | 7.8 | 83 / tro»
852 [/ 8531 / ¢ Nuevo grupo de eventos G16 con cédigo de evento
8.5.3.2/85.3.3/9.1 001yO016
/9.3.1/10.3.1 ¢ Mantenimiento en las unidades de filtrado de polvo
e Nuevo cap. «Sustitucién del filtro en unidades de fil-
trado de polvo»
e Descripcién de los estados de fallo
4.2.2 n Nuevo capitulo: Accesorios del conducto de aspira- | Adicién
cion.
4443 c Limite de sistema H / C31, adaptado de 240 m a| Rectificacion
200m
4.6 /fig.12/7.35 n Nuevo capitulo: Vigilancia en canales de climatizacion | Adicién
y ventilacién segin EN 54-27
6.4/6.6.4.3 Referencia a la placa de identificacion «EN 54-17» Adicién
6.6 Correccion de texto «especificos del pais, p. €j. EN 54- | Correccion
4
6.6.4.3 NUmero de XLM para la linea en bucle Rectificacion
7.34 Correccion de la fecha por defecto en Y13 /MO01/d01 |Correccion de la cifra correspon-
diente al afio
8.1/85.1 c Prueba de luces Completado y rectificado
indice «d» Fecha 30.04.2018

Principales cambios respecto a la edicién anterior:

Capitulo / Fig. Nuevo (n) / modificado (c) / eliminado (d) Qué / motivo
226 /653/721,|c Correcciones de texto («tubo de aspiracién» = «con- | Rectificacion
tablaC/7.2.2 ducto de aspiracién»)
2.2.11/2.2.15 c Aviso de fallo «polvo» Unicamente desde el RIM 35 Adicién de texto, rectificacion
2.2.13 c Interrupciéon de Autolearning con «Aislar» y «Sustitu- | Adicién de texto, rectificacion
cion de filtro»
2.2.18/7.8 c Capitulo mejor descrito («monitorizaciéon del filtro» en | Adicion de texto, rectificacion
lugar de «funcién de filtrado»; término «dias labora-
bles» y condicién «hora» definidos)
4221432/5512 |n Unidad de filtrado de polvo DFU 911 integrada Ampliacion
/ Fig. 29
49/13 c «Presion acustica» en lugar de «nivel de ruido», valor | Rectificacion
corregido.
7.2.1,tablaA/B c Varias rectificaciones de los valores de rango de ajuste | Rectificacion
(«Umbral de suciedad» / «Retardo de la LS-U» / «Hora
de inicio dia/noche»)
7.21,tabla C/ 7.2.2]|c Texto «sensor de humo» eliminado, no es necesario | Rectificacion
/8.5.3.3/10.3.1 aqui
8.5.2 c Visualizaciones «reset inicial en curso» / «prueba de | Adicion
disparo activada»
10.1 c Procedimiento con componentes defectuosos / mate- | Adicién de texto, rectificacion
riales de recambio

70> SECURITON
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indice «e» Fecha 20.06.2019

Principales cambios respecto a la edicién anterior:

4.5.2

dispositivos en el «ASD PipeFlow»

Capitulo / Fig. Nuevo (n) / modificado (c) / eliminado (d) Qué / motivo
General Adicién UL/aplicacion FM Adicién
15 Correccion de las placas de caracteristicas Rectificacién
222/43.1/Fig.6/ Utilizacion con «ASD PipeFlow»: seleccion propia de | Correccién

421146/ Fig. 12 /
5.4

Retorno de aire, max. 20 m suprimido

Rectificacion / adicion

422/49/114

Se suprime uso en zonas con riesgo de explosion

Rectificacion

Anterior 4.6 / fig. 12/
7.3.5

Capitulo y fig. «Aplicacion EN 54-27» borrados

Rectificacion

AMB)

4.8.2/13 Consumo eléctrico RIM (disparo de todos los relés) | Adicién
6.6.4.3 Nimero de XLM para la linea en bucle Rectificacion
6.6.5 Salidas OC protegidas contra cortocircuitos (nuevo | Rectificacion

9.1/9.3, punto 9

Indicacién sobre vida util de filtros en la hoja de da-
tos DFU 911

Adicion

13 Identificacion de norma tipo de proteccién/condicio- | Rectificacion
nes ambientales
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